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O proximo nivel em desempenho Q

Novos produtos
foram adicionados
alinha!

Serles

QnU

‘ Compativel com
Windows® 7




Desempenho em nivel sem precedentes...

Chegou a proxima
geracao Série Q!

O "Modelo Universal: QnU" é a proxima [Alta velocidade, alta capacidade]

geragéo MELSEC Série Q. E uma solugéo Para dar suporte a aplicativos e equipamentos
altamente complexos, o "Modelo Universal: QnU"

ideal para usuarios que desejam oferece as mais rapidas operacdes de processa-
mento de dados disponiveis.

aumentar a produtividade e a velocidade Além disso, utilizando o sistema multi-CPU, o
controle de maquina pode atingir velocidade e

de processamento de grande volume de precisdo ainda maiores.

. ~ ~ AN A capacidade de meméria foi aumentada para

informagdes de produgéo, o que € critico armazenar um nimero maior de programas, e para

permitir que mais controle e dados de gestéo de

Pl @] rastreabilidade. producédo sejam manipulados.

A velocidade de processamento de .
P [Portas Ethernet/USB incorporadas]

Ethernet é o padrdo no patamar superior das redes
de informacgao. Para melhorar a capacidade de se
conectar ao patamar superior, as CPUs do modelo
Universal (Q0O3U e superior) possuem uma versao
incorporada de Ethernet. Além disso, agora as

Além disso, os conceitos de design portas USB sdo padrdo em todos os modelos, para
uma maior comodidade.

operacgdes basicas ultra-rapida pode
melhorar significativamente o

desempenho do sistema.

herdados da Série Q o tornam mais : .
R [Linha aprimorada]

amigavel e confiavel. Modelos de baixa e ultra-elevada capacidade foram

7 adicionados alinha de controladores programaveis
Este controlador programavel da nova Universal QnU. Escolha a partir de uma gama de
capacidades de programa (10k a 1.000k passos)
para atender as necessidades especificas de cada f
aplicacao.

geracao levara seus sistemas para um

nivel superior!

.. ) Estas necessidades de
Requisitos de producao atuais producéo sdo a base para a

X Minimizar o ciclo de operacdo criagdo desta Ultima geragéo

KX Deve suportar gestao de qualidade estrita de controlador programavel.

X Incorporar equipamentos mais complexos e de larga escala
X Suportar um volume cada vez maior de dados de gestao de controle/producao
X Minimizar o tempo de resposta para ciclos curtos de vida de produto

X Maximizar o tempo de operacao do equipamento
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Bem vindo a pista.rapida o .

Controle de
alta velocidade

4 H H - rogramavel e movimento Al multiplas
X Controle de maquina em alta velocidade, alta precisdo  Exemplodeprograma  Progreme crud ‘ cPUS.

Para alcancar controle sincronizado verdadeiramente de alta velocidade entre mdltiplas _ Sinal _instrugao dedicada de K0: Real)

) , . . N . n-position inicio de programa Servo 1INC-1
CPUs, um bus dedicado é utilizado independente da operagao do programa sequencial D(P)_SVST | Eixo1, 200PLS
(ciclo de operagéo de 0,88ms). - Velocidade 10000 PLS/s

Esta comunicacdo de alta velocidade de multiplas CPUs esta sincronizada com o controle

CPU do controlador

de movimento para maximizar a eficiéncia computacional. Além disso, o desempenhoda ~ Detalhesde medida_:_:_

mais recente CPU de controle de movimento ¢ duas vezes mais rapido que o modelo velocid. de '“°‘°'%4—>

anterior, assegurando o controle de maquina em alta velocidade e alta preciséo. Sinal em-posicio =] ’/ Tempo
[«<——>| Tempo de resposta em-posicao

<Tempo de resposta in-position>
Em um sistema multi-CPU de 2 eixos, consistituido de uma CPU de controlador programavel

| — CPU do Controlador Programavel

e uma CPU Motion, a CPU Motion recebe o sinal in-position do amplificador do primeiro

7 B — CPU Motion eixo. Em seguida, a CPU do controlador programavel envia um comando de inicio para o
segundo amplificador. Este exemplo mostra o tempo que leva a partir da parada de

o Unidade base principal de alta

P velocidade de ml]ltiplas CPUs movimento sobre um eixo até o inicio do movimento sobre um segundo eixo. Este tempo é

um bom indicador da velocidade de transferéncia de dados de CPU para CPU.
CPU do Controlador Programavel CPU Motion
Bus de alta veloc

Processador de controle do Memoria de Devices Mltiplas CPUs * JL_Meméria de Devices o dord Aceleragdo do tempo de resposta de sinal in-position Aprox. 2 vezes + rapido
rocessador de
et Memériade comun. de itz MR QY <z e comun. de o f EERTRLISA Modelo Universal IS8 QnUD(EIHCPU+Q173DCPU
velocid. de mdltiplas CPUs velocid. de mdltiplas CPUs

Universal
SSCNET T Modelo Alto Desempenho  QnHCPU+Q173HCPU
i Bus de sistema do controlador programével da Série Q

Tempo de resposta de sinal in-position  Curto

8| 8|
I 1 I i ifi- Capacidade de memoria compartilhada Multi-CPU Aprox._3,5 MEZESITATS

Médulo E/S Médulo de fungéo inteligente  Médulos de Movimento
(E/S Digital) do (A/D, D/A, etc) do (Sinal dog de proximidade, | Modelo Universal QnUD(E)HCPU+Q173DCPU 14 k palavras

Controlador programavel Controlador programével entrada de pulso manual) ] Modelo Alto Desempenho QnHCPU+Q173HCPU 4 k palavras
Modelos que suportam comunicagéo de alta velocidade Multi-CP! |

Capacidade [k palaras] 0 :

Os icones de CPU compativeis incluem o modelo com porta Ethernet e com porta RS-232.
(QO3U e posterior. Q50U e Q100U s6 estéo disponiveis com uma porta Ethernet.)
Exemplo: = QO3UDECPU e Q03UDCPU




X Tempo de producéo melhorado com processamento de ultra-alta velocidade

Para se adequar a crescente demanda pela diminuicdo dos
tempos de producao, especialmente em sistemas complexos de
larga escala, os novos modelos tém nossa maior velocidade de
processamento de operacao basica (LD), 9,5ns.

O resultado é um encurtamento do scan time, tempo de
producao melhorado e precisdo de processamento. Além disso, o
controlador programavel pode concretizar o controle de alta
velocidade que antes somente era possivel usando microcontrola-
dores.

X Processamento de dados de alta velocidade, alta preciséo
A velocidade de processamento de adicdo de ponto flutuante foi significativa-

mente melhorada para 0,057us, a fim de suportar processamento de
operacdes de alta velocidade e alta precisdo. Ainda, novas instrugoes de
dupla precisdo foram adicionadas para simplificar a programacao e reduzir
erros de célculo quando se implementam equagdes complexas.

Q04/06/ 10/ 13/ 20/ 26UDHCPU,
Q04/06/ 10/ 13/ 20/ 26/ 50/ T00UDEHCPU
Q02/06/ 12/ 25HCPU

Modelo Universal QnUD(E)HCPU:

(Novo modelo)

Modelo Alto Desempenho  QnHCPU

(ELSEC R seres

Aprox. 3,5 vezes + rapido

Modelo Universal QnUD(EHCPU CR-7110 CEREEE (EEEEEE EEEEEN SRR L)
|
Modelo Alto Desempenho QnHCPU | i i i i | 34ns
Velocidade de processamento de 0 5 10 15 20 25 30 35 40

operagoes bésicas (LD) [ns]
Aprox. 5,8 vezes + rapido

Modelo Universal QnUD(EHCPU
Modelo Alto Desempenho QnHCPU

60 instructions/us
‘010,3 i?structi?nS/us ----------- ‘ ‘

Valor PC MIX [instrucéo/us]* 0 10 20 30 40 50 60 70 80

*Valor PC MIX é o nimero médio de instrucdes (instrucdes basicas,
instrugdes de processamento de dados, etc.) que podem ser
executados em 1/ps. Um valor maior indica uma velocidade de
processamento maior.

‘ L orox 13,7 vezes + rapido

Modelo Universal QnUD(EHCPU
Modelo Alto Desempenho QnHCPU

0,057ps ~®+operreerereneonnnndeaaaadans -

Velocidade de processamento de instrucdo de O 0,1 0,2 0,3 0,4 0,5 0,6 0,7 0,8 0,9
adicdo em ponto flutuante (preciséo simples) [s]

Modelo Universal Model Alto Desempenho
QnUD(E)HCPU QnHCPU
Adigéo Preciséo simples [us] 0,057 0,78
(E+) Precisao dupla [us] 43" 87 *2

*1 Valor minimo
*2 Indica velocidade de processamento de operacéo de dupla preciséo interna



Possibilidades expandidas de rede

Modulos de CPU com Ethernet incorporada

QO3UDE/ Q04U/ Q06U/ Q10U/ Q13U/ Q20U/ Q26U/ Q50U/ Q100UDEHCPU

9 médulos
adicionados
a linha!

X Conecte-se facilmente as CPUs via Ethernet

Configuragdes de endereco IP ndo sdo necessérias para conectar-se diretamente aos médulos de CPU (conexao um-para-um)
usando o GX Works2 ou GX Developer. Tanto cabo direto como cruzado podem ser usados, sendo automaticamente
identificados pelo mddulo de CPU. Portanto, este método de conexao é téo facil quanto usar USB. Mesmo operadores ndo
familiarizados com configuracdes de rede podem facilmente estabelecer uma conexdo. (Patente pendente)

Marque "Conexao direta de porta Ethernet".
|

PLC side UF Detaded Settong of PLC Module

o
Facil
conexao, sem

* Plange palict ToAnaction via ML whan you uts hubPis)
3 i i even if the equements i be communicated s one

Conexao direta usando cabo direto ou cruzado S e Tl e

Connecton’ onnected

Ferramenta de
programagao

Ethernet

parametros

n" & selected M other equpment

Configuragao de enderego IP ndo requerida!
X Busque e visualize uma lista de CPUs conectadas

Quando mdltiplas CPUs estdo conectadas via hub Ethernet, o GX Developer ou o GX Works2 podem buscar e exibir uma lista
de todas as CPUs com Ethernet incorporada conectadas. Isso permite ao usudrio encontrar a estacao correta de forma rapida

e facil, mesmo que o endereco IP seja desconhecido. Assim, as funcdes de programagédo e manutengao podem ser realizadas
sem desperdicio de tempo.
CPUs encontradas pela busca podem ser identificadas por seus rétulos e comentarios.

Paddess |  CPUType | Label |
1 |[192.168.3.39 L26CPU-BT Packaging Machine #1
| 2 |192.168.3.40 L26CPU-BT Packaging Machine #2
| 3 [192.168.3.41 LOZCPU Packaging Machine#3
4 |192.168.3.42 LO2CPU Packaging Machine #4
« Réapido para
Ferramenta de encontrar a
programagao estacéo
Response Wait Time lE sec. [~ View Only PLC correta
{ Find CPU (Built-in Ethernet port) on Network i
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X Uma ampla gama de possibilidades de conexao

Estabeleca comunicagao Ethernet de alta velocidade com vérios dispositivos externos para
atender as necessidades da aplicagao.

Conecte
a diversos

dispositivos
diferentes

Conexao simultanea com muiltiplos dispositivos
externos utilizando uma hub

Comunique-se diretamente
com servidores de nivel superior
e outros sistemas.

i Y S Funcéo Aprimorada
Ferramenta de Dispositivos de medicio, Aplicagdes de usudrio ap de ca0lap)

programacao GOT1000 GT SoftGOT1000 sensor de visao, etc. temperatura, etc.

Comunicagao de conexdo MELSOFT Comunicagao de protocolo MC Comunicagao Socket

X Comunicacdo sem barreiras em todos os patamares

As CPUs do novo modelo Universal suportam uma variedade de tecnologias de rede, incluindo a
Rede CC-Link IE Field e a Rede CC-Link IE Controller de alta velocidade e alta capacidade. Junto
com MELSECNET/H, Ethernet e CC-Link, estas redes podem ser acessados sem barreiras,
independente do tipo de rede ou hierarquia. Cada controlador programavel na rede pode ser
acessado para tarefas de programacdo e manutencdo usando um PC com as ferramentas de
engenharia adequadas ligado via Ethernet.

Ferramentas de
Engenharia

Acesso
irrestrito por
hierarquia

Ethernet

Rede de nivel
empresarial

CC-Link IE Bontrol

Rede de nivel de
controle

A

CCoLink/LT

Rede de nivel de
dispositivo

Rede de nivel de
sensor

X Sempre fornece dados de reldgio precisos

Usando a funcao de sincronizacéo de reldgio SNTP*, dados do reldgio da CPU do controlador programavel séo
automaticamente atualizados em intervalos regulares para manter um nivel de precisdo muito elevado. Quando os
dados do reldgio da CPU sdo sincronizados de maneira confidvel entre os sistemas, todos os eventos com datadores
ou erros que envolvem mais de uma CPU podem ser facilmente compreendidos em termos de sua ordem de
ocorréncia e relacionamento. *SNTP: Protocolo Simples de Horario de Rede

|
=
= Ethernet

Servidor de dados

de relégio Logs de erro do servidor

Logs de erro do processo 1

Logs de erro do processo 2 Logs de erro do processo 3

O problema teve origem
no Processo 2.
Agora sei onde focar.

Erro XXXX 13:15
Erro XXXX 13:22

Erro XXXX 13:07

Erro XXXX 13:10

© Hora atual13:40

© Hora atual13:40

© Hora atual13:40

Erro XXXX 13:07 Processo 2
Erro XXXX 13:10 Processo 3
Erro XXXX 13:15 Processo 1
Erro XXXX 13:22 Processo 1

E f4cil determinar como

o problema se espalhou.

Sincronizagéo

simples de
relégio



A linha expandida de CP
de memoria baixa e mui

A ampla variedade de g
assegura a adequacao

Capacidade de Programa (passo)

1000k

500k

260k

200k

130k

Q26UDEH
Q26UDH
Q20UDEH
Q20UDH

Ethernet
in’]alﬁn'm

in’lulIhnn

100k ==

60k

Q10UDEH
Q10UDH

Fonte de Alimentag&o e unidade
base (5 slots) integrada

g

120 80

X Desempenho melhorado

Em comparagdo a geracdo anterior do modelo basico
QCPU, as especificagdes de desempenho foram
generosamente aumentadas.

X Suporte a multiplos programas

As novas CPUs Universal de pequena capacidade
suportam até 32 programas. Gragas a arquitetura
comum e as instrucoes, é facil mudar os tipos de CLP
entre os médulos da série Universal.

X Conectividade USB  mmm—_
Toda a série Universal inclui uma
porta USB. Isto significa que
mesmo quando a porta RS-232
esta ocupada por um periférico,
como um dispositivo de display,
ferramentas de engenharia podem
ser ligadas através da porta USB.

Velocidade de processamento de
operacOes basicas (ns)

CPUs do tipo

pequena
capacidade
Aprox. 1,7 vezes + rapido
Modelo Universal [NeM8 Q01UCPU
QO01CPU

Modelo Béasico

Velocidade de processamento 0 20 40 60 80 100 120 140
de operac6es bésicas (LD) [ns]

Modelo Universal [NeM8 Q01UCPU
QO01CPU

Modelo Bésico

Valor PC MIX [instrugao/us]* 0 1 2 S 4 5 6 7 8 9 10 1
*Valor PC MIX é o niumero médio de instrugoes (instrugoes basicas, instrucoes de
processamento de dados, etc.) que pode ser executado em 1 /ps. Um valor maior
indica uma velocidade de processamento maior.

Modelo UniversalleM8] QOTUCPU [ 0,24 s == v ceeefsemmmnnqeeeeeeegonenees
Modelo Bésico Q01CPU ‘ ‘ ‘ ‘ 49,5 s
Velocidade de processamentode 0 10 20 30 40 50 60

instrugao de adicao em ponto
flutuante (precisao simples) [ps]

ugOes/ps



X Uma selecdo de CPUs para se ajustar a qualquer aplicacao

Duas novas CPUs de ultra-alta capacidade (500k passos, e 1000k passos) foram adiciona-
das a linha. Sistemas que anteriormente exigiam multiplas CPUs agora podem se
encaixar em uma Unica CPU, economizando custos, energia e espago.

+ Além da porta USB padrao (incluido em cada CPU), CPU equipadas com Ethernet e RS-232 estdo
disponiveis. (Consulte a pagina 7)

+ Com uma linha de CPU que inclui memédria de programa variando de 10k a 1000k passos, praticamente

qualquer exigéncia de tamanho de programa pode ser atendida.

X Conjunto de instru¢do expandida proporciona programacéao simplificada
Instrugdes convenientes, tais como a instrucdo de escala, a instru¢do de exponenciacdo e

ainstrucao de contato de pulso subida/descida (contato fechado) foram adicionados. A S

programacao que costumava exigir um processo complicado, agora, é simples,

reduzindo assim o tempo necessario para o desenvolvimento.

[Instrucdo de escala]

MELSEG (& series

QnU

Linha
Expandida

Programacéao

implificada

Crie perfis personalizados de escala utilizando uma tabela de pontos X/Y. A instrucdo de escala, em seguida,
calcula automaticamente pontos intermédios para converter um valor de entrada para o nivel de saida desejado.

Item de configuragao

Pontos de coordenada

Coordenada X

Ponto 1
Coordenada Y

Coordenada X

Ponto 2
Coordenada Y

Coordenada X
Ponto n
Coordenada Y

[Instrugdo de Exponenciagao]

Valor de safda

OA converséo de escala ¢ configurada usando pontos de dados X/Y
Y

Ponto 3
~2-.___Ponto 4

P2 Ponto n-1

Ponto 1

I:l Faixa de operacdo
I:l Faixa de erro de operacdo

Ponto n

X

Valor de entrada ((

Faixa de operacéo

Execute exponenciacdo em numeros reais, em ponto flutuante de 32 bits.
Por exemplo, o resultado de 0,22 elevado a poténcia 1,2 é armazenada em D20 e 21.

SM402

EMOV EO0.22 DOH
EMOV E1.2 DlOH
0

X1
}—[ POW DO D10 DZOH

[Operacao]

[Pulso na borda de subida ou descida, contatos fechados]

D1 L _l b2
[ 01 | oo |
0.22

1.2

Exponenciagéo

0.163

D20

Anteriormente, varias instru¢ées eram necessarias para criar a OTime chart
L . " 1scan
mesma légica que um pulso na borda de subida ou descida, e
. ~ ~ . s ON
contato fechado. Agora, essas instrucdes estdo disponiveis para _|X°|_
programacdo facil e direta. OFF
X0 ON
HE o
xo ON
HE o
O)lInstrucées Adicionadas
Categoria Instrucao Simbolo
I Inicio de operacédo de pulso de contacto fechado LDPI, LDFI
g:nl;:fzo € - Conexao de série de pulso de contato fechado ANDPI, ANDFI
Conexao de pulso paralelo de contato fechado ORPI, ORFI
Instrucao de deslocamento Deslocamento n-bit & direita/esquerda de dado n-bit SFTBR, SFTBL
Instrugdo de processamento de dados Célculo de valor médio MEAN, DMEAN
Instrugao de processamento de Insergao de String STRINS
String Eliminagao de String STRDEL
. _ . Operagao de exponenciagao de ponto flutuante POW, POWD
Instrugao de fungao especial — —
Operacéo de logaritimo comum de ponto flutuante LOG10, LOG10D
. Escala (coordenada por dados de ponto) SCL, DSCL
Instrugao de controle de dados
Escala (coordenada por dados X/Y) SCL2, DSCL2

Instrugao de relégio

Comparagéo de data

DT=, DT<>, DT>, DT<=, DT<, DT>=

Comparagao de horério

TM=, TM<>, TM>, TM<=, TM<, TM>=

Modelos compativei:



o

rsZi




MELSEC [ series

X Estruture programas em rotinas individuais

O numero de programas que podem ser utilizados foi aumentado para um maximo de 252. Isso permite
a gestao detalhada do programa por produto, processo, etc., e facilita a estruturacdo de programas em
rotinas individuais. Programas organizados deste modo podem ser prontamente depurados,
monitorados e reutilizados. Além disso, a capacidade de ROM padréo foi expandida para um méaximo de

16 MB para permitir o armazenamento de blocos de fungéo, informagdes de label, e comentérios de
devices.

Manuseie
grande volume
de dados
facilmente

Programa p/ produto B Processo O de produto B
Processo 2 de produto B | vio
L, e
Programa p/ produto A Processo 1 de produto B o
SM400 Processo O de produto A S vio [
INC DO O [
F Processo 2 de produto A [{vio Hiva Max.
°
SM400 Yo Processo 1 de produto A ’%"1 neow 252
SM400
Y10 > Programa comum Y10 i
MO | M1 SM400 MO | M1
H(viL — Hoa— [
INC DO INC D10
INC D10 YO

QO3UDE | QO4UDEH | QO6UDEH | QIOUDEH | Q13UDEH | Q20UDEH | Q26UDEH
CPU QoouJ Qoou Qo1 Qo2u QS0UDEH | Q100UDEH

Qo3UD QU4UDH | QO6UDH | Q1OUDH | QI13UDH | Q20UDH | Q26UDH

| Capacidade 15k 20k 30k 40k 60k 100k 130k 200 k 260 k 500 k 1000 k
Memoria de programa 10k passos aSSOS asSOS assOs assOS asSOs assOs assos assos assos assos assos
de g P p p: p: P P P p: p: p: P
programa |  No.de 32 64 124 252

programans
Capacidade
de ROM padrao 256 KB 512 KB 1MB 2MB 4MB 8MB 16 MB
(Flash ROM)

X Processe grandes volumes de dados a alta velocidade

A capacidade de memdria RAM padréo foi aumentada para que haja mais espaco para registros de arquivo. Isto
permite que maior quantidade de dados de producéo e de qualidade sejam armazenados. Com uma SRAM de 8 MB,
um maximo de 4086 k words (cerca de 4 vezes mais do que o modelo anterior) podem ser usadas para registros de
arquivo. Além disso, o registro de indice foi estendido para 32 bits para permitir a programacéo além de 32 k words e
habilitar o uso da area inteira de registro de arquivo por indexagao*. Para executar opera¢des em dados estruturados
(sequenciais) de forma eficiente, o enderecamento através da indexacdo é essencial. A velocidade de processamento
de registro de indice foi drasticamente melhorada para ajudar a encurtar o scan time. Isto é especialmente real onde a
indexacéo é altamente utilizada, como em loops FOR e NEXT.

Manuseie

facilmente
grande volume
de dados

* Na disponivel para QO0UJCPU

Modelo anterior ZR0 ZR1 ZR32767

Max. 32 k words para indexagdo

V Estendido para 32 bits ,

L
: Acesse a area total de 4086k words usando indexagéo ;

OCapacidade RAM padréo (capacidade de registro de arquivo)

Modelo Universal

ZRO
(com catdo SRAM 8 MB)

ZR1 ZR4184063

QO3UDE QO4UDEH QU6UDEH QT0UDEH Q13UDEH Q20UDEH Q26UDEH
QoouJ Qoou Qo1u Qo2u QS0UDEH | QT00UDEH
QO3UD QO4UDH QO6UDH Q10UDH QI3UDH Q20UDH Q26UDH
B 128 KB 192KB 256KB 768 KB 1024 KB 1280 KB 1536 KB 1792KB
(64 k words) (96 kwords) | (128kwords) | (384 kwords) (512 k words) (640 k words) (768 k words) | (896 k words)

©Cartao de meméria (SRAM)

Modelo Q2MEM-1MBS Q2MEM-2MBS Q3MEM-4MBS Q3MEM-8MBS
Capacidade 1MB 2MB 4MB 8MB
Capacidade de registro de arquivo* 505 k palavras 1017 k palavras 2039 k palavras 4086 k palavras

* Méxima capacidade quando o cartdo de meméria é usado como registrador de arquivo.
Cartao de meméria nao pode ser usado para Q00UJ, Q00U, e QOTUCPU.



Mais Amigavel ao Usuario

X Economize um tempo valioso usando a funcdo de sampling trace

0 tempo de inicializagdo e comissionamento de novos sistemas pode ser reduzido através de uma rapida
verificagdo de operacdo. A funcéo de sampling trace é também muito util para a solucao de problemas e
depuracao de operagdes, onde ele pode ajudar a compreender rapidamente a sequéncia de eventos. Em
sistemas Multi-CPU, é possivel confirmar o tempo e a transferéncia de dados entre as CPUs.

Usando o GX Developer ou o0 GX Works2, os dados coletados sao mostrados em uma tabela facil de
entender e onde os dispositivos de palavras séo especificados; a mudanca do valor ao longo do tempo
pode ser vista claramente usando um grafico de tendéncia.

Configuracdo de coleta de dados de trago

Tenee Sesting

Setting of Exexutng and ey Coradition Setting |

Trace Count Settng
Total Count 00 Count

Count Sefore Trigger [0 =] ot

Count After Trigger [0 Count

Data Acquiston Temng Settng
" EachSaan
1= Specified fnterval
100 ms (180 5000)
" Bach Multiple CPU High Speed Traraler Cpcle

X 0.5 ms (180 50)

Dbl Setting

Trigger Condiion Setting

1 & the Teme of Trace Trobruc tior Exeeuion

% [t the Teme gf Marusil Trigger Exrcutort

 Detal Setting

Configurar
acoletade
dados é
simples

Configure a quantidade de
dados a capturar

Detail Setting - Trigger Condition =
=
Device/Labe!
Detail Setting - Data Get Timin -
- =
Device/Label Device
D100 [m100 |
Address
Devee ‘
Comment ——Configure quando
Address 3 capturar os dados
Comment Condition
[+- =] | =]
Conition Radix Cancel
= hd [DEC.
Janela de sampling trace: resultados de exemplo
- Sampling Trace
e Deder Label Device | Comment Data Type Fencky Wertical Aus
| | R S — P w0
(£ ¥i Bit AN OFF  EE—— EE———
M0 ot N OFF
M200 Bt am oN N N O O OE O = = = =
W 1+ Labalfsnwave Mol FLOAT (Single Pregsin]  REAL e B Wl bl el ot ol alo sl ol aps ot ais_als e ot st als sl sl sl als ity
FLOAT [Srje Predision) REAL  4.06736761E-001 IR el IR R I I I D R eI eI e I DT T eI IR
FLOAT (Single Freasion)  REAL 2.55080841£-001 [ P ain aln o o ol i s e oy
| ¥ Laboeljimve_Nod FLOAT (Sigle Predskr)  REAL  -3.42019528€-001 [ — Tabela
vl & Lebelfcoswave Mol  DI12262 FLOAT (Single Predsion]  REAL 7152057206001
¥l ¥ Labelfowave o2 DI2260 FLOAT (Single Predisior) REAL 9. 135454306001
| (3] Labelfonswave_No3  D12258 FLOAT (Single Predsion]  REAL 2ARMENE 002 [P 2T
¥l ¥ Lebelfcswave Mot DI2256 FLOAT (Sigle Predsr)  REAL  -9.39692855E-001 [Relleileinel

2] _|

Modelos compativeis: -

T T

— Grafico de tendéncia



MELSEC (& series

X Simplifique a depuracao de processo

As CPUs do modelo Universal tém a capacidade de usar a fungao "Executional conditioned device test",
que ajusta automaticamente os valores do dispositivo para os valores especificados pelo usuario em
qualquer etapa durante a simulacdo do programa. Tradicionalmente, para simular a alteracéo de valor
real de E/S ou de outro device, um programa separado teria que ser escrito para realizar a depuracéo. Ao
usar o "Executional conditioned device test", é possivel depurar mesmo pequenas porcdes de programas
simples de ladder, sem a necessidade de modificar o programa ou adicionar linhas de ladder. Portanto, a
depuragédo pode ser concluida mais rapida e facilmente.

[Semn

Evecutional Condtened Device Test Enty

N&o requer
modificacGes
de programa

Configure os ajustes do
deviceo escolhendo o n°
do passo e o tempo de
execugdo (antes/depois
da execugéo da instrugéo).

Dispositivos que foram adicionados ao Executional conditioned device
test sao realcados por uma caixa rosa para facil identificagao.

Uma lista de todos os devices que estao sendo controlados
pela fungdo é gerada automaticamente e pode ser salva e
recuperada para depuragéo adicional num momento posterior.

Modelos compativels:

X Maior flexibilidade de atribuicdo de pontos de devices

[Gama estendida de bit devices]
Os bit devices, relé interno (M) e relé de link (B), podem agora ser atribuidos a até estendida
60k pontos cada. Modelos anteriores estao limitados a 32k pontos.

O nuimero total de pontos de devices continua 0 mesmo, mas uma maior
flexibilidade de utilizagdo e de programacao de devices é alcancada.

Modelos compativeis:

[Configuracdo extendida de Registrador de Arquivo: registrador de dados e registrador de link]

O numero de pontos de devices de Registrador de Dados (D) e Registrador de Link (W) pode ser
estendido usando uma ROM padrdo ou um cartdo de memoria. Modelos anteriores sé permitem
a extensao de ponto de devices de Registrador de Arquivo (R/ZR). Usando esta configuracéo, é
facil criar mais registrador de dados ou link para acomodar mudancas no programa, etc.

Modelos compativeis:

Gama de
devices

E——=— =

A D | terna ey uh-u

[Gama Estendida de bit Devices]
Relés internos (M) e relés de link (B) podem ser
atribuidos a até 60 k pontos.

a0
u 2 Sastd 5 o Pt o £ o A s i e s
S b vt by P . gt g L

: e e B e e b

[Configuragdo Estendida de Registrador de Arquivo]
= i Por exemplo, 0s 896 k pontos de word devices
P Rt
e ﬁ 1 na érea padrao de ROM de um Q100UDEHCPU
e -~ pode ser dividido como segue.

oy | i

o L2 (0 L D AR o)
5 e e o s i |

« Registrador de arquivo (R): 512 k pontos
L e r— [ oo '_ « Registrador de dados estendido (D): 256 k pontos
« Registrador de link estendido (W): 128 k pontos




Facil Manutencéo

X Completamente compativel com a Série Q padréo

[Utilize modulos existentes da Série Q]

As CPUs da Série Q padréao e de alto desempenho, podem ser diretamente atualizados para QnU,
CPU Universal, sem qualquer outra modificacdo no sistema. Ao criar novos sistemas utilizando
CPUs QnU, todos os outros moédulos ainda serdo comuns aos sistemas da Série Q existentes e os
custos de manutencao podem ser mantidos no minimo.

MELSEC Série Q IHM
- = Série GOT1000

Partes

L sobressalentes
comuns
_ —
Mdédulos comuns .
[Modelo novo] [Modelo anterior]

V—‘—\ [ T T 1
gg'ghl‘):;fagrg;&al CPU do Controlador Médulo de Unidade base| | CPU do Controlador Outros modulos
il e Programavel Alimentacéo principal programavel Série Q
[TTTTEITIT] C— iy .

- = [TEETITTETL] S .
o [TELTIEETTITT LT I )
*Modelo Universal *Modelo basico
(20 modelos*) (3 modelos*)
*Modelo alto desempenho
(5 modelos)
+CPU de processo
(4 modelos)

*0 QOOUJCPU e 0 Q00JCPU séo do tipo all-in-one, com fonte de alimentagao, unidade base de 5 slots e CPU integradas.
[Utilize o programa ja existente da Série Q]
Usando o recurso "Change PLC type..." no GX Developer ou no GX Works2, os programas ja existentes da série Q
podem ser rapida e automaticamente convertidos para trabalhar com as CPUs da série Universal.

A atualizagdo de CPUs é facilmente realizada
simplesmente mudando o tipo de CLP.

i Read from PLC

Change PLC type Write to PLC
S =
QOo01CPU Ferramenta de engenharia QO01UCPU



IELSER Mserics

X Backup automatico de dados criticos

Arquivos de programas e de parametros sao automaticamente copiados para a memoria do programa
(Flash ROM), a qual nédo requer backup de bateria. Isto previne a perda de dados de programa e de
parametro devido a falha na substituicdo da bateria, e reduz significativamente o tempo de backup de
bateria. Ainda, os dados importantes, como dados de devices, podem ser copiados na ROM padrdo, de
modo a evitar perdé-los devido ao descarregamento da bateria numa interrupgao planejada, durante
feriados consecutivos. Os dados de backup sao automaticamente restaurados quando a alimentacgao é
ligada na proxima vez.

Bateria

Meméria incorporada na CPU

Meméria do programa
(Flash ROM)

néo requerida
para protegéo

. Sem de dados
Mdeom;,ggéﬁge <« necessidade
(SRAM) de backup
Para execugdo de bateria!
Ferramenta de do programa +
programacéo g

Dados de devices

R Condicdo p/  Arquivo de
devices execucdo de  backup de
back up & dados

ON retentivos

Registro de arquivo (ROM padrao)

(RAM padréo)

Modelos compatives:

X Diminui o tempo de restauracdo de queda de sistema

. i Cria backup
[Funcéo troca do médulo de CPU] completo de
A fungao troca do médulo de CPU permite ao usuario criar um backup completo de todos os dados
todas as informagdes da CPU num cartdo de memoria. daCPU

No caso improvavel de uma falha de CPU ou outro evento catastrofico, os dados de
backup podem ser usados para programar rapidamente um novo médulo de CPU.
Usando esta fungao, o sistema podetornar-se rapidamente operacional e o tempo de
inatividade pode ser minimizado.

Memoéria incorporada na CPU
Memoéria de programa Dadg:tgﬁﬁiv%v)ices
. i | ROM padrao | | Histérico de erros |
Engineering
tools
| RAM padréo | | Dados de sistema
ﬁ =
cor ‘
[ZaSSOKY Insira um cartdo de meméria no médulo de CPU desejado
w  eexecute uma operagao de backup. -~
MITSUBISHI

RaSR{OF] Quando necessario, insira o cartao de memoria contendo
w  asinformacoes de backup em uma CPU de reposicdo.

Armazeﬂe os dado's‘de backup
RaS{eRe] Execute a fungdo de restauragéo usando o GX Developer MELSEY o cartéo de memoria
ou 0 GX Works2 e reinicie a CPU.

Modelos compatives:

X NUumeros de série sdo agora impressos na frente dos modulos

Os numeros de série podem ser verificados rapidamente sem ter que remové-los da
unidade base. (Nenhuma interrupgéo de operagédo é necessdria.)

Ainda, os nimeros de série podem ser verificados usando a "lista de informacgoes
de produto", recurso incluso no GX Developer e no GX Works2.

Cheque
facilmente
nameros
de série

Predwctidemaen st o o - =
-
¥ iy iyt Gy Trow e
P P S [T e e I L IR ) S —
[ TR TR - Y T . . R R
Lovizio e ] B
| |
Os niimeros de série estao Os nimeros de série de modulos conectados aparecem
localizados na parte frontal na Lista de Informacdes de Produto e podem ser exportados

inferior dos médulos em formato CSV.



§ BASIC MODEL

A Plataforma 1Q incorpora diversos tipos de CPU
para integrar multlplas disciplinas de controle,
incluindo sequéncia, processo, servo- mov1ment0
robo, tratamento de informacao, e muito mais.

A extensa linha da série Q esta pronta para atender e exceder as necessidades de aplicagao.
Combine até 4 CPUs na mesma unidade base para tirar vantagem da comunicacdo de bus

Linha de CPU

inter-CPU de alta velocidade e construir o melhor sistema para satisfazer a escala e
propositos desejados. Criar um sistema usando CPUs redundantes para aumentar a

confiabilidade ou atender a exigéncias especiais.

CPU de Processo - CPU Redundante

X CPU de Processo QNPHCPU

Os controladores de processo da Série Q oferecem recursos que rivalizam com
0s caros sistemas DCS a uma fragdo do custo. Uma unica CPU pode controlar
um grande nimero de loops PID enquanto realiza simultaneamente o controle
sequencial padrao. As CPUs de processo sao complementadas por uma gama
de médulos de E/S analégicos de alta resolugao de canais isolados, com
capacidade de mudanga on-line (hot-swap), bem como a programacao de
bloco de fungao e ambiente de engenharia de software, PX Developer.

K CPU RedUNdante «+esesesessssererensssssenens QXPRHCPU

Os sistemas redundantes séo projetados para fornecer aos usuarios
sistemas que possuem as propriedades da Série Q e nao séo afetados
por falhas repentinas. O sistema béasico, incluindo médulo de CPU,
modulo de alimentacgéo, unidade base principal e médulo de rede, é
redundante para evitar a queda do sistema. A programacao pode ser
realizada sem se preocupar com a redundancia.

Ethernet

Rede CC-Link IE @ont
Sistema de Rede /| 5= NET/H (Re

(

roi OU
de CLP para CLP)

CPU de Processo [ |

Sistema de E/S local redundante

Sistema E/S remoto
redundante

Cabo de rastreamento

Cabo de extenséo

| CCoLink

P E——

Unidade base de
extensao do tipo
redundante

Cabo de extensao

O 9 w5

® Taxa de fluxo, pressao, concentragao, etc. @ Temperatura @ﬁ Sensor (i.e., chave de limite)

éﬂ Motor @ Bomba

Vélvula de
solendide

Valvula de
controle

& P e

Uma CPU ideal para o sistema pode ser selecionada de acordo com a aplicagdo pretendida.

Instrumentacdo de equipamento

equipamento de ar condicionado, fornos industriais, etc

Equipamento de processamento de alimentos, sistemas semicondutores,

Instrumentacao de planta

Quimicos, aco, instalagdes de tratamento ambiental e de agua,
substituicao de DCS, etc.

Grande

252k passos

CPU de Processo Q25PHCPU

m GPU redundante Q'12PRHCPU

@ CPUdeProcessoQ12PHCPU

124k passos

Capacidade
de programa|

60k passos '
 CPUde Processo QOGPHCPU

Adequado a Instrumentagao
de equipamento !

l 28k passos
m CPU de Processo QOZPHCPU -

Pequena

,,,,,,,,,, L,,,,,,,,,,,,,,@r,C,P}J!e,dynéaﬂt,e,QZﬁPBﬂCRQ,,,,,,,,

Adequado a Instru-
mentacdo de planta

i | B2

Para detalhes, consulte o catdlogo
’ "Controle de Processo/Sistema

10 50
— Numero de loops PID (referéncia)*'

Redundante MELSEC".
100

*1 Quando outros programas, exceto o programa de controle de loop, sdo grandes, o nimero de loops PID nao pode ser protegido.
Para mais informaces, consulte o Manual de Programacéo do PX Developer Versao 1 ou o Guia Técnico de Instrumentacéo.



CPU Controlador C

X CPU Controlador C

CPUs Controlador C sdo um convite aberto para que programadores em linguagem C assumam o controle de uma aplicacao utilizando seus

conhecimentos existentes em programacdo e tirem proveito do poder do hardware MELSEC. Ao utilizar o MELSEC Série Q, hé a garantia de um

fornecimento de hardware estével e de longo prazo.

Experimente as vantagens de um sistema operacional de tempo real pré-instalado, o VxWorks ©, de uma grande selecéo de hardware da série

Q, incluindo bibliotecas de drivers plenamente desenvolvidos, comunicacao de alta velocidade de multiplas CPUs com bibliotecas de funcdes

plenamente desenvolvidas e de uma forte integracdo com os servos e motion controller de precisao altamente avancados.

Vantagens de usar o Controle C
num ambiente MELSEC

Questoes relacionadas ao uso de ambiente de
microcomputador/computador pessoal

Solugéo de hardware anterior

- Fornecimento instavel de produto devido a
descontinuidade da producéo de placas
- Custos de gestdo e manutengdo crescentes

Curto ciclo de
vida de produto
Equipamentos grandes
Producéo descontinuada
de placas/chips

Desisténcia do
desenvolvedor de driver

Computadores pessoais
requerem uma grande
necessidade de tencao

CPU Motion

Solucéo Plataforma iQ MELSEC

- Fornecimento estavel de produto
- Custos de gestdo e manutencao mais baixos permitem
que os recursos sejam focados no desenvolvimento

Fornecimento estavel de longo
prazo altamente confiavel

Solugdo total fornecida
por um grande nimero de

E/S's e um acesso a rede
sem barreiras

Custo de manutengao Reduzido tamanho de
significativamente reduzido equipamento

X CPU Motion

Cada motion controller Mitsubishi Electric oferece controle de alta velocidade de até 32 eixos (96 eixos ao usar trés

CPUs juntas). Cada CPU de movimento tem o mesmo tamanho de um controlador programével padrao da Série Q.

Com a vantagem da integracdo da plataforma iQ, pode-se concretizar um desempenho superior e uma grande

economia de custos, especialmente quando se elimina o complexo cabeamento gracas a conexao "daisy-chain" de

servos digitais inteligentes Mitsubishi.

CPU do Controlador Programavel + CPU Motion

Servo amplificador

SSCNET 3
(Sistema 1)

Servo motor

Motor linear

SSCNET 3
(Sistema 2)

Servo motor

Q173DCPU, Q172DCPU

Q12DCCPU-V, Q06CCPU-V

..‘ - prampr

Para detalhes, consulte o
catélogo do "Controlador C".
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Comunicacao sem barreiras entre sistemas de
informacao de nivel superior e sistemas de
campo de nivel inferior; dimensionaveis para
atender qualquer tamanho de aplicativo.

Hoje existe uma demanda crescente das instalacdes de produgéo por controle de alta velocidade, gestdo
R e d e efetiva de dados, cabeamento flexivel, facil configuragéo de pardmetros e manuteng&o preditiva.

Para atender a essa demanda, a Mitsubishi Electric fez uma parceria com a CC-Link Partner Association
para fornecer redes confiaveis de padrao aberto que operam sem barreiras uma com a outra. Juntas,
estas e outras redes Mitsubishi permitem uma integracao flexivel em qualquer nivel de rede. A mais
recente adicdo ao portfolio CC-Link é o IE Field, uma rede gigabit baseada em Ethernet, projetada para
fornecer conectividade confiavel, de baixo custo para dispositivos de campo.

RUPFT— VB EN, > —LLAGRHES.

X Configuracfes de Rede

~ Software para CLP . . . .
MELSOFT GX Works2 MES (manufacturing execution system) MES (manufacturing execution system)

LAN (Ethernet)

Sistema de informacéo

D IHM E Placa de interface com PC

4

Comunicagao

de dados CC-Link IE Bietd

Hub de comutagéo industrial

sem barreiras

m 0o iss.

o |
'8., [Adaptador  I[HM Inversor Servomotor Placa de interface  E/S remoto CLP CLPde CLP de
> Ethernet com PC seguranca seguranca
©
o
=
o
[}
©
©
v CCoLink CCLinksafety
<<
Sensor de visao
TR or ~
LB &5 <L =
Servomotor E/S remoto € Controle de Inversor E/S E/S
vélvula remoto de remoto de
seguranga seguranga
IHM
CC-Link/LT
== J
<  { QJ g
E/S analogico  E/S geral Sensor de conexao Parada de Luzde

emergéncia aviso




Comunicacao Sem Barreiras

A Série Q combina redes de nivel empresarial, de controle, de
dispositivos e de sensores, todas juntas, através de redes Ethernet,
MELSECNET/H e CC-Link para permitir o acesso facil a informacdo, sem
importar em que lugar esteja na rede. E possivel acessar hierarquias mais
baixas a partir do patamar superior Ethernet através das diversas redes e
acessar controladores programaveis usando GX Works2 ou outras
ferramentas de engenharia.

CC-Link IE Rontrol

CC-Link IE Control é a primeira rede controladora que integra o sistema de rede
baseado em Ethernet.

Esta rede controladora é projetada para transmitir ndo somente as informagoes
de controle, mas também dados de grande capacidade, como informacées de
devices para manutencao, conservacao e devices de configuracdo no ambiente
de rede aberta e sem barreiras.

» Comunicacao de alta velocidade de 1 Gbps
« Numero méaximo de pontos de link por rede:
Relés de Link (LB): 32768 pontos
Registradores de Link  (LW): 131072 pontos
Entrada/saida de Link  (LX, LY): 8192 pontos cada
« NUimero maximo de estacdes conectadas por rede: méx. 120 unidades
« Distancia total méaxima: 66km

Entre fabricas
e departamentos

Rede de nivel
empresarial

Dentro da fabrica

Rede de nivel de
controle

Dentro da linha
de produgao
y

/ CCink CClLinksafety £ZSSQNET Rede de nivel de
/ dispositivo

4
Dentro da
maquina ou painel

Rede de nivel de
dispositivo

Ethernet

CC-Link IE @ontrol

CC-Link IE Bietd

CClink/LT

CC-Link IE Bield

CC-Link IE Field oferece transmisséo de alta velocidade, de 1Gbps, e protocolo
em tempo real que permite comunicagdo de E/S remota confiavel,
independente do delay de transmissdo.

Esta rede foi projetada para transferir dados de controle e informacéo
administrativa de dispositivo simultaneamente.

« Comunicagao de alta velocidade de 1 Gbps
« Numero méximo de pontos de link por rede:
Entradas/saidas remotas (RX, RY): 16384 pontos
Registradores remotos  (RWw): 8192 pontos
(RWr): 8192 pontos
- Distancia total méaxima: 12km

CCoLink

CC-Link é uma rede industrial de alta velocidade capaz de controlar o sistema e
tratar informagdes ao mesmo tempo. Oferece também resposta de entrada/saida
confidvel de alta velocidade e expansibilidade altamente flexivel.

Este desempenho distinto da rede proporcionou a certificagdo SEMI.

De origem japonesa, sendo padrao mundial em rede industrial aberta, CC-Link
detém uma grande fatia de mercado e vem conquistando a confianga dos clientes.

«Velocidades de comunicagao de até 10 Mbps

- 8192 pontos E/S de dispositivo de link remoto e 2048+2048 pontos de registradores remotos
« Conecte com mais de 1.000 diferentes produtos de terceiros compativeis com CC-Link
« Distancia total maxima: 100m (10Mbps)

CCoLink Safety

CC-Link Safety é uma rede industrial de seguranca que previne riscos no local de

trabalho.
Isto concretiza uma comunicagdo altamente confidvel e de alta velocidade com

menos cabos.
- Distancia total méxima: 100m (10Mbps)

47 SSCNET

SERVO SYSTEM CONTROLLER NETWORK

SSCNET ¢ aplicavel de forma flexivel para cabeamento de longa distancia.
Esta rede controladora de sistema servo concretiza a alta velocidade e o alto
desempenho através da adogao de fibra dptica.

«Velocidade de comunicagao: 50Mbps
« Ciclo de comunicagao: 0,44ms/0,88ms
- Conecte até 16 eixos por sistema

« Distancia total maxima: 800m

CCoLink/LT

CC-Link LT é uma rede de nivel de sensoriamento projetada de modo que os
locais de producéo estejam livres de cabeamento complicado ou incorreto.
Ele herda a abertura, alta velocidade, e resisténcia a ruido da familia CC-Link e,
a0 mesmo tempo, assegura custos reduzidos de cabeamento devido a sua
configuragdo simples e de facil instalagao.

« Faca conexodes rapida e facilmente usando conectores dedicados

« Use pontos E/S eficientemente através do ‘modo de nimero de pontos’
(4 pontos, 8 pontos, 16 pontos).

« Conecte até 1024 pontos de link em modo de 16 pontos.

« Até 39m da estagao mestre (2,5Mbps)

L

Eiwema bt Cpon ot
CC-Lm I Prhart Catsing

CC-Link IE et
CC-Link IE Bantrat

.'f

The Field -
Network Revolution Begins

CC-Link IE Fiald Network =

Para detalhes sobre redes CC-Link , favor consultar os catélogos "CC-Link IE"
ou "Produtos Compativeis com CC-Link".




Rede controlador-para-controlador (controle distribuido) altamente confiavel, projetado para banda larga e alta velocidade

X Moédulo de Rede CC-Link IE Controller

Modelo padrao

Com alimentacdo externa

Caracteristicas

QJ71GP21S-SX

QJ71GP21-SX

« Componentes Ethernet comercialmente disponiveis podem ser usados para
economia significativa de custos sobre redes alternativas.

Distancia total
méxima: 66km

Distancia estacao-a-estacao
méxima: 550m

- Desempenho determinista e confiavel ajudam a reduzir o takt time. Esta troca

ciclica de dados é fixa e ndo sofrerd com degradacao de desempenho, mesmo
quando grandes volumes de dados sao transferidos.

Compartilhe grande quantidade de dados entre os controladores. (Até 256 Kb de
memoria compartilhada de rede por estacao)

Os médulos de Rede CC-Link IE Controller, QJ71GP21-SX e QJ71GP21S-SX, podem
ser configurados como esta¢des normais, ou a estacao de controle.

CC-Link IE Rontrol

X EspecificagGes de Desempenho™

Item Especificacdo
B 32K pontos (32768 pontos, 4KB)
(Modelo basico QCPU ou CPU de seguranca: 16K pontos (16384 pontos, 2KB))

Pontos de link méx. W 128K pontos (131072 pontos, 256KB)
por rede (Modelo basico QCPU ou CPU de seguranga: 16K pontos (16384 pontos, 32KB))

LX 8K pontos (8192 pontos, 1KB)

LY 8K pontos (8192 pontos, 1KB)

Modo normal Modo extendido™

LB 16K pontos (16384 pontos, 2KB) 32K pontos (32768 pontos, 4KB)
Pontos de link max.
T sz Lw 16K pontos (16384 pontos, 32KB) 128K pontos (131072 pontos, 256KB)

LX 8K pontos (8192 pontos, 1KB) 8K pontos (8192 pontos, 1KB)

Ly 8K pontos (8192 pontos, 1KB) 8K pontos (8192 pontos, 1KB)

Velocidade de comunicagao

1Gbps

Numero de estagdes por rede

120 (1 estacao de controle mais 119 estagdes normais)

Cabo de conexdo

Cabo de fibra ética (Fibra Multi-modo)

Distancia total de cabo

66000m (Quando 120 estao conectadas)

Distancia estagdo-para-estagao (Max.)

550m (Core/Clad = 50/125 ( m))

Numero méx. de redes 239
Ndmero méx. de grupos 32
Topologia de rede Anel

*1 Quando a estacao de controle é um modelo Universal QCPU.

*2 Para usar o modo extendido, médulos de rede (QJ71GP21(S)-SX) e CPUs do modelo Universal cujos cinco primeiros digitos do nimero de série sao 12052 or posterior sao requeridos.

Todas as estagoes na rede tém que suportar o modo avangado. Ainda, GX Works2 versao1.34L ou posterior é requerido.

Projetado para continuar funcionando mesmo nos piores cenarios possiveis

X O uso de cabos de fibra ética, que sdo completamente imunes a ruidos EMI e RFI, permite que a rede funcione em ambientes onde outras redes nao podem.
O projeto de loop duplo permite que a rede continue funcionando mesmo que os cabos fiquem danificados ou que a energia seja perdida em uma estacéo.

X Além disso, as estagdes CC-Link IE podem ser alimentadas com uma fonte externa. Isso permite que
a comunicagao continue normalmente no caso de uma perda da fonte de alimentacao primaria,
sem depender da fungdo loop-back.

Funcéo de
alimentacéo externa

Afonte de alimentagao externa permite
que a comunicagao continue.

Funcéo loopback

Alimentagdo externa
Falha de alimentagao no PC
NN

Alimentagao externa

Alimentagao externa

Alimentagio externa Alimentagio externa Alimentagio externa

A comunicagao é mantida A comunicagio continua mesmo que esta estagao esteja
pela funcao loop-back. entre duas estagdes que perderam a alimentacéo primaria,

Falha de alimentagao(2 estagoes)

Display visual do estado da conexao da rede

—e - P
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Veja o status da conexéo de rede de todo o sistema para
identificar os problemas num piscar de olhos. A causa do
problema pode ser rapidamente identificada e as solugdes
sugeridas sejam aplicadas para minimizar o tempo inativo.



Conecte-se a estacdes de E/S remotas e outros controladores programaveis para controle distribuido de alta velocidade com funcionalidades avancadas

K Mddulo de Rede CC-Link IE Field QJ71GF11-T2

Caracteristicas

+ Incriveis velocidade e largura de banda usando cabos e conectores comercialmente dispo-
niveis. O design de rede (topologia) ¢ altamente flexivel para se adaptar a qualquer layout.

- Funciona como mestre ou como estacao local. Perfeito para o gerenciamento de

controle de E/S remoto e controle distribuido.

Dispositivos de outras estacoes podem ser acessados facilmente através de uma

comunicagao transiente usando instru¢des dedicadas.

+ Blocos de funcao para comunicacao transiente estdo disponiveis para simplificar
ainda mais a troca de mensagens.

+ Arede pode garantir a integridade dos dados de 32 bits através da garantia de bloco
de dados da estagao base. Isto forca pares de word de dados a serem atualizados
juntos durante o link refresh.

+ O moddulo de Rede QJ71GF11-T2 CC-Link IE Field pode funcionar como uma estagao
escrava ou mestre.

CC-Link IE @ieid

X Especificagdes de Desempenho

RX 16K pontos (16384 pontos, 2KB)
Pontos de link max. RY 16K pontos (16384 pontos, 2KB)
por rede RWr 8K pontos (8192 pontos, 16KB)
RWw 8K pontos (8192 pontos, 16KB)
RX 2K pontos (2048 pontos, 256B)
Pontos de link méax. RY 2K pontos (2048 pontos, 256B)
por estagao RwWr 1K pontos (1024 pontos, 2KB)
RWw 1K pontos (1024 pontos, 2KB)
Velocidade de comunicacao 1Gbps
Numero de estagdes por rede 121 (1 mestre mais 120 estagdes escravas)

Cabo Ethernet de categoria 5e ou superior (Cabo de blindagem

Caboliebeledn dupla) que sastisfaca o padrao 1000BASE-T
Topologia Linear 12km (com 1 mestre e 120 escravos conectados)

Distancia total max. de " i - - 5

i Topologia Estrela Depende da configuracao do sistema.
Topologia Anel 12,7km (com 1 mestre e 120 escravos conectados)

Distancia max. estagao-para-estacao 100m

Numero max. de redes 239

Topologia de rede Linear, estrela, linear e estrela mescladas, ou anel”

*1 Até 20 hubs podem ser conectadas por rede.

*2 Redes em anel ndo podem ser misturadas com redes linear ou estrela. Modulos de rede QJ71GF11-T2 cujos
cinco primeiros digitos do nimero de série forem 12072 ou posterior sao requeridos para redes em anel. Além
disso, GX Works2 versao 1.34L ou posterior é requerido.

Fung¢des de Diagnéstico Facil

X Em certas situagoes tais como a perda de energia, uma estacdo pode serimpedida de se
comunicar. Em uma rede linear, isto pode fazer com que esta¢des perfeitamente saudaveis
fiquem separadas da rede. Em uma rede em anel, apenas a esta¢do defeituosa é separada,
aumentando assim a confiabilidade do sistema.

Display visual do status da conexao de rede

T T

Topologia Linear Estacbes depois que a estacdo defeituosa é desconectada W — W — W — W

o
Estagdo mestre (Estagao No.0) o — I — i — 0 — I — -

I i
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==
. Comunicagdes de link de dados entre as estacoes e L
TOpC‘IOg'a Anel sauddveis ndo sao afetadas. T ——
e | e e e e e ™

-
e

Estagao mestre (Estagdo No.0)

As ferramentas de diagndstico de rede em GX Works2™' permitem que
problemas seja idendtificados rapidamente. Adicionando uma visao geral
da rede e de varias outras ferramentas, possibilidade de monitoramento
detalhado de CPUs e médulos, de qualquer estacao para qualquer estagao.

*1 Nao suportado por GX Developer.




Rede de campo de custo-desempenho superior, com mais de mil dispositivos de terceiros compativeis

X Modulo de rede CC-Link QJ61 BT11N

Caracteristicas

« Ao desenvolver uma tecnologia de bus de campo confiavel, o CC-Link
é capaz de mover grandes volumes de bit de dados, como estado de
relé ON/OFF e word de dados, em alta velocidade.

» CC-Link mantém a transmissao ciclica consistente e garante
a pontualidade, ao separa-la da comunicacéo (transiente) de
mensagem. Mesmo que a comunicagao de mensagens se torne ) Estacdo E/S Estacao de dispositivo Estagao de dispositivo
saturada, isso nao afetara o scan time do link. Estagéo local remota remoto inteligente

+ O modulo QJ61BT11N suporta CC-Link versao 1 e 2, e pode ser Fm m
|

Estacdo mestre MAX.
(1 por rede) 10Mbps

utilizado como um madulo local ou mestre.

Total 64 |
CCuLin
-Link
X Especificagdes de Desempenho
Item Especificacao
Velocidade de comunica¢ao Pode-se selecionar de 156 kbps/ 625 kbps/ 2,5 Mbps/ 5 Mbps/ 10 Mbps
Caminho de transmissao Bus (RS-485)

i Entradas/saidas remotas (RX, RY): 8192 pontos
Numero maximo de pontos de link por sistema’ Registradores remotos (RWw): 2048 pontos
Registradores remotos (RWr): 2048 pontos

Entradas/saidas remotas (RX, RY): 32 pontos (30 pontos para estacédo local)
Simples Registradores remotos (RWw): 4 pontos
Registradores remotos (RWr): 4 pontos

Entradas/saidas remotas (RX, RY): 32 pontos (30 pontos para estacao local)

, L. Dupla Registradores remotos (RWw): 8 pontos
Nurrt\erodmlaler\'\o de Configuragéo Registradores remotos (RWr): 8 pontos
ontos de link por o .
Eistema P ciclica expandida Entradas/saidas remotas (RX, RY): 64 pontos (62 pontos para estacao local)
Quadrupla Registradores remotos (RWw): 16 pontos

Registradores remotos (RWr): 16 pontos

Entradas/saidas remotas (RX, RY): 128 pontos (126 pontos para estacao local)

Octupla Registradores remotos (RWw): 32 pontos
Registradores remotos (RWr): 32 pontos
Numero méaximo de estagdes conectadas (estagao mestre) 647

1200m/156kbps,900m/625kbps,400m/2,5Mbps,160m/5Mbps,100m/10Mbps

Distancia total/velocidade (Quando usar Ver. 1.10) (Usando repetidores, é possivel extender a distancia da rede até 13,2km)

*1 Para CC-Link versao 2.
*2 Usando apenas estagdes E/S remotas.

Rede econémica a nivel de dispositivo

X Modulo de rede CC-Link/LT QJ61CL12 Item Especificacao
Velocidade de comunicagao 156 kbps/625 kbps/2,5 Mbps
aracteristicas Caminho de transmissdo Topologia T-branch
« Maximo de 64 estacdes podem ser atualizadas em menos de 1,2 ms (a Max. de médulos conectados 64
2,5 Mbps). Escolha entre 3 velocidades de transmissao de acordo com (estagdo mestre)
a distancia de transmissao requerida. Comprimento de 35 m/2,5 Mbps,100 m/625 kbps, 500
- Estagoes escravas CC-Link/LT nao necessitam de quaisquer parametros; apenas linha trunk m/156 kbps
a velocidade de transmissdo precisa ser especificada pela estacao mestre. Distancia total EOT"’J'":"“’ max. 4 m/2:56f‘gbp/sa ;2 %625 kbps,
i m. S
« O modulo de rede CC-Link/LT QJ61CL12 sé pode funcionar como uma ein fa op P
tac X Comprimento total | 15 m/2,5 Mbps, 50 m/625 kbps, 200
estacac mestre. de linhas drop m/156 kbps

CCoLink /LT



Rede custo-efetiva de controle distribuido compativel com séries A e AnS

X Modulos de rede MELSECNET/H

T|po |00p OLICO eereereremesessesenusesinenanns QJ71 LP21 _25/QJ71 LP21S_25/QJ71 LP21 G/

QJ72LP25-25/QJ72LP25G(Estszoe/s remoto)

Tipo bus coaxial

Tipo bus trancado

QJ71 BR1 1/QJ728R1 5(Esta§éo E/S remoto)

Caracteristicas

QJ7INT11B

[Sistema de loop 6tico]

Distane

cia maxima de
estacao a

ara-estacao: 2 ki

+ Os sistemas de rede MELSECNET/H suportam comunicagao controlador-para-
controlador, controlador-para-PC, controlador-para-estacéo E/S remota. Multiplos

tipos de cabeamento estdo disponiveis e muitas fungdes criadas para aumentar a

confiabilidade estédo incluidas, tais como suporte para sistemas redundantes.

- Tipo loop 6tico: Velocidades de comunicagao de até 25 Mbps. O cabo de fibra 6tica é

imune a ruido EMI/RFI. Até 2km entre estac¢des utilizando cabo do tipo Gl.
- Tipo bus coaxial: O uso de cabo coaxial de baixo custo permite que as redes sejam
construidas a um custo menor do que as redes de loop ético.

X Especificagdes de Desempenho

Terminador

Cabo coaxial Terminador

Tipo de bus trancado: A combinacdo de um mddulo de rede acessivel e cabos de par
trancado permite que um sistema de rede seja construido a um custo muito baixo.

[Sistema de bus trancado]

Terminador

Distancia total maxima: 500 m I

Terminador

Par trangado ou cabo compativel com CC-Link Ver.1.10

Distancia total méxima: 1.2 km |

Item

Especificacao

Configuragées de rede Sistema de loop 6tico Sistema de bus coaxial Sistema de bus trangado
QJ71LP21(S)-25 QJ71LP21G QJ71BR11
B QJ72LP25-25 QJ72LP25G QJ72BR15 QU7INTIB
Cabo Fibra otica Fibra 6tica Coaxial Coaxial Par trancado Cabo compativel
(SI) (Gl) (3C-2v) (5C-2v) ¢ CC-Link Ver.1.10
LB 16384 pontos (8192 pontos no modo MELSECNET/10) 16384 pontos
Numero maximo de
N LW 16384 pontos (8192 pontos no modo MELSECNET/10) 16384 pontos
pontos de link por rede
LX/LY 8192 pontos
Rede CLP- « modo MELSECNET/H
para-CLP Ndmero maximo de pontos de link por {(LY +LB) /8 + (2 x LW)} < 2000 bytes
estacdo « modo extendido MELSECNET/H
{(LY + LB) / 8 + (2 x LW)} < 35840 bytes
o M Até 64 estacoes . - - - .
Numero de estagoes por rede (1 estaco de controle, 63 estabes normais) Até 32 estagdes (1 estacao de controle, 31 estagdes normais)
16384 pontos
LB (Mestre Remoto para Sub-Mestre Remoto ou E/S Remoto : 8192 pontos,
Sub-Mestre Remoto ou E/S Remoto para Mestre Remoto: 8192 pontos)
Numero maximo de
ontos de link por rede 16384 pontos
P p Lw (Mestre Remoto para Sub-Mestre Remoto ou E/S Remoto: 8192 pontos,
Sub-Mestre Remoto ou E/S Remoto para Mestre Remoto: 8192 pontos)
LX/LY 8192 pontos
+ Mestre Remoto para E/S Remoto ((LY + LB)/8 + (2 x LW)) < 1600 bytes
Nudmero méximo de pontos de link por « E/S Remoto para Mestre Remoto ((LX + LB)/8 + (2 x LW)) < 1600 bytes
RededeE/S |estagao - Mestre Remoto Multiplexado de/para Sub-Mestre Remoto Multiplexado _
remoto ((LY + LB) /8 + (2 x LW)) < 2000 bytes
Méximo de pontos E/S para estacao E/S X +Y <4096 pontos
remota Se nimeros X/Y estao duplicados, apenas um lado é tomado em consideragao.
M 8192 pontos
Pontos de device por estacdo |SM 2048 pontos
E/S remota D 12288 pontos
SD 2048 pontos
R S —— Até 65 estacbes (1 estagao mestre remoto, | Até 33 estagbes (1 estagdo mestre remoto,
< P 64 estacoes E/S remotas) 32 estagdes E/S remotas)

156kbps/312kbps/625kbps/1,25Mbps/2,5M

Velocidade de comunicagéo 25Mbps/10Mbps 10Mbps bps/5Mbps/10Mbps
1200m/156kbps,
1200m/156Kkbps, 900m/312kbps,
600m/312kbps, 600m/625kbps,
Distancia total 30km 300m 500m ! 400m/1,25Mbps,
400m/625kbps,
200m/1,25Mbps 200m/2,5Mbps,
2>Nibp 150m/5Mbps,
100m/10Mbps
Distancia entre estagoes Até Tkm 2km — —




- As ferramentas de engenharia MELSOFT podem estabelecer uma conexao com a

Conecte-se a redes existentes e va além da capacidade da Ethernet incorporada

X Modulo de interface Ethernet

1OBASE-T/TOOBASE-T Xereerrressseseseesssssssesseessssssssees QJ71E71-100
10BASE-5 QJ71E71-B5
T0BASE-2 QJ71E71-B2
Comunicagao por L
- Use instrucdes dedicadas para comunicacdo entre CPUs de controladores protocolo HTTP / MC Cg’;“g‘e'f;fgge':f’
programéveis. \ MX Component
- Uma biblioteca de comunicacdo e um cédigo exemplo estdo disponiveis para g et

permitir que um servidor web acesse qualquer um dos médulos Ethernet e
troque informacdes com o médulo CPU do controlador programével. Desta
forma, o servidor web pode hospedar uma pagina web que permite a operacédo
remota de um controlador programavel através da internet via web browser.

- Para melhorar a eficiéncia de programacdo, manutencdo e depuracao,
conexdes de multiplas CPUs podem ser estabelecidas simultaneamente
usando GX Developer e GX Works2.

Comunicagao de dados
~ . . . . . instrucoes dedicad;
- A Funcao E-mail permite que os médulos Ethernet enviem e-mail com anexos porinsirticoes decicadas

em formatos binario, ASCll e CSV através de um servidor de e-mail.

- Execute verificagOes de existéncia e mantenha conexdes abertas usando as
funcdes KeepAlive ou PING. Isto pode ser utilizado para garantir a
conectividade e descobrir erros rapidamente.

Conecte-se com uma grande variedade de dispositivos usando o modulo de interface MODBUS'.
@ Mddulo de Interface MODBUS®

RS-232 1canal, RS-422/485 1canal--wwr: QJ71MB91

TOBASE-T/T00BASE-TX QJ7TMT91

Caracteristicas

1.Usando a fun¢do mestre, comunique-se com dispositivos escravos de terceiros
compativeis com MODBUS'.

2.0 modo escravo também é suportado, o que permite a comunicacdo com -
outros mestres MODBUS’, tais como CLPs de terceiros.

3.Usando a funcéo de sincronizacao do QJ71MB91, uma estacdo mestre pode
ser conectado ao Canal 1 (RS-232) e comunicar com multiplos escravos
conectados a interface do Canal 2 (RS-422/485).

4.0 médulo QJ71MT91 é capaz de operar usando as fun¢des mestre e escravo

simultaneamente Controlador de Dispositivo de IHM
: temperatura medicao

CLP de terceiros

Estes médulos de comunicagao altamente flexiveis permitem a conexao a praticamente qualquer dispositivo serial
X Médulo de comunicagéo serial

RS-232 1canal, RS-422/485 1 canal QJ71C24N
RS-232 2canais QJ71 C24N-R2
RS422/485 2canais QJ71 C24N-R4

- Status da CPU
- Dados de devices

-Programa sequencial

- Chegue aos limites da tecnologia serial: taxas de transmisséo de até 230,4kbps,
distancia de até 1200 m, e leitura/gravacdo em lotes de blocos multiplos de até
960 words da memoria de devices do QCPU.

- Dispositivos externos (computador pessoal, IHM, etc.) podem ler e gravar dados
na CPU do controlador programével usando o protocolo MC.

- Conecte-se com dispositivos inteligentes usando seu protocolo nativo (leitor de
codigo de barras, dispositivo de medicéo, etc.), selecionando protocolo

no-procedure e utilizando um programa de sequéncia para o controle de
comunicagao.

Comunicagao serial

Comunicagao serial

CPU do controlador programével através da conexao serial para desempenhar
procedimentos de programacéo e manutencao.

- Funcdes dedicadas estéo disponiveis para facilitar a comunicagdo RS-232 através

de linhas telefonicas publicas, usando um modem serial. Uma delas, a funcéo de
senha remota, impede o acesso ndo autorizado aos controladores programaveis
através da linha de modem.



Rede

Mais facil de usar através da combinacdo de médulo de comunicacéo serial e GX Works2
(funcdo de suporte de protocolo predefinido)

A comunicagdo com qualquer dispositivo pode ser iniciada rapidamente apenas selecionando o dispositivo a partir da
biblioteca de protocolo predefinido.

1. Selecione o fabricante e o modelo (série) do dispositivo a ser 2. Grave o protocolo predefinido para o moédulo.
conectado. Grave o protocolo predefinido ajustado para o médulo
Nao ha necessidade de ajustes complicados de protocolo predefinido QJ71C24N(-R2/R4). Até 128 protocolos podem ser definidos em
para o dispositivo. Simplesmente selecione o dispositivo a partir da um modulo.
biblioteca preparada de protocolo predefinido.

Grave o protocolo predefinido.
QJ71C24N (-R2/R4)

P

Dispositivo
conectado

Para comunicar-se com a unidade,
simplesmente selecione a unidade.

3. Execute o protocolo com o programa ladder.
Com o programa ladder, a comunicagédo com qualquer dispositivo externo pode ser feita apenas pela execucao de uma instrucédo de inicio
de um protocolo predefinido dedicado.

Executes protocol by GP.CPRTCL instruction
XD 20

n}_{ p——— b—————f5P.cPRTCL o
Execute a instrucao A comunicacéo se inicia.

After coupletion of GP.CPRTCL instruction, MO turns ON dedicad
<Truns normal completion flag OF 3| edicada.

[sET Lol

<Stores error code

{mov Dl DL00

<Truns error completion flag ON |

[3ET MLOZ

P
{END

Protocolo predefinido facil de preparar e editar

- Mesmo que o dispositivo a ser conectado nao exista na biblioteca de protocolo predefinido, o dispositivo pode ser adicionado facilmente.
« O conteutdo de protocolo predefinido preparado pode ser visualizado em forma de lista. O protocolo pode ser editado facilmente.

S| e | g | e | e |

T Lo o Shmge o
s o e e

Os dados podem et e
ser editados conforme RRELER Kbt

anecessidade .

Selecione
“Adicionar Novo.”

* Suportado por QJ71C24N (-R2/R4) com a versao de fungdo B e um niimero de série cujos primeiros 5 digitos séo 11062 ou superior.



Faca a transicdo a partir de dados do chao de fabrica para informacgoes valiosas em tempo real

XX Médulo de Interface MES

Caracteristicas

QJ71MES96

Manufacturing Execution System . .
- Simplifique o processo de conexao com a base de dados do sistema

corporativo, como um MES*, conectando-se diretamente. A configuracéo
do mddulo é facil e nao necessita de qualquer tipo de programacao.

- Quando condigdes de disparo definidas pelo usuario ocorrem, os dados
especificados séo lidos e transferidos através de texto SQL. Este método de
comunicagao baseado em eventos reduz a carga de rede quando comparados
a solugdes convencionais, que sao baseados na arquitetura de polling.

- Executa trabalhos SQL pré-registrados. Também recebe instrucdes de
producédo do MES e baixa informagdes de producdo da base de dados.

* MES (Manufacturing Execution System): Um sistema que gerencia e controla as atividades de
producéo para otimizar a qualidade, o volume de producéo, a entrega, os custos, etc.

Sistema Tipico de interface de base de dados Sistema usando o médulo de interface MES

Encurta o lead time

Servidor de base de dados ®
wdos Melhora a e %w‘l Cumpre metas
qualidade L A - de producéo
Maximiza a
atualizacdo

Servidor de base de dados

Insercdo manual  Programas de MES

' pelo operador  processamento S Egt(:vay P
: Médulo de interface MES
‘f " -’ ®Transferéncia em tempo real

Sem necessidade de PC
de gateway ou programas
de processamento

Controlador programavel

i Controlador programavel
(Estacdo local)

(Estacdo local)

de informacéo detalhada de
producéo

®interface de base de dados
simples & custo-efetivo

& Custos de construcao de
sistema reduzidos

¥Maior confiabilidade

O conceito e-F@ctory pretende alcancar o méaximo beneficio dos equipamentos de producéo, fornecendo
informacodes detalhadas do chao de fabrica diretamente para um MES (Manufacturing Execution System).
Isso permite a tomada de decisées em tempo real e a otimizacdo do local de produgao.




X Modulo de Log da Dados de Alta Velocidade

Caracteristicas

Atenda as necessidades de rastreabilidade e descubra uma poderosa ferramenta de troubleshooting

QD81DL9%6

1. [Funcdo amostragem de dados de alta velocidade]

A fungdo amostragem de dados de alta velocidade tem o poder de
sincronizar com o scan do programa sequencial, garantindo que
todos os valores disponiveis para o programa sejam registrados para

3. A ferramenta de visualizacdo e andlise de registro de dados, GX

LogViewer, tem uma interface simples e eficaz que é personalizavel e
inclui recursos para maximizar a eficiéncia da analise dos dados
coletados.

A ferramenta de configuragao do médulo de alta velocidade Data
Logger permite ao usudrio criar regras sofisticadas de captura de
dados que utilizando um processo passo-a-passo intuitivo. A
interface wizardlike é amigével para iniciantes e inclui recursos como
aimportacao de labels globais e comentarios de devices.

4. [Geracdo automaética de relatérios incluindo graficos]
Ao criar um arquivo com layout Excel e transferi-lo para o médulo, a funcéo de
relatério pode preencher automaticamente os nimeros, usando dados de
amostragem para criar relatérios de forma recorrente. Todos os tipos de
relatérios podem ser criados, incluindo tabelas, graficos e outros recursos
visuais. E possivel até mesmo enviar os relatérios automaticamente por e-mail!

analise.
Usando este método, é possivel realizar a analise operacional
detalhada e identificar os problemas existentes ou potenciais.

. [Fungao Registro por Disparo]
O registro por disparo permite ao usuério especificar, com grandes
detalhes, quando os dados devem ser salvos. Isso simplifica muito o
processo de investigacao do motivo pelo qual um problema ocorreu e
auxilia na rapida identificacdo de solugdes. Além disso, permite que o
espaco da memoria CompactFlash seja usada de forma eficiente.

N

Ferramentas de Médulo de Registro de Dados de Alta Velocidade

X Ferramenta de andlise e visualizagao de Dados: GX LogViewer

“+  Vejauma lista de eventos ou um
gréfico de tendéncia [na foto a
esquerda], tanto em modo tempo real
(online) como histérico (arquivo salvo).
Recursos Uteis asseguram que as
informagdes-chave sejam
imediatamente visiveis.

Func¢ao de amostragem de dados de alta velocidade

Dados de amostra genérica do E
|
|
|
|

computador pessoal ou
|
Gama

dispositivo externo em
intervalos de 100 ms
) . anormal
Métodos tradicionais de log de \
dados sao incapazes de detectar

|
1
os valores anormais. I |

0 100 200 300 400
Tempo [ms]
Coleta de dados usando a funcéo de amostragem de alta velocidade

amenta de Configuracdo do Mdédulo Data Logger de Alta Velocidade

O Médulo Data Logger de Alta
Velocidade é capaz de coletar
dados em resolugdes muito
mais elevadas para detectar
rapidamente a alteracao de
valores.

(menor valor 1ms)

Em intervalos de 20 ms, o Registrador de Dados de Alta
Velocidade identifica claramente os valores anormais.

X Ferr;

Range

anormal
Sincronize a taxa de amostragem :
com o scan time para revelar todos - E | Configuragdes
os valores que entram no progra- b o completas
ma sequencial. — e — — e
gistro] [Selecione 0 método de

amostragem de dados] [Especifiqu? os dados a serem

X CPUs Que suportam a funcao de amostragem de dados de alta velocidade registrados.
« Modelo QCPU Universal QO3UD(E), Q04UD(E)H, QO6UD(E)H, Q10UD(E)H,

Q13UD(E)H, Q20UD(E)H, Q26UD(E)H, Q50UDEH, Q100UDEH

Em casos onde os cinco primeiros digitos sdo 11012 ou superiores.
el CPU de controle host. (Outras 0es nao sa dos através da rede.)

Mesmo ao criar regras sofisticadas de coleta de dados é facil de fazé-lo usando o intuitivo
processo de configuracao passo-a-passo.

* As Ferramentas do Médulo Data Logger de Alta Velocidade estao disponiveis sem nenhum custo adicional.
Entre em contato com seu representante Mitsubishi Electric mais proximo para obter mais detalhes.

«No. Serial

*Af de dados d

Funcdo Registro de Disparo

Ocorréncia de disparo

Geragdo automatica de relatério incluindo gréaficos

i

Registro de dados
| v em processo
Dados (S . [
(Condigdo do | T mpo -
equipamento) .
Dad - N Extraido e salvo como
? O_S proxlvmos a log de dados.
ocorréncia do disparo
Somente o salvamento de dados necessarios a ——————— Geragao

Automatica

= andlise possibilitam a rapida identificagdo da ori-
R /I gem da causa e restauracao da operagao normal.

oy Utilize o espago do cartao
CompactFlash eficientemente.

Modulo Data Logger
de Alta Velocidade

Arquivos de layout (formularios vazios)
s&o criados em Excel e transferidos
para o médulo usando a ferramenta de
configuragéo.

ocorréncia de disparo Apenas por salvar os dados imediatamente

antes e depois de uma ocorréncia de disparo,

a busca de problemas e suas causas é feita
de forma altamente eficiente.

O arquivo de layout é preenchido

E possivel identificar e resolver I | £
automaticamente com os dados i— £
especificados de amostra, tempo, etc., i 2
Antes da ocorréncia ocorréncia de Depois da ocorréncia e salvo como um novo arquivo, I r——— [—
de disparo de disparo criando assim um relatério. Tl —




Dispositivos relacionados com Ethernet e CC-Link IE Field

X Hub industrial | CC-LinkE Field Ethernet
NZ2EHG-T8 / NZ2EHF-T8*'

Caracteristicas

+ NZ2EHG-T8 é compativel com taxas de transmissao de 10 Mbps, 100 Mbps, e 1 Gbps.
+ NZ2EHF-T8*1 é compativel com taxas de transmisséo de 10 Mbps e 100 Mbps.

« Estes hubs estao em conformidade com padrées IEEE802.3ab (1000 BASE-T), IEEE802.3u (100 BASE-
TX), e IEEE802.3 (10 BASE-T).

+ AutoMDI/MDI-X e auto-negociagao estdo disponiveis.
+ A funcao de ajuste automatico de alimentacao pode reduzir o consumo de energia em até 80%.*?

« Estes hubs ndo usam ventoinhas de arrefecimento, e ainda, uma ampla gama de temperatura
ambiente operacional é permissivel (0 a 50 ° C).

« Varias configuragdes sao possiveis simplesmente colocando e tirando o mecanismo de fixagdo de trilhos DIN.

*1 Este modelo ndo pode ser conectado diretamente a Rede CC-Link IE Field (para 1 Gbps). Uma médulo adaptador de Ethernet NZ2GF-ETB é
requerido. Para uso direto com a Rede CC-Link IE Field, por favor, use o NZ2EHG-T8.

*2 Para comparacao, o consumo de energia foi medido quando todas as 8 portas foram utilizadas, e quando nenhuma delas foi utilizada. Esta
funcéo sé esté disponivel para NZ2EHG-T8.

NZ2EHG-T8 e NZ2EHF-T8 tém uma tensao nominal de alimentagao de entrada de 12 a 24 VCC.

Esta série foi desenvolvida e é produzida com a Contec Co,, Ltd.
Por favor, observe que as especificagoes e condi¢des de garantia destes produtos séo diferentes das dos productos MELSEC. Para
detalhes dos produtos, por favor, consulte os manuais.

X Médulo adaptador Ethernet de Rede CC-Link IE Field | CC-LinkIE Field
NZ2GF-ETB*'

Caracteristicas

+ Usando o Seamless Message Protocol (SLMP * 2), uma variedade de dispositivos Ethernet, tais como
sensores de visao e controladores RFID podem ser conectados a rede CC-Link IE Field.

+ Use um navegador web para definir nimeros de estacdo, opgdes de Ethernet e ver o histérico de erros.

+ Este médulo adaptador Ethernet é compativel com taxas de transmissdo de
100 Mbps e 1 Gbps.

*1 GX Works2 (Versao 1.40S ou posterior) é requerido para acessar uma CPU de controlador programavel via médulo adaptador Ethernet.
*2 Seamless Message Protocol (SLMP) é um protocolo para comunicagao direta que é fornecido pela CC-Link Partner Association.

Ethernet

NZ2EHG-T8
(1Gbps)

NZ2EHF-T8
(100Mbps)

NZ2GF-ETB



Rede




Ampla gama de médulos E/S
e de funcao inteligente.

Alinha de modulos de E/S e de fungdo inteligente da Série Q é extensa e
capaz de satisfazer as necessidades de uma ampla gama de aplicages.

Alguns dos médulos disponiveis incluem controle de movimento, comunicagéo

Entrada de

serial, controle de temperatura, entrada de temperatura, modulos de E/S Analogico || ot et

|_ | ] h a d e M é d u | OS padrdo digital e analdgico, e médulos analdgicos de canal isolado. Obtenha a
solucdo ideal para a aplicacdo, quer se trate de posicionamento de alta
velocidade, quer de controle de temperatura alta preciséo.

Controle de
Temperatura

Contadores de
Alta Velocidade

Posicionamento|

Médulos de Entrada/Interrupcao

Entrada CC Entrada CC/CA Entrada CA
Ponto 5Vcc 5/12Vcc 24 Vcc 48 \Vcc/ca
— - — - — . — - 100 a 120 Vca 100 a 240 Vca
Positivo Negativo Positivo/Negativo Positivo Negativo Positivo/Negativo

8 pontos X X X QX48Y57" K K K Qx28
QX40
QX40-TS QX80 Qx10

16 pontos QX70H QX90H QX70 QX40-S1 QX80H QX50 QX10-TS X
QX40H QX80-TS
Ql60
Qx41
QX41-S1 QX81

32 pontos X X QX71 QX41-S2 QX81-52 X X X
QH42pP"
QX41Y41P"
QX42 QX82 5

64 pontos X X QX72 OX42-51 OX82-51 K K X

*1 Médulo de Entrada/Saida composta: especificagoes de entrada

Modulos de Saida

- Saida de contato Saida de TRIAC Saida de Transistor
onto
24 Vcc, 240 Vca 100 a 240 Vca 5a12Vcc 5a24Vcc 12a24Vcc

7 pontos X X X X QX48Y57? X

8 pontos QY18A X X QY68A X X
QY40P

QY10 QY80

16 pontos QY10-TS QY22 QY70 X QY40P-TS QY80-TS
QY50
QY41P

32 pontos X X QY71 X QH42pP™ Qv81p
QX41Y41P™2

64 pontos X X X X QY42p QY82pP

*2 Modulo de Entrada/Saida composta, especificagoes de saida

X Médulo de Entrada CC de Alta Velocidade (Tipo positivo comum) X Médulo de Entrada Tipo Bloco de Terminal de Fixagao por Mola-QX10-TS, QX40-TS, QX80-TS
QX40H, QX70H
XX Médulo de Entrada CC de Alta Velocidade (Tipo negativo comum)
QX80H, QX90H

X Mddulo de Saida Tipo Bloco de Terminal de Fixacdo por Mola~QY10-TS, QY40P-TS, QY80-TS

Blocos de terminal de fixagdo a mola indicam visualmente o status da conexao. Além
disso, ao eliminar parafusos, trabalhos de cabeamento e manutencéo sao facilitados.

Acelere o controle capturando a variagao do sinal de entrada a 0 ms*.
Dois dispositivos com diferentes sistemas de alimentagao podem ser ligados

a um mesmo modulo usando terminais comuns de 8 pontos diferentes.

* O tempo de resposta real é de 5 ps de atraso ao ligar, 10 ps de atraso ao desligar, porque
o tempo de resposta do hardware é adicionado.

Vantagens dos blocos de terminal de fixacao a mola

« Conexao de cabos segura,
imune a vibracéo

« A eliminagao de parafusos simplifica
significativamente a manutencao

Quando o indicador salta fora,
o cabeamento esta completo.

T
|—I:>|:<<

Tensao de Entrada convencional.
Tipo comum 24V CC 5VCC
P Conexées de cabo sao facilmente confirmadas
Positivo QX40H QX70H por inidicadores de alto contraste.
Negativo QX80H QX90H




Moédulos Analdgicos

Sim N g K Q61LD X X N K
Sim N X Q62AD-DGH ¥ K X Q62DA-FG
. Q62DAN
Nao X K X X K X QCAADIDA
) Q64TD
Sim Q64AD-GH b4 8 Q6ATDV-GH Q64RD-G N K
Q64AD
N3o Q64ADH & X R Q64RD Q64DAN
Q64AD2DA
Sim 8 \ X Q66AD-DG 8 8 " Q66DA-G
) Q68TD-G-HO1
Sim Q68AD-G K ¥ QesToooy | QOBRD3G X K
Nao Q68ADV | Q68ADI X X K X Q68DAVN Q68DAIN

Médulos de Controle de Temperatura

Médulo de Controle de Loop

Q64TCTTBWN Q64TCRTBWN
Nio Q64TCTTN Q64TCRTN

Modulos de Posicionamento

Q62HLC

QD75PINIEM | QD75D1N =M QD75MH1 QD75M1 X X X X
QD75P2N QD75D2N QD75MH2 QD75M2 X X X X

X X X X X X X QD72P3C3
QD75P4N QD75D4N QD75MH4 QD75M4 QD70P4 QD70D4 X X

X X X X QD70P8 QD70D8 QD74MH8 X

X X X X X X QD74MH16 X

Modulos de Entrada de Pulso/ Contador de Alta Velocidade

200 kpps QD62, QD62E, QD65PD2 X
500 kpps Néao X x4 X QD62D
4 Mpps X X X QD64D2

200 kpps Nao QD63P6 X X QD65PD2
30 kpps Sim QD60P8-G X

Médulo de Medigao de Energia

QE8TWH

X

X

QE82LG




Linha de Mddulos

Uma ampla gama de médulos inteligentes para aplicacdes especificas
Uma gama de moédulos analdgicos ideais para aplicacdes no controle de processo.

Médulos analdgicos isolados adequados para controle de processo
¥ Mddulo conversor analégico-digital de alta resolucéo e canal isolado

Q64AD-GH
K Moédulo conversor analégico-digital de alta resolucéo e canal isolado Taxa de :‘%:
(com fungéo condicionador de sinal) Q62AD-DGH vazao
K Moédulo conversor digital-analégico de alta resolucao e canal isolado e C—I
, —— . Q62DAFG S
X Médulo conversor analégico-digital de canal isolado «sessssesness Q68AD-G SisebaiiEh
K Médulo conversor analégico-digital de canal isolado analdgicas e %':
(com fungéo condicionador de sinal) Q66AD-DG Tensio
X Médulo conversor digital-analégico de canal isolado s Q66DA-G e,

Os médulos analdgicos de canal isolado sao projetados especificamente para
aplicacoes de controle de processo, oferecendo converséo de alta preciséo
combinado com alta isolacéo de tenséo. Os medidores de vazao, medidores de pressao, etc., podem ser diretamente ligados a entrada analdgica, e as valvulas
de controle, a saida analdgica. Os custos de hardware e de instalagdo podem ser substancialmente reduzidos porque amplificadores de isolagéo externos nao
s&o necessarios. Quando utilizado com um controlador de uso geral, uma solugdo de controle de processo de baixo custo pode ser criada.

[ Alta tensao dielétrica em oposicao |

X Disturbios elétricos, como corrente e ruido, podem ser isolados. K Conversores externos de sinal ndo sao necessarios.
« Médulo de entrada analégica padrao +Mddulo de entrada analdgica isolada + Sem modulo analdgico de canal isolado « Com modulo analégico de canal isolado
Painel de controle Painel de controle

'_J
A
YW

Amplificador _J Distribuidores de dois
de isolagao I l_ fios para transmissor »

Isolada
<>
S comum
= = transformador

Sensor Transmissor de 2 fios Sensor Transmissor de 2 fios
Moédulos analdgicos de alta velocidade de conversao
K Médulo conversor analdgico-digital Q64ADH Exemplo de configuraggo de sistema
Q68ADV, Q68ADI
K Mbdulo conversor digital-analagico s Q62DAN, Q64DAN,
Q68DAVN, Q68DAIN
K Médulo conversor analdgico-digital/digital-analdgico - Q64AD2DA

Muitos médulos (analégicos) de conversao A/D e D/A de alta velocidade estao disponiveis.
Estes mddulos possuem caracteristicas inclusas para permitir a maxima flexibilidade
quando se conecta aos dispositivos. Tanto a velocidade quanto a precisao sao grandes o
suficiente para controlar aplicagoes de movimento sensiveis usando servos ou inversores.

Inversor

Sinais de saida
analdgicos

}

Aumente a precisao de medicao e conecte diretamente a caixa adicional de célula de carga

Exemplo de configuragdo de sistema

X Moédulo de entrada de célula de carga Q61 LD

A necessidade de um conversor de sinal é eliminada quando se utiliza uma
conexao direta ao médulo de entrada de célula de carga.

O modulo alcanca uma precisdo altissima gracas a uma velocidade constante
de conversdo de dados que garante a exatiddo das medicdes da célula de

carga.

Caixa adicion

(Caixa de conexao)

Conexéo
direta Células de carga



Moédulos de entrada de temperatura de alta precisdao

X Médulo de entrada de temperatura
Médulo de entrada RTD «eeseeesseeesseeessnes Q64RD, Q64RD-G, Q68RD3-G
M6dulo de entrada termopar- s Q64TD,Q64TDV-GH,

Q68TD-G-H01,Q68TD-G-H02
Os dados de temperatura podem ser capturados conectando um termopar ou

um detector de temperatura de resisténcia. Entradas tipo multi-canal (8 canais)
e tipo canal isolado estéo disponiveis. Um modelo ideal para a aplicacédo

pretendida pode ser selecionado. 5D
Termopar

Médulos de controle de temperatura integrado com controle de loop de PID

K Modulo de controle de temperatura
Modulo de entrada de RTD Platina Q64TC RTN =
Q64TCRTBW Nwzm

Médulo de entrada de Termopar Q64TCTTN =
Q64TCTTBWNr=m

Em dispositivos que requerem elevada estabilidade no controle de temperatura, tais como Sereerele

maquinas de moldagem por extrusao, estes modulos evitam o sobreaquecimento e o temperatura

sobrearrefecimentos. O controle padrao (aquecimento ou arrefecimento) ou 0 modo de controle

de aquecimento-arrefecimento (aguecimento e arrefecimento) podem ser selecionados,
dependendo da maquina a ser controlada. Além disso, o modo de controle misto (combinagéo
de controle padrdo e de controle de aquecimento-arrefecimento) pode ser selecionado.
[Funcdo de supressdo de corrente de pico]

Esta funcdo evita ligar simultaneamente as saidas para controlar a corrente de pico. Pode

controle

poupar energia e reduzir o custo de funcionamento.

[Fungéo de aumento simultaneo de temperatura]

Esta fungao permite varios loops para atingir o valor estabelecido, ao mesmo tempo em que
realiza um controle uniforme de temperatura. Ela impede a inatividade e é eficaz na poupanca
de energia e reducdo dos custos de funcionamento.

[Fungéo de auto-ajuste]

A constante PID é automaticamente ajustada durante o controle.

O custo de ajuste automatico (tempo, materiais e energia) pode ser reduzido.

Maodulo de controle de loop, ideal para controle de taxa de vazao e temperatura que requerem resposta rapida

X Médulo de controle de loop Q62HLC

Com seu controle PID de velocidade proporcional e ciclo de amostragem de 25
ms, o médulo de controle de loop é bem adequado para entradas de

termopares de alta precisao e alta resolucdo, entradas de microtensao,
entradas de tensao, entradas de corrente e saidas de corrente. Também é ideal

para o controle de mudanga subita de temperatura, controle de pressao, e Sensor de entrada Saida de
de taxa de vazao @il

(4a20 mA)

Q62HLC

ss@,m.-sssaesaa

aplicagdes de controle de vazdo que exigem resposta rapida.
Saida de controle

X Conectével a termopares em conformidade com padrdes JIS, IEC, NBS e ASTM. (4220 mA)

X Permite a medicao do valor analdgico de varias faixas de entrada usando Sensor de Tiristor
sensores de entrada de microtensao, tensao e corrente. taxa de vazao

X Oferece controle de programa enquanto automaticamente altera os valores alvo (SV)

e constantes PID [banda proporcional (P), tempo integral (1), tempo derivativo (D)]
de uma forma especifica de tempo, bem como uma fun¢ao de controle em cascata

que permite controlar o Canal 1 como o mestre, e o Canal 2 como escravo.




Linha de Mddulos

Uma grande selecdo de solucdes de motion control estdo disponiveis para

atender a qualquer aplicacao de motion

Controle de posicionamento preciso e de alta velocidade

Vérios tipos de controle de movimento sdo suportados, incluindo interpolacao linear de 2 a 4 eixos, interpolacdo circular de 2 eixos, controle de velocidade,
transicao de velocidade/posicéo, controle de percurso e controle de velocidade constante. Efetuar ajustes (incluindo dados de posicionamento), monitoramento
e depuracao é muito mais facil usando as ferramentas de médulo de fungéo inteligente incorporadas no GX Works2 ou a ferramenta independente GX
Configurator-QP. Para o controle de servo, a série Q aproveita os beneficios da SSCNET, uma rede Mitsubishi de alto desempenho de controle de movimento. Isso
permite que os servos digitais inteligentes da Mitsubishi se conectem por um simples cabo daisy-chain, que reduz custos e aumenta o desempenho.

OTipo de conexao SSCNETH# e QD75MHKX

A utilizagdo de cabos 6ticos SSCNET# minimiza o cabeamento necessario, permite distancias
de até 50 m entre as estagdes, e é altamente resistente a EMI/RFI. Este formato é também
compativel com os sistemas de posicao absoluta onde a posicao de repouso é estabelecida
por uma operacdo de ajuste de dados de retorno de posicao de repouso. Usando a conexao
CN3, limit switches e entradas de proximidade DOG podem ser ligados diretamente ao servo
amplificador, reduzindo significativamente o cabeamento necessario.

Exemplo de configuracao de sistema

CPU

Modulo de posicionamento
Cabo

Servo amplificador

Servo motor

QD75MHK QD75MK
Método de conexao do servo-amplificador SSCNET3 SSCNET
Distancia max. entre estagdes 50m 30m

Controle PTP (Ponto a Ponto), controle de caminho (tanto linear com arco
podem ser definidos), controle de velocidade, controle de comutagao
velocidade-posicao, controle de comutagdo posicao-velocidade

Sistema de controle

Controle linear de 1 eixo 3,5ms 6,0 ms
Controle de velocidade de 1 eixo 3,5ms 6,0ms
Controle de interpolagao linear de 2 eixos 4,0 ms 7,0ms
Controle de interpolago circular de 2 eixos 4,0ms 7,0ms
Tempo N N
., . .| Controle de velocidade de 2 eixos 3,5ms 6,0ms
deinicio
Controle de interpolagao linear de 3 eixos 4,0ms 7,0ms
Controle de velocidade de 3 eixos 3,5ms 6,0ms
Controle de interpolagéo linear de 4 eixos 4,0ms 7,0ms
Controle de velocidade de 4 eixos 4,0ms 7,0ms

*Usando a fungéo de inicio de pré-leitura, o tempo de inicio pode ser efetivamente encurtado para 1,1 ms.

O Tipo de saida trem de pulso

K Tipo de saida trem de pulso de coletor aberto - QD75PXN
K Tipo de saida trem de pulso de driver diferencial -- QD75DXN
Para compatibilidade com a mais ampla gama de hardware de motion, modulos de posicionamento
tanto do tipo de coletor aberto como de driver diferencial estao disponiveis. Transmissoes de pulsos de
alta velocidade, de até 4Mpps, para um servo-amplificador podem ser confiavelmente feitas a até 10

metros de distdncia. Estes mddulos de posicionamento de saida de trem de pulso podem fornecer um
elevado nivel de velocidade e precisao para praticamente qualquer aplicagdo.

QD75PRN QD75DRN
Formato de saida de trem de pulso Saida de coletor aberto | Saida de drive diferencial
Pulso de saida max. 200 kpps 1 Mpps
Disténcia de conexao max. para unidade de drive 2m 10m

Controle PTP (Ponto a Ponto), controle de caminho (tanto linear com arco
podem ser definidos), controle de velocidade, controle de comutagao
velocidade-posiao, controle de comutagao posicao-velocidade

Sistema de controle

Controle linear de 1 eixo 1,5ms
Controle de velocidade de 1 eixo 1,5ms
Controle de interpolagao linear de 2 eixos 1,5ms
Controle de interpolagéo circular de 2 eixos 2,0ms
;eemir:?:io' Controle de velocidade de 2 eixos 1,5ms
Controle de interpolagao linear de 3 eixos 1,7 ms
Controle de velocidade de 3 eixos 1,7ms
Controle de interpolagéo linear de 4 eixos 1,8ms
Controle de velocidade de 4 eixos 1,8ms

* Usando a funcao de inicio de pré-leitura, o tempo de inicio pode ser efetivamente encurtado para 3 ms.

X Tipo de coONeXA0 SSCNET weeeveresenneressnneceesens QD75MN

As conexdes feitas usando SSCNET reduzem significativamente o cabeamento necessério
em comparagdo com os sistemas tradicionais. Nao sé os servo-amplificadores podem ser
interligados em série, mas os sinais de entrada de controle de movimento, como o de
proximidade DOG, etc., podem ser ligados diretamente ao servo amplificador. A
implementagéo do sistema de posicao absoluta é totalmente suportado, e o retorno ao
ponto zero (OPR) pode ser executado com um conjunto de dados.

Exemplo de configuragdo de sistema

CPU

Médulo de posicionanfento

Cabo

Servo amplificador

Servo motor

SN LR > Seladora

[Funcéo]

X Controle de passagem
de velocidade constante

W Interpolagdo
linear/circular

X Controle de passagem de alta velocidade
e alta precisao

Exemplo de configuragéo de sistema

CPU

Modulo de posiciona

Servo amplificador

Servo motor

S LR IIEY > Controle de mesa X-Y

[Funcéo]

N Interpolacao linear de 2 eixos

K Interpolacéo linear de 3 eixos

K Interpolacéo circular de 2 eixos

K Controle de passagem de velocidade constante

Moldura de janela



Modulos

A solucdo ideal para solucoes simples de posicionamento multi-eixos

Estes mddulos sdo ideais para controle de posicionamento linear de alta velocidade num sistema multi-gixo.
Satisfazendo facilmente as exigéncias para aplicagdes de controle de posicionamento simples, esses modulos
incluem fungdes como controle de posicionamento, controle de velocidade e controle de posicionamento variavel.

O Tipo de conexdo SSCNET# QD74MHKX

Controla até 16 eixos com um tnico médulo. A longa lista de fung¢des inclui posicionamento
para uma posicdo arbitraria, controle da alimentagdo incremental, controle de localizacéo,
ciclo de funcionamento de alta velocidade, conectividade SSCNET#, compensacao eletronica
de folga de engrenagens, sistema de posi¢do absoluta, e interpolagéo linear de até 4 eixos.

Método de conexao do servo-amplificador SSCNET3
50m

Distancia méx. entre estagoes

Sistema de controle Controle PTP (Ponto a Ponto), controle de caminho (somente linear )

Controle linear de 1 eixo

Tempo Controle de interpolagdo linear de 2 eixos

deinicio

0,88 ms

Controle de interpolagéo linear de 3 eixos

Controle de interpolagao linear de 4 eixos

O Tipo de saida trem de pulso
K Tipo de saida trem de pulso de coletor aberto

N Tipo de saida trem de pulso de driver diferencial-

Estes médulos sdo uma étima combinagéo para controle de motor de passo. Aceleragdo e

desaceleragdo podem ser realizadas sem problemas com alteragées muito ténues em

velocidade. "Processamento de inicio rapido" é uma caracteristica basica que permite tempo de

inicio de posicionamento de um tnico eixo de apenas 0,1 ms.

_ 1 comm ] comm
Formato de saida de trem de pulso Saida de coletor aberto Saida de drive diferencial

200 kpps

Pulso de saida max. 4 Mpps

Distancia de conexdo max. para unid. de drive 2m 0m

Controle PTP (Ponto a Ponto), controle de caminho (somente linear), controle de

Sistema de controle - N L
comutacao velocidade-posicdo

Inicio de 1 eixo 0,1 ms
Tempo T N
. p .| Inicio simultdneo de 4 eixos* 0,2ms
deinicio
Inicio simultdneo de 4 eixos* 0,4 ms

* Quando o sinal START comuta para ON dentro de 1 escaneamento. Nao ha atraso no inicio entre eixos.

Exemplo de configuragéao de sistema

Exemplo de configuragdo de sistema

0O controle de posicionamento usando feedback de encoder é 6timo para sistemas esteira transportadora, maquinas de processamento, etc.

OTipo de saida de coletor aberto com fung¢do contador incorporado

QD72P3C3

Este médulo combina entradas de contador e saidas de pulso de 3 eixos num tnico médulo
para economizar espaco e reduzir custos. Varias fungdes Uteis, como inicio simultdneo de 3
eixos, mudanca de velocidade alvo e deteccéo de coincidéncia estdo disponiveis.

Numero de eixos 3-axes

Formato de saida de trem de pulso Saida de coletor aberto
Controle de Pulso de saida max. 100 kpps
Posicionamento Sistema de controle Controle PTP (Ponto a Ponto), controle de velocidade

Tempode | Inicio de 1 eixo 1ms

inicio Inicio concorrente de 3 eixos 1ms

Numero de Canais 3 canais

Fase Entrada de 1 fase, entrada de 2 fases

Fungao Sinal de Nivel de sinal 18mAa5Vcc,2a6 mAa24Vec
contador entrada de e e

contagem Entrada de pulso 1 multlplordg 2 fases, 2 multiplo de 2 fases,

4 multiplo de 2 fases, CW/CCW
Velocidade de contagem (méx.) 100 kpps

Exemplo de configuragdo de sistema|

I 0 | |
il Vg 1

» Controle de posicdo de esteira
transportadora
Deteccao de posi¢ao
(Entrada de encoder rotativo)

Comando de posicionamento
(Saida de pulso)




Linha de Mddulos

Uma selecao de médulos contadores de pulso de alta velocidade para aplicacdes de precisao
intensiva e de alta resolucao esta disponivel.

Moédulos de entrada de pulso, com capacidade de contagem de alta velocidade

X Moédulo de contagem de alta velocidade

Exemplo de configuragao de sistema

Tipo padrdo QD62, QD62E, QD62D
Médulo contador de alta velocidade multi-canal QD63 P6
Médulo de contagem de alta velocidade compativel com 4 Mpps -QD64D2

Moédulo Contador/Temporizador Multi-Funcao

QD65PD2
As entradas podem ser conectadas a uma variedade de dispositivos para controle de
posicionamento, medicado de precisao, etc. A velocidade maxima de contagem pode
ser ajustada através de parametro (excluindo QD64D2) para uma contagem mais
confiavel a frequéncias mais baixas.

« Saida de igualdade externa (QD64D2 inclui 2 por canal): Selecione saida de igualdade,
comparacdo continua (QD64D2 apenas), ou a fungdo de interrupgdo de deteccdo de
igualdade para um controle flexivel de dispositivo externo de alta velocidade.

Muitas funcdes estdo disponiveis para satisfazer as exigéncias de aplicacao,
incluindo a fungao de teste de saida de igualdade (apenas QD64D2), funcao de
contador retentivo (excluindo QD63P6), e fungao predefinida.

Calcule pulsos em velocidades de até 8 Mbps (4 multiplos de 2 fases). Realize
rastreamento preciso de posi¢ao usando um codificador de alta resolucdo para
aplicagoes exigentes, como fabricacdo de semicondutores e LCD. (QD65PD2)

Modulo de contagem de

altalvelocidade Entrada de contador

Cabo

“ Encoder rotativo
ou outra entrada

QD62 QD62E QD62D QD63P6 QD64D2 QD65PD2
(Entrada CC do tipo de | (Entrada CC do tipo de | (Entrada diferencial do (Entrada CC) (Entrada CC, Eitiesh CEBTaEEsl @i Cosith e
saida NPN) saida PNP) tipo de saida NPN) tipo de saida NPN) !
Nimero de canais 2 canais 6 canais 2 canais 2 canais

Fase Entrada de 1 fase, entrada de 2 fases
Padrao EIA RS-422-A Padréo EIA RS-422-A [Entrada diferencial]
sinal de Nivel de driver de linha Nivel de driver de linha Padréo EIA RS-422-A Nivel de driver de linha diferencial
iR Nivel de sinal 5/12/24Vec 2a 5 mA diferencial (AM26LS31 5Vcc64a diferencial (AM26LS31 (AM26LS31 [fabricado por Texas Instruments]
contagem [fabricado por Texas 11,5mA [fabricado por Texas ou equivalente)

Instruments]
ou equivalente)

[Entrada CC]
5/12/24Vcc, 7 a 10mA

Instruments]
ou equivalente)

Entrada de pulso Entrada de pulso de 1 fase (x1, x2), CW/CCW, 2 fases (x1, x2, x4)

Velocidade de contagem (méx) 200 kpps 500 kpps 200 kpps 4 Mpps [Entrada diferencial]---8 Mpps  [Entrada CC]--200 kpps

-Funcéo contador linear -Funcéo contador retentivo -Fungao contador linear

-Fungao contador linear

-Fungéo contador linear

-Fungéo desabilitagao de

‘Funcéo contador de anel ‘Funcéo desabilitacdo de *Funcdo contadPr de anel “Funcdo contad?r deanel | -Funcao ccptado(de anel contédor/prgajyste/subsmuigéo
Funcao saida de igualdade contagem ‘fungao detecgao de »fungao deteccdo de «Fun@o saida de Lgualdade ~Fung~ao relqgjc interno
Funcio predefinida Funcio contador de amostragem |gua|f1ade - |gualfiade B «Fun@o comutagao Came . ~Fungqo medlga? de frequepcla
a0 p! §~ 9 -Funcao predefinida -Fungao comparagéo -Fungéo preajuste/substituicao  -Fungao medigao de velocidade de
e -Fur)gas) contador de pulso -Funcao contador de continua -Fungéo contador retentivo rotagao
periodico pulso periédico -Fungao predefinida -Fungéo desabilitagao de fungao medicdo de pulso
-Funcao contador contagem -Fungéo saida PWM
retentivo -Fungéo contador de -Funcéo entrada geral
amostragem -Fungéo saida geral
-Fungdo contador de pulso
periodico

Méodulo Contador/Temporizador Multi-Funcdo (QD65PD2)

« Realize rastreamento de posicao extremamente precisa!
Velocidade de contagem de até 8 Mbps (4 multiplos de 2 fases)

{ 5P

« Funcdes multiplas projetadas para facilidade de uso!
[Fun¢do medicao de pulso]
Com uma resolugdo de 100 ns, é possivel executar a medicao de pulsos com alta precisao.
[Fungdo saida PWM]
Controle precisamente a saida PWM até 200 kHz. Com uma resolucao de 0,1ps, um controle
superfino do ciclo de servico é possivel.

O mais rapldo . [Funcio came]

na |ndu5tr|a
Configure até 16 configuragdes de came e use até 8 saidas dedicados. A fungdo de came
Veloedaaelde 8M habili led deal Co
m,,,age,,, e pps abilita o controle de tempo de alta precisao.

- Realize um controle sofisticado usando a deteccdo de igualdade!

1:Comparado com produtos da A fungéo saida de igualdade permite que aplicagdes complexas sejam suportadas. Dependendo da

concorréncia (em Oct. 2010)

situacao, tanto a fungao de came como a fungao de saida igualdade podem ser usadas.

X Médulo de entrada de pulso de canal isolado QD60P8-G
Este modulo é adequado para a medicao da contagem de pulsos de entrada QD60P8-G
(relacionado com a velocidade, revolucdo, taxa de vazao instantanea, etc.) e a Numero de canais 8 canais

medicao de quantidades (comprimento, a vazdo cumulativa, e assim por diante). sinal de Fase Entrada de 1 fase
O QD60P8-G funciona num ciclo de controle de 10 ms, e assim, o valor minimo entradade | Nivel de sinal 5Vcc/12 a 24 Ve, 4 mA ou mais
de tempo de renovacdo é 10 ms. O ajuste de ciclo de contagem pode ser contagem | entrada de pulso Entrada de pulso de 1 fase

alterado para o tempo desejado de valores de contagem cumulativa e contagem Velocidade de contagem (méx.)

de pulso médio de movimento (contagem de pulsos de amostragem).

30k/10k/1k/100/50/10/1/0,1pps




Médulo de medicdo de energia montado em rack de controladores programaveis

X Moédulos de Medicéo de li@in Especificacio

Energia Série MELSEC-Q QE81 WH Sistema de fase

fase nica 2 fios / fase Unica 3 fios / trés fases 3 fios

Usando apenas um médulo, informacées altamente detalhadas sobre g"cuiw :f:sf‘;’s"ecsa;fg‘;s 110V, 220 Vca

energia elétrica (consumo e regeneragdo), energia reativa, corrente, |tansso fase tnica 3 fios |110Vca (1 -2 linha, 2 3 linha) 220V (1 -3 linha)

tensao, poténcia elétrica, fator de poténcia e frequéncia podem ser o 50A, 100 A, 250 A, 400 A, 600 A CA

medidas. Valores minimos e maximos sao constantemente monitorados 'g}« (Sensor de corrente é usado. Cada valor se refere a corrente no lado
e 2 tipos de avisos de limites superiores/inferiores podem ser £ |circuito de corrente g'/‘\”g_im“Sens"’dec"”e”‘e-)

implementados sem qualquer programagédo. A quantidade de energia é (O sensor de corrente é utilizado juntamente com o transformador de
elétrica utilizada por dispositivos de saida, somente enquanto ligados, corrente (CT), e a corrente do lado primrio ¢ configuravel até 6000 A)
pode ser medida. Como resultado, torna-se possivel saber a quantidade Frequéncia 50-60 Hz

de energia elétrica utilizada durante a operagéo e o takt time. rcnzf::ugg\\’“e?e circuito 1 circuito

Impacto minimo no layout do painel de controle

X Ao montar o médulo de medicdo de energia no slot aberto da unidade base, o instrumento de medicdo pode ser adicionado sem alterar
o layout do painel de controle.

Sensor de corrente

Permite a medicao detalhada de energia em alta velocidade (250ms)

X Permite o facil gerenciamento do consumo de energia” especifica, comparando a "informacées de producao” da unidade de CPU com a
"informacdao de energia" do médulo de medicao de energia.

X Como os dados medidos sdo automaticamente coletados em uma meméoria buffer a 250 ms, o gerenciamento detalhado do consumo de
energia especifica também esta disponivel.

Consumo de

Informacao d energiaespeciica S8 I Informacao
Producéo de energia
: = i~

*1 O consumo de energia especifica é um valor numérico exibido
pelo "consumo de energia dividido por volume de produgao’,
que é um tipo de indice que mede a produtividade da energia.
A melhoria deste numero leva a melhoria da produtividade e a
conservagdo de energia.

Permite a facil construcdo de um sistema de "visualizagdo"

X Permite a facil visualizacdo gréfica do consumo de energia especifica com um terminal de operacao gréfica (GOT) instalado no painel de
controle no local de producéo.

X Combinac¢do com o "modulo de log de dados de alta velocidade (QD81DL96)" permite que uma andlise do consumo de energia
especifica seja facilmente realizada com um PC.

Exemplo de visualizagao grafica do consumo de energia especificacom GOT.
” T

4 aragn noante e TS, 00 [V eyl

Ethernet

Mddulo de Medicéo de Energia



Linha de Mddulos

Médulo de monitoramento de isolacdo medindo corrente de fuga

X Médulo de monitoramento de isolagao QE82LG Fungao Detalhes
. . Comum para tipos fase tnica 2 fios e fase

TpocliEssi unica 3 fios/3 fases 3 fios

A corrente de fuga pode ser medida por medidas de seguranca. Riscos de choque g"“”m ;afs:s:s";c;;sﬁ"s Comum para 110 Vca e 220 Vca

et ~ . e

elétrico sao detectados pelo monitoramento da corrente de fuga (lo). R I 110 Vea (Entre fios 1 € 2, entre fios 2 3,

O estado isolado do equipamento pode ser constantemente monitorado. de e 220 Vca (entre fios 1€ 3)

A corrente de fuga de componente resistivo (IOR) é medida para monitorar Instrumentos | Circuito de corrente de fuga | 1A CA (ZCT é usado. Corrente primaria de ZCT)

constantemente a condicdo de deterioracao da isolagao do equipamento. Bt 50/60 Hz (discriminacao automatica de

Um aviso de dois estégios é fornecido para cada item de medicao. Um aviso de dois requéncia)

Numero de circuitos que podem ser monitoradas | 2 circuitos**

estagios para cada caso, corrente de fuga (lo) e corrente de fuga de componente

*1 0 médulo pode ser conectado diretamente a alimentacéo 110V e 220V. Para se conectar a uma

resistivo (|0R) pOde ser emltldo via COmUnICagaO IadderleSS. A fUngaO de aviso de dOIS alimentagao 440V, um transformador externo de tensdo (VT) é necessario. A corrente de fuga nao
estagios pode ser usada para dar um aviso para chamar a atengo e um aviso de perigo. pode ser medida se a entrada de tensdo no é fomecida. . _
, R L. 3 . . . *2 lor pode ser medido em circuitos fase unica, 3 fios e 3 fases, 3 fios delta. Em circuitos especiais,
Um moédulo pode monitorar dois circuitos de fontes de alimentagdo do mesmo tipo de tais como circuitos estrela 3 fases, 3 fios, circuitos de aterramento de alta resisténcia e circuitos de
f ﬁ . aterramento de capacitor, apenas lo pode ser medido.
ase/fio no mesmo sistema. *3 Medigbes de corrente de fuga (lo, lor) em Canal 1 e Canal 2 podem ser realizadas apenas em
[|ten5 de medK:éo] circuitos no mesmo sistema do de entrada de tensao.

Corrente de fuga (lo) e corrente de fuga de componente resistivo (lor)

Deteccdo precoce da deterioracdo de isolacdo de equipamento de producdo

- A estrutura diretamente conectada ao CLP no painel de controle economiza espaco e facilita a medicdo de corrente de fuga em locais
préximos as cargas.

- Falhas causadas por fuga (falha de terra) e de isolamento de cargas do motor em equipamentos de producdo podem ser monitoradas. A
progressao da deterioragao de isolamento nao é negligenciada.

O monitor de aviso de limite superior pode ser definido em duas etapas. Deterioracdo e condicdo de isolacao podem ser observados em

uma etapa inicial para que medidas preventivas possam ser tomadas antes que o equipamento de producdo pare ou quebre de repente.

Um médulo cobre

2 circuitos.

Com este médulo de Breaker principal

monitoramento de isolacdo

1
Com dispositivo convencional de ;
i

1

O sistema causando fuga pode ser : . O monitoramento detalhado de

:

1

1

1

1

]

monitoramento de isolacdo

QE82LG
identificada, mas a deterioracao de isolacdo permite identificar [ ‘ r
isolagdo ndo pode ser localizada. unidades defeituosas e localizar ‘ Breaker | ‘ Breaker | !
a deterioracao da isolagao. [zt [zt
I I
‘ Motor 1 ‘ ‘ Motor 2 ‘

O sistema lor proporciona o constante monitoramento da deterioracdo da isolacdo do equipamento.

» Com os sistemas convencionais, tais como circuitos inversores com corrente de fuga de capacitor de grande capacidade (loc), havia uma
dificuldade para o monitoramento de isolagao.

« O mddulo é capaz de medir a corrente de fuga de componente resistivo (lor) e remover o componente loc, entdao monitora com precisao
a corrente de fuga causada por deterioracéo de isolacéo.

- A corrente de fuga de componente resistivo (lor) é constantemente medida, mesmo durante a operacao do equipamento. Os sinais de
deterioracdo de isolacdo podem ser detectados sem a interrupgao de energia.

A corrente de fuga(lo) é afetada pela loc de todo o equipamento.
Portanto, a medicao de lor é eficaz no diagndstico de deterioracdo de isolacéo.

X Método de medicéao da corrente de fuga (medicao de lo e medicédo de lor)

equipamentos providos de dispositivos inversores e filtros.

H g « loc flutua em equipamentos com fios compridos ou

Quando loc estd baixo Quando loc esta alto

Tr

N — A Quantidade de mudanca
R

Capacitor esisténcia O = causada por deterioragao

daisolagdo

lor: Corrente de fuga causada por deterioracao de isolagao (corrente de fuga de componente resistivo)
loc: Corrente de fuga (corrente de fuga de capacidade eletrostatica) fluindo mesmo que a isolagao esteja em boas condigoes Quantidade de mudanca de lo = Quantidade de mudanca de lo <
lo: Corrente de fuga obtida ao sintetizar lor e loc (sintese de vetor) Quantidade de mudanca de loc Quantidade de mudanca de lor
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O objetivo do software integrado FA
hware 1 8 MELSOFT é aumentar a produtividade
Integrades combinando ferramentas para o
desenvolvimento, a manutencao e a
operacao de sistemas da Série Q.

A automagéo trouxe enormes beneficios de produtividade para aplicagdes
industriais e comerciais. Ao criar a familia de produtos de software integrados
FA MELSOFT, a Mitsubishi Electric tem como objetivo trazer semelhantes
beneficios de produtividade para projetistas de sistemas, engenheiros de
automagcao, operadores e pessoal de manutencdo. As ferramentas de
engenharia MELSOFT estéo em continua evolugdo a fim de atender as
demandas de novas tecnologias e aplicagoes.

. X Sheet )
@5 oo senied mxworis

MELSOFT

. . Compativel com
Software de Engenharia de Controlador Programavel Windows® 7

GX Works2

GXWorks2

O GX Works2 tem como foco reduzir o custo total, incluindo recursos que aceleram o comissionamento, reduzem

o tempo de inatividade, melhoram a produtividade de programacao e fornecem forte seguranca.

X Interface de usuario que é "facil de usar" desde o design

A ferramenta de programacao GX Works2 foi desenvolvida a partir do zero para ser intuitiva para todos os Para detalhes,
- s . . L. consulte o catalogo
usudrios e permitir que qualquer pessoa possa comecar a programar facilmente. A interface de usuario e outras "MELSOFT GX Works2"

funcdes fornecem um ambiente de programacao confortavel que permitem melhorias na eficiéncia do design.

Ferramentas de gerenciamentode  Use guias para alternar facilmente Melhorar a legibilidade Use "Watch windows" para
médulo de funcéo inteligente entre programas, parametros e escondendo blocos ladder nao monitorar convenientemente
totalmente integrado. outras telas. relevantes para a operagdo atual. os valores pertinentes.
L
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Identifica rapidamente cada Titulos de programa ajudam a Exiba as informagdes de Use o recurso de texto estruturado*' em linha para escrever
programa e seu tipo de execugado. identificar o contetido de cada referéncia cruzada com rapidamente expressdes complexas em programas ladder.
programa. facilidade.

*1 A funcéo de texto estruturado em linha s6 pode ser usado para um projeto com labels.



X Recursos de programacéo para economia de tempo
A lista dinamica de instrucdes e labels evita erros e economiza tempo. Nao ha necessidade de memorizar todos estes dados uma vez que eles
podem ser encontrados rapidamente utilizando a lista.

Opgodes de instrugao Detalhes da instrucao Detalhes do uso de instrugoes

Operation start [1/3]

LD%< E Number of Arguments:1
& pse= Explanation:Operation start
& 1Dg<>
& ps=
& Ds>
§ gt” Rétulo de tipo de dado
B pe=
B ipes -

Segure Ctrl e use as teclas de seta (X, K, ¥, ¥) para desenhar e apagar linhas.
Use Ctrl + Shift + (¥, K) para editar linhas continuas.

Pressione M + M para desenhar uma linha para baixo e estender automaticamente o bloco ladder.

Depois pressione M + M + M para estender a linha até a bobina.

X Descreva facilmente as operagdes em programas ladder
Usando a funcao de texto estruturado em linha, é possivel incluir um texto estruturado em programas ladder para simplificar as operagdes numéricas e de string.
Usando texto estruturado em linha, pode-se economizar tempo no processo de desenvolvimento do programa e é mais eficiente com a meméria de programa.

Exemplo de operagao numérica Exemplo de operacao string
[Usando apenas ladder] [Usando apenas ladder]
SMA00 SN0
| {+ Do D1 Do ( =8 [ {0V Input]l Concat_result
—_— I D2 D3 D20 — I+ Input2 Concat_result
e D10 D20 D20 — I Input3 Concat_result

— Input4  Concat_result

b 4 b 4

[Usando texto estruturado em linha] [[Usando texto estruturado em linha]

(o 080 =( D0+ Df )*(D2-D8 ), (o)

i Concat_result := CONCAT(Input!, Input2,

Input3, Input4) ;

I— Apenas uma linha de cddigo é requerida!! —I



Software

X Use blocos de fun¢ao para operacdes comuns
Os blocos de fungao permitem sele¢des de codigos comumente usados para serem facilmente reutilizados e compartilhados entre projetos. Blocos
de fungdo compartilhados ou criados podem ser adicionados a um programa com uma simples operacao de arrastar e soltar. O uso de blocos de
funcao efetivamente resulta em tempos de desenvolvimento mais rapidos com menos erros de programacao.

oA o x

77777 | #-53 Function Block -
-] M+L60AD4_ErrorOperation ‘ ‘ T Sl el —

-+[E) M+.60AD4_ReadADVal

E) M+.60AD4_ReadAllADVal —
-3 M+L60AD4_ReadScalingVal Arraste e solte it L] FumpE
~-[Z) M+.60AD4_RequestSetting (.

[E) M+L60AD4_SetADConversion L d e
-~ B M+L60AD4_SetGainVal
-] M+L60AD4_SetOffsetval x.

[E) M+L50DA4_ErrorOperation it
-1 M3 AANA4 OGRackin

Use a Janela de Selegdo de gn3

Bloco de Fungdo para
encontrar e importar Blocos
de Funcdo para o programa.

|
S

X Economize tempo ao inserir comentarios
[Importe de comentarios de exemplos]
Atribua facilmente comentérios padrao para relés especiais de CPU, registradores especiais e dispositivos de médulos de funcédo inteligentes.

pree———r o |
[orsmeficn =]

Exemplos de comentario séo atribuidos
facilmente usando o menu do botao
direito do mouse.

:;""A“:‘X' I X Exemplo de visualizagdo de commentario
: X0 X0E uoy
= ——F——mov an D100
* Module r A/D conv CH1 Digi
eady ersion ¢ tal Outp
M Relés e registradores especiais K Modulos de fungéo inteligente
| et e L Lot e et by ity = el &“hm

High resolution mode status flag
Opearating condiion selling complate
A Offsetigain seing mods flag
Channel change completed flag

M: walus resel «

AID conversion completed flag

Error fiag

Sé&o suportados comentarios X/Y

M Varias funcdes de editor ladder foram melhoradas
[Comentarios bit-wise para word devicess de palavras]
Agora é possivel para cada bit de um word device ter seu préprio comentario, permitindo uma documentacdo compreensiva do programa.

&) ment COMMENT [ || = ][]
0 Y20 3 DevicaName[DO -]
Device Name Comment -
[-o0 System o1 Stetus check =
[ |- ooa System o Run
E o1 System Mo Termporary stop
| Do2 System Mo Stop error
Fonz System hod Temperature velue e
. | B . . . = Tetnperature vaue ut |~
Os comentérios de cada bit no word device pode ser mostrado diretamente no diagrama ladder. \/:/



Software

X Busca facil de contetidos do projeto
[Referéncia cruzada]
A posicéo do cursor pode ser usada para selecionar automaticamente uma parte do programa e criar informagdes de referéncia cruzada de devices/
labels e exibir uma lista de se¢oes relevantes. Pule facilmente dos resultados de referéncia cruzada para as partes relevantes do programa a fim de
confirmar os locais.

Ainformagéo de referéncia cruzada do device na

posicao do cursor é automaticamente mostrada. Drvae | ratucten 59 | Coen/okons Cantact | Device Basch | esnit | Erver Lo |
pclahlode: | Srciatocs © x 1 || 2
v || I T Nome's Qe rétulos podem ser
oreiama substituidos em grupos.
"
X Fungao busca consecutiva com a

Cyese opemton: S1op pcess
Jovesenacas

t | =

Crclamo :

Cross Reference Information |[)pﬁm5|

tecla Enter

Enquanto executa uma opera¢ao
de procura, se a tecla Enter é

[ pressionada, o cursor pula para o
proximo resultado.

=]

F O cursor se move para o primeiro resultado para "Auto"

Step No.704

X

Quando a tecla Enter é
pressionada, o proximo resultado
para "Auto” é selecionado.

(O cursor muda de posicéo.)

Pule para outra parte do programa
com um clique duplo nos resultados.
[Referéncia cruzada]

X Depuracao offline sem hardware fisico
A fungao de simulagdo é uma parte incorporada do GX Works2 e pode ser iniciado com o aperto de um Unico botao.
Mesmo quando o acesso ao hardware fisico ndo estd disponivel, os programas podem ser facilmente depurados.

Recursos de depuragao podem
2 seracessados usando a barra de
ferramentas.

E facil de iniciar a depuracao

Defina pontos de quebra e confirme-os
na janela de encaixe

om G| gt | ottt [ - o |oaiemaie| oo | emcoitt | iyrendios oo, rrsriie

Depure programas usando apenas um PC, sem | | - = - — % ‘Dot tane Thesten(|  MogamCorsest | Breskco)
N L L Corddton | Gomper = (mm MAR ] D Reay0 Moy

necessidade de conectar ao hardware real. = ; . j 4 10 wm " Ao VeSOt WerdData]  Mbadrt

: s E Mt = E . '! - ARy ™ ET . hn'

] e .- S —
et VT ek ot | g R
= T e —— o L T —




Software

X Identifique problemas imediatamente usando um display de sistema -
gréfico interativo

Para destacar rapidamente os erros, um icone aparecera ao lado do moédulo
com mau funcionamento baseado na gravidade do erro. O display de sistema
grafico interativo proporciona acesso imediato a todos os recursos de
diagndstico e informagdes sobre cada médulo.

b | B ehorrapter.

—— ——

e e i
[Ty 3
St t— e 5
Pt g ]
ottt
[Rova—
am o ——
st o P P St —
e e it -

Lt v e

e

X Informagodes detalhadas do médulo

X Histérico de erros de sistema X Diagnésticos de CLP

Simplifique a solucdo de problemas com uma
lista de histérico de erros, combinada com
datador para CPUs e médulos de

funcao inteligente.

A secao de detalhes fornece explicacoes

Resolva os problemas de médulos inteligentes
rapidamente clicando em um médulo para

abrir esta funcdo. Toda a informagéo relevante para
o mddulo é exibida aqui, incluindo cédigos de erro,
sua descricéo e as possiveis solugoes.

De uma janela central, leia rapidamente
informacoes de erro e de status, exporte arquivos
de log para CSV, execute operagdes remotas de
CPU, como reset, parar, formatar memaria de
CPU, e muito mais

de cddigos de erro e solugdes sugeridas.

X Lista de histérico de erros com datador

Simplifique a solucéo de problemas com uma lista de histdrico de erros combinada e com datador para a CPU e todos os médulos de expanséo.
A secdo de detalhes fornece explicacdes de cddigos de erro e solucdes sugeridas.

T— o s _-~" Error History List
mw“ p— SR e | //’/ Displayed Errors/Errors:  123/123 Error Code Notation: (™ DEC  * HEX
—
-~ -
I = QJS1BT11N
s 7 QUT1C24N-R2
”n:m-rn- | kel | 00058 D16 152 QU71C24N-R2 00F0
= 00057 05DC 2008/10/08 16:14:09 Q26UDEHCPU —
— Py 00056 D12 2009/10/08 16:00:53 QUTiCE4N-RZ 00FD
! - ‘:_':' ’I‘:'" 00055 16 2009/10/08 15:56:40 QJTIC24N-R2 DOFO
RN 00054 ™16 2009/10/08 15:50:24 QUT124N-R2 00FD
— S 00053 D16 2003/10/08 14:59:03 Qu71C24N-R2 00FD
S — 00052 mi2 2009/10/08 14:43:27 Qi71c24N-R2 00FD
- s 00051 D12 2008/10/08 14:35:53 QUT1CZ4N-AZ 00FD
- s P ek SO s A e 00050 7FF2 2009/10/08 14:35:02 QUTiCzaN-RZ 00FD £
wrs 00049 1005 2009/10/08 14:03:44 Q2EUDEHCPU —
pa sl i e e i 00048 TF42 2003/10/08 13:37:00 QUTIC24N-R2 00FD
| - _— el e e 00047 0ca 2009/10/08 13:13:56 Q2EUDEHCPU —
| — 00046 0334 2008/10/08 13:12:40 QZEUDEHCPU -
| . - 00045 05DC 2009/10/08 13:11:51 Q26UDEHCPU —
e 00044 a2 2009/10/08 12:04:52 QUT1C24N-R2 00F0
e | 00043 0840 144247
| 00042 0840 Explanation

Station number specification error. The transmission
destination and source stations were the same when
other station connection was specified.

Solution

Check the transmission destination station number, or =
change to host connection.

Identifique rapidamente os erros, suas causas e solugdes
sem a necessidade de consultar um manual. -




iQ Works

MELSOFT iQ Works integra varios tipos de softwares de programacao, tais como CLPs, motion controller, GOTs e robos.
Isto concretiza um ambiente perfeito de engenharia.

X MELSOFT Navigator
MELSOFT Navigator é o coracao do iQ Works. Ele possibilita projetos de larga escala sem esforco, sistemas de mdltiplos
controladores e integra-se com outros programas MELSOFT incluidos com o iQ Works. Fungées como o design de
configuragdo de sistema, ajustes de bloco de parametros, labels de sistema e leitura em bloco, todas elas ajudam a reduzir o
TCO.

X Gerenciamento do espaco de trabalho
Projetos de CLP, motion controller, GOT e rob6 podem ser
coletivamente controlados no espaco de trabalho.

- Diagrama de configuracdo de sistema

O sistema inteiro é graficamente exibido como uma configuracao
de rede, configuragoes de modulos e configuragoes de CC-Link.

O diagrama de configuracdo de sistema pode ser criado .

. , . consulte o catdlogo
facilmente através de operagdes arrastar-e-soltar, e checagens, L = "MELSOFT iQ Works".
como a checagem da capacidade de fornecimento de energia
podem ser conduzidas.

« Labels de sistema
Labels do sistema podem ser compartilhados entre todas as
plataformas suportadas. Por ter que criar as etiquetas apenas uma
vez, a comunicagao é simplificada, os erros podem ser evitados e o
tempo de programacao é reduzido.

Para detalhes,

X Ambiente de desenvolvimento integrado
Qualquer projeto no sistema pode ser aberto apenas com um
clique duplo na imagem atribuida ao dispositivo. Além disso,
ao dar um clique-direito no comando de movimento em um
programa de CLP e clicar em "Jump", o programa de movimento
correspondente serd aberto automaticamente.

Ry et e

MELSOFT GT Works3

MELSOFT RT Toolbox2

Outros softwares relacionados
X GX Developer X GX Converter
[0 predecessor do GX Works2] [Documentacéo conveniente para GX Developer]
Totalmente compativel com as Séries QnA e A, GX Developer é o melhor GX Converter permite que os programas de instrucao lista de
software para programar o legado de controladores programaveis da idiomas e documentacgdo do programa para ser exportado
Mitsubishi. Atualmente é também essencial para a programagao da CPU como texto ou CSV. Também é possivel, em seguida, importar
de seguranca e CPUs redundantes/de processo. esses arquivos em um projeto. Este programa sé trabalha com
X GX Simulator projetos GX Developer que ndo usam labels.
[Confirme a operacédo do programa com hardware simuladol X PX Developer
Teste e depure programas a qualquer momento usando um computador [Ferramenta de programacao FBD para controle de processol
pessoal para garantir que eles funcionem da forma prevista na primeira PX Developer é uma ferramenta abrangente de projeto para
vez que sao gravados em uma CPU de controlador programavel. sistema de controle de processo, com capacidades de controle e
K GX Configurator monitomento, projetada especificamente para CPUs de processo

e redundante. Crie modelos de tela GOT para o monitoramento e
controle PID, escreva programas usando linguagem de diagrama
de bloco de fungédo compativel com IEC61131-3, e muito mais.

* GX Developer é requerido para usar o PX Developer.

[Estabeleca ajustes para médulos de dispositivo inteligentel
GX Works2 integrou as aplicagées do autdbnomo GX Configurator, mas eles
ainda sdo necessarios para configurar rapida e facilmente esses médulos
quando usam o GX Developer.

Lista de funcoes suportadas

Modelo Funcéo de programagao Fungéo de simulacao Funcao de configuragao
GX Works2 X X X
GX Developer X x! x?
GX Simulator X X X
GX Configurator X X X

*1 Requer GX Simulator.
*2 Requer GX Configurator.



Software

MX Component

Conecte facilmente o computador pessoal ao CLP
M@T M X Co m po n e nt MX Component é a biblioteca de controle Active X" que habilita a comunicacio de um

computador pessoal com um CLP, independentemente do protocolo de comunicagdo.

Programas complicados para comunicacao serial e Ethernet podem ser desenvolvidos
com passos simples.

X Eficiéncia de desenvolvimento amplamente melhorada

O utilitario de configuracdo em formato de assistente facilita o acesso a CPU do CLP. Uma vez configurado, as condi¢des sdo salvas. Em seguida, a
CPU do PLC pode ser acessada simplesmente especificando seu nimero de estacao.

1. Defina as condi¢oes de comunicagao de acordo com o Assistente. (O controle para

2. Cole o icone de controle do MX Component no formulario e defina o nimero do
configuragdo estd disponivel apenas com um programa sem utilizar o Assistente.)

caminho de comunicagéo especificado em "1." como uma propriedade para o controle.

[ e
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o mainct e 7T e 17

foerr  [rmernezears =
fereatin searg
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3. Em seguida, descreva o programa para recuperar o device. 4. Completo.

.-k' + Samgle ===

® Attt [

X Coleta de dados por VBA

Uma aplicacio de visualizacio do grafico em tempo real pode ser criada usando programacéo VBA no Excel e no Access . Dados de devices do
CLP conectado podem ser recolhidos e guardados em tempo real.

X Monitoramento remoto e operacdo via Internet/Intranet

CLPs remotos podem ser monitorados e operados a partir de uma pagina web ASP criada com ASP VB Script. Essa pagina web pode ser acessada a
partir de computadores pessoais ou telefones inteligentes que utilizam o navegador da Microsoft” (Internet Explorer’).




MX Sheet

Facil coleta de dados usando o Excel

VY
MELSOFT M X S h eet MX Sheet é um pacote de software Excel que permite a coleta de dados de devices CLP. Sistema de
N4

monitoramento de CLP, log de dados, coleta de mensagens de alarme, configuragao do sistema, etc.
podem ser feito usando o Excel’.

X Ajustes simples e sem programa

As condicdes de operacido MX Sheet podem ser definidas a partir do Excel’. Portanto, um programa de comunicacio ndo é necessario para a
comunicacéo entre o CLP e o Excel.
[Passo 1] [Passo 2]

Inicie o ultilitario de configuracao, selecione uma fungao Entao, a coleta de dados seréd iniciada apenas organizando
e defina as condi¢des do dispositivo. atela e executando a fungéo.

X Conexao direta entre o escritério e o campo

0Os dados de device no CLP sdo monitorados e registrados em tempo real antes de serem gravados no Excel .
Dados de recipiente também podem ser transferidos para o CLP diretamente do Excel .

BRnraaNn)

X Gere relatérios periddicos automaticamente

0Os dados exibidos no Excel” sdo automaticamente salvos ou impressos no horario especificado ou conforme solicitado pelo CLP.
Os relatérios periddicos e as listas de resultado de testes sdo gerados automaticamente.

MO liga

MX Sheet

Gravagao automatica para arquivo Excel, Impressao automatica de arquivo Excel
arquivo HTML e arquivo CSV (facil preparagao de relatérios

. . . . didrios, semanais e mensais)
Relatorios didrios e mensais podem ser automaticamente gravados
e impressos de acordo com varias condicoes.




O conceito de seguranca
esta mudando de
"zero acidentes" para "risco zero".

O conceito de seguranga mudou de "zero acidentes" baseado na interven¢do humana
para "risco zero" baseado na avaliagdo de risco.

MELSEC Safe ty Para atender as necessidades de acompanhamento dessa mudanga, a Mitsubishi
Electric introduziu o MELSEC Safety CLP para realizar o controle de seguranca
compativel com o controlador programavel MELSEC existente.

MELSEC Safety fornece uma solucéo abrangente de controle de segurancga.

MELSEC Safety

MITSUBISHI SAFETY FA SOLUTION

O MELSEC Safety proporciona a visualizacédo de informacgdes de seguranca, realizando excelente
controle de seguranca e aumento da produtividade.

Os componentes de seguranca, tais como o CLP de Seguranca, Controlador de Seguranca, e
Médulo de Relé de Seguranca, fornecem uma solucdo total de seguranca.

Ppo
CC-Link IE Field! .

Para detalhes, consulteo catalogo
"Controlador Programavel de Seguranca/
Controlador de Seguranga/Médulo de Relé
de Seguranca MELSEC Safety".

CLP de Seguranga MELSEC-Série QS
X CPU de Seguranga* QSO(H CPU

O controlador programavel de seguranca é um CLP para controle de seguranca certificado pela International Safety Standard. Quando conectado a um dispositivo
de seguranca, como um interruptor de parada de emergéncia ou cortina de luz, este controlador programavel executa o controle de seguranca desativando a saida
de seguranca com um programa de sequéncia criado pelo usudrio para interromper o movimento em direcao a uma fonte de perigo, como um robo.

O controle da maquina, do robo, da esteira transportadora, etc., é executado com um controlador programavel de finalidade geral, de uma maneira convencional.
A diferenca entre o controlador programavel de seguranca e o controlador programavel de finalidade geral reside no fato de que, se o controlador programavel
de seguranca em si falhar, ele executa um auto-diagnostico para detectar a falha e desliga a saida de seguranca a forca. Isso evita que as fungdes de seguranca
sejam desabilitadas por causa de uma falha. Crie um sistema de controle distribuido de seguranca usando a rede CC-Link Safety ou a Rede CC-Link IE Field com

Fungao de Comunicagdo de Seguranga para sistemas de grande escala que requerem muitos pontos E/S de seguranga.

* ACPU nao pode ser montada na unidade base da série Q.

Médulo de Rede CC-Link IE Controller QJ71GP21-SX ou médulo MELSECNET/H Médulo Ethernet
(Modulos QJ71LP21-25, QJ71BR11, etc. para MELSEC-Q) QJ71E7-100, etc.

CC-Link IE Bietd

Médulo de fornecimento de
energia de seguranca

Ambi hari f
bicntedeSnacnhars QS061P-A1/A2 CC-Link IE Bietd e | 1

(GX Developer Versao
8.82L ou posterior)

|
=

Unidade base principa)/  Médulo CPU de
de seguranca seguranca

QS0348 QS001CPU

Controlador programavel de seguranca Controlador programavel geral

Médulo mestre/local de Rede CC-Link IE Field (com funcées de seguranca)
QS0J71GF11-T2

Médulo mestre de sistema CC-Link Safety
QS0J61BT12

CCeLink safety

Madulo E/S remoto de Madulo E/S remoto de Médulo E/S remoto de Médulo E/S remoto de
sistema CC-Link Safety sistema CC-Link Safety sistema CC-Link Safety CC-Link
QS0J65BTB2-12DT QS0J65BTS2-8D QS0J65BTS2-4T



Controlador de Seguranca MELSEC Série WS

X CPU do Controlador de Seguranga* WSO-CPUO, WSO0-CPU1

Este novo e compacto controlador de seguranca estd em conformidade com as normas de seguranca 1ISO13849-1PLe e [EC61508 SIL3.
A aplicacdo mais adequada do MELSEC-WS é para garantir a operacao segura das maquinas ou sistemas autbnomos. Para atender a configuragdo de
seu sistema, ele permite ter até 144 pontos E/S adicionais. Além disso, vocé pode facilmente fazer ajustes e criar uma légica usando a Ferramenta de

Configuragdo e Monitoramento fornecido exclusivamente para o controlador.

* Nao pode ser instalado na base da Série Q.

Médulo de CPU WS0-CPUO Bloco terminal de reposicao parafusado WS0-TBS4
Médulo de CPU (com EFI) WS0-CPU1 Bloco terminal de reposicao com presilha de mola WS0-TBC4

Ferramenta de configuragdo Plugue de meméria para médulo de CPU

WS0-MPLO Médulo de combinagéo de entrada/saida de seguranca WSO-XTIO

e monitoramento
SW1DNN-WS0ADR-B

Mddulo de entrada de seguranca WS0-XTDI

Médulo de saida de relé de seguranga WS0-4RO

Cabo RS-232 para conexao a CPU WS0-C20R2
Cabo conversor USB/RS-232 WS0-UC-232A

Mddulo de interface Ethernet WSO-GETH
Médulo de interface CC-Link WS0-GCC1

Cabo RS-232 para conexao a
CPU WS0-C20R2

A Série WS MELSEC foi desenvolvida e é fabricada em parceria com a Sick AG.
Powered by Sick AG é um fornecedor aleméo de solugées de seguranca que desenvolve e fabrica

funcdes de seguranca e é um dos principais produtores mundiais de sensores e solu¢bes
SICK de sensores para aplicacdes industriais.

* Por favor, observe que as especificagdes e garantia para esta série sao diferentes das da Série Q e QS MELSEC.
(Para detalhes, consulte Controlador Programavel de Seguranca Mitsubishi/Controlador de Seguranga/Médulo de Relé de Seguranca MELSEC Safety)

Médulos de Relé de Seguranca Série QS MELSEC

X Médulo de Relé de Seguranca Série Q QS9OSR2$P-Q, QSQOSRZSN-Q
X Médulo de Relé de Seguranca CC-Link QS9OSR2$P—CC, QS9OSR2$N—CC
X Modulo de Relé de Seguranga de Extenséo QS9OSR2$P—EX, QSQOSRZSN—EX

O moddulo de relé de seguranca integra o circuito de parada de emergéncia e o circuito de reinicializagdo com um relé de seguranga dupla.
Uma funcéo de seguranca basica pode ser realizada apenas com fiagdo, eliminando a necessidade de ajustes de programacao e de parametros.
Além disso, o nimero de pontos E/S pode ser aumentada pela adicdo de mdédulos de extenséo.

Médulo de relé

Conectando a rede industrial "CC-Link" Médulo de extensdode relé
de seguranga CC-Link

Médulo de relé de seguranca
de seguranca CC-Link / Dispositivos de controle
de seguranga
Dispositivo de entrada
de seguranca:
parada géncia,
interruptor de porta,
cortina de luz, etc.

Modulo de extensao de
Dispositivo de entra- | relé de seguranca

da de seguranca: QS90SR2SP-EX/
parada emergéncia, QS90SR2SN-EX

switch de porta, copt————————
= | tina de luz,
etc
Médulo E/S remoto

(para controle geral)

=

QS90SR25P-CC/
QS90SR2SN-CC

MELSEC-Q

CC'Link Carga externa: Carga externa:
\B] E E B motor, contator, etc. B E = motor, contator, etc.
Montando na unidade base Série Q Dispositivos de controle Dispositivos
— de seguranga —_— de controle

de seguranga

q MELSEC-Q
i Médulo de relé
= 1 de segurancga Série Q
QS90SR2SP-Q/
= QS90SR2SN-Q
Varios modulos de relé de seguranca
K da Série Q podem ser montados.

MELSEC-Q

Cabo de
extensao
dedicado

Médulo de relé de seguranga Série Q Modulo de extensédo de relé de seguranga




Combinacdo com GOT para todos os cenarios

desde a inicializacdo até a manutencao
coT1000

Para iniciar o equipamento mais rapidamente e minimizar o tempo de inatividade.

Para destacar o valor do tempo, GOT1000 tem sucessivamente concretizado solu¢des sendo
mais do que apenas uma [HM.

Agora, a cooperagdo com o CLP é reforcada através da operacionalidade rdpida e da
funcionalidade da IHM.

Funcdes avancadas requeridas na fabrica séo refletidas em sua tela limpa a fim de
proporcionar produtividade e funcionalidade avancadas.

GoT1000

GOTs aprimoram a face do controle.

Para maiores informagoes
consulte o catdlogo do Terminal de
Operagao Grafica Mitsubishi Série GOT 1000.

Terminal de Operacao Grafica

X Série GOT1000 GT16, GT15, GT11, GT10
A depuragéo do programa pode ser realizada sem abrir o painel. Condicbes e erros do CLP podem ser checados rapidamente.
« Fungéo transparente FA + Funcéo de monitoramento de sistema

Conectado a um computador

pessoal, o GOT atua como um

gateway transparente para habilitar
programacao, inicializacao e ajuste de
equipamentos utilizando GX Works2 ou
GX LogViewer. Os usuarios ndo precisam
se incomodar em abrir o gabinete ou
alterar as conexdes dos cabos. (Na série
GT10, a fungao transparente FA pode
ser usada através da interface do lado traseiro.)

Devices de CLP podem ser monitorados e alterados.
H HOHITOR E1 [E;
Cidl| ST TF L [che. 1]

GX Works2
GX LogViewer, etc.

CLP pode ser recuperado prontamente em caso de emergéncia.

« Funcao Backup/Restauracao

Programas de sequéncia e pardmetros podem ser copiados para o
cartao CF ou para a memdria USB no GOT. Os usuarios podem entéo
executar operacdes em lote para restaurar os dados para o CLP.

- Funcao de monitoramento de médulo inteligente

ﬁmm Se dados estiverem copiados Valores de meméria buffer e informacées de E/S podem ser
etc.
<

monitorados e alterados.

8| SubstituirGPU
= Restaurar

Prog;na de
sequéncia,
etc.

- Funcao de monitoramento de rede

Habilita o0 monitoramento das condicdes de linha da rede em uma

tela dedicada.

- Visualizacdo de estado dos médulos de rede

Habilita o0 monitoramento do estado de LED, estado de erro, entre
outros, dos médulos de rede em um GOT.



Monitoramento do programa do CLP em IHM

- Funcao de monitoramento ladder e funcao de editor ladder

Programas de sequéncia podem ser monitorados em um diagrama
de circuito (formato ladder ).
* Suportado pelos modelos XGA/SVGA/VGA.

+ Funcéo de monitoramento SFC

Os programas SFC da série Q (modo Q) (MELSAP3, MELSAP-L)
podem ser monitorados num formato de diagrama SFC.
* Suportado pelos modelos XGA/SVGA/VGA.

[Tabela SFC]

(B\ockNaw Block No.2 \ —[S 25]---
N———smART—TfRAN  sSTOP mSTOPMODE cCONT
T21 =0
2

16 6 [1oM31
Clamp clos
17 7 4 aMis]

18

Clamp clos

0 < vi2p>
Janela de Zoom Drill B down
output

20
21
2
23
24

oY12
= olin Drill B.down
26 38 aM140
Drill A down sensor rill B stop timer
e [ |

Guia de blocos

Toque uma guia para visualizar o bloco.

- Passo

O passo ativo é realcado. Toque o passo para exibir a janela de zoom ou o
programa SFC do bloco relevante. O programa SFC rola automaticamente junto
com o progresso dos passos ativos.

Condigao de transicao

Ao tocar uma condigao de transicao, visualiza-se uma janela para ativar ou
desativar um bit device.

I
g

Causas de problemas podem ser examinado no local.

- Funcao salto de ladder em um-toque
(fungao de monitoramento ladder e de editor ladder)

Facil mudanca em ladder através do GOT

« Funcdo de editor ladder

Programas de sequéncia da série Q (modo Q) podem ser editados
em um diagrama de circuito (formato ladder).

Toque na area que se quer editar.
Edit Fi

il A janela de entrada de circuito é mostrada.

M422
300 {MOV K10 D300] I

(1¥% Enter ladder program

# |

315 ald B
+] +

insert row_| E 1t | MZOOI!
alb|c|
= A R T R A R R e
1 1 |
— 0 =
In: row

303

[ Enter Iadder‘program

Deleterowl Insencolumnl Delete column
Simbolo de circuito: Mudando de contato normal- [d]ef[flg]1]2]3]a
Ly T Tmlnlelag 17 lonT
mente fechado para contato normalmente aberto.
Device: Mudando de M422 para M200.

Visualiza¢do de dados registrados sem uso de computador pessoal

« Funcdo de visualizagao de log

Nao ha necessidade de ter um PC no local.

Confirme os dados registrados no GOT, e entdo ataque o problema
rapidamente.

Assim como no GX LogViewer, os dois cursores (multi-cursor)
exibidos no GOT tornam mais facil verificar a alternancia dos dados.

(T

Cursor azul

Cursor vermelho

Les
/]
/]

Ao definir um nome de programa e um nimero de bobina do CLP
a um botdao de toque, o bloco de circuito ladder relevante pode ser
exibido diretamente. Problemas podem ser tratados facilmente a
partir da tela de alarme.

lZIE.DDU (HATN , 0 5tep 1
Blue cursor Red cursor Difference (blue=>red) |
Time |01/31/2011 10:22:36.061 01/31/2011 10:22:16.061 -0:00:00:20.000}|
Value 25.000 -3700.000 -3725.000)

Visualize o bloco ladder do conjunto
de bobinas na tecla de toque

)

189l ic a2t K7L 1+ K1 Da22y| -
(MOV KO D421}

swant

L S 757

ool (MR NI}

MC N1 M110] -

Ma21
19215 (= K43 DO}

D21 DO D424
0 o o

Salto de um toque para
Tela de Monitoramento Ladder ou Editor Ladder

Os valores entre os cursores e a mudanca de tempo podem ser rapidamente verificados.



Especificacbes de Desempenho de Modulos de CPU

Modelo Universal QCPU
QO3UDECPU QO04UDEHCPU

QO3UDCPU Q04UDHCPU

QO0UJCPU ‘ QO0oUCPU Q01UCPU Q02UCPU

Método de controle Método de controle de programa sequencial

Modo de controle de E/S Refresh

« Linguagem de simbolo de relé (ladder)
« Linguagem légica simbdlica (lista)

« MELSAP3 (SFC), MELSAP-L

« Bloco de fungao

« Texto estruturado (ST)

Linguagem de programa
(linguagem de controle sequencial)

UsB™ Sim
Porta de Ethernet
con.ei(aTo (100BASETX/10BASET) Néo QO3UDECPU QO04UDEHCPU
periférica
RS-232 Sim QO3UDCPU Q04UDHCPU
Interface de cartdao de memoria Nao Sim
Instrucéo LD 0,12 ps 0,08 ps 0,06 ps 0,04 ps 0,02 ps 0,0095 ps
. Instrugdo MOV 0,24 us 0,16 us 0,12 ps 0,08 ps 0,04 us 0,019 ps
Velocidade de Valor PC MIX®
processamento” | © - 4,92 7,36 9,79 14 28 60
(instrucdo/ps)
Adicao de ponto flutuante 0,42 ps 0,30 us 0,24 ps 0,18 ps 0,12 ps 0,057 ps
Numero total de instrucées ™ 822 848 850 858
Instrugéo de operagao (operacao de ponto flutuante) Sim
Instrugao de processamento de fila de caracteres Sim
Instrugao PID Sim
Instrucao de funcao especial
(Fungéo trigonométrica, raiz Sim

quadrada, operacdo exponencial, etc.)
Scan constante (Fungéo para manter
tempos de scan constantes)

0,5 a 2000 ms (ajustes disponiveis em unidades de 0,5 ms)

Capacidade de programa 10 k passos ‘ 15 k passos ‘ 20 k passos ‘ 30 k passos 40 k passos
Numero de pontos de devices E/S [X/Y] 8192 pontos

Numero de pontos E/S [X/Y] 256 pontos 1024 pontos ‘ 2048 pontos ‘ 4096 pontos
Relé interno [M] 8192 pontos

Relé retentivo [L] 8192 pontos

Relé de Link [B] 8192 pontos

Temporizador [T] 2048 pontos

Temporizador retentivo [ST] 0 pontos

Contador [C] . 1024 pontos

Registrador de dados [D] 12288 pontos

Registrador de Link [W] 8192 pontos

Anunciador [F] 2048 pontos

Relé Edge [V] 2048 pontos

Relé de Link especial [SB] 2048 pontos

Registrador de Link especial [SW] 2048 pontos

Registrador de arquivo [R, ZR] Nao 65536 pontos 65536 pontos ® 98304 pontos ® 131072 pontos®
Relé de passo [S] 8192 pontos

Registrador de indice/registr. de device padréo [Z] 20 pontos

Registrador de Indice [Z] Nio Méx. 10 pontos (Z0 a Z18)

(indexacdo 32-bit ZR) (Registrador de Indice [Z] é usado em palavras duplas.)
Apontador [P] 512 pontos 4096 pontos
Apontador de Interrupgéo [I] 128 pontos 256 pontos

Relé especial [SM] 2048 pontos

Registrador especial [SD] 2048 pontos

Entrada de funcao [FX] 16 pontos

Saida de fungao [FY] 16 pontos

Registrador de funcéo [FD] 5 pontos

Dispositivo local Néao Sim

Valores iniciais de dispositivo Sim

*1 O terminal da porta USB é mini-B.
*2 A velocidade de processamento é a mesma, mesmo quando o device esta indexado.
*3 O valor de PC MIX é o nimero médio de instrugdes, como instrugoes basicas e de processamento de dados, executadas em 1us. Um valor maior indica velocidade de processamento maior.
*4 Instrucoes dedicadas de modulo de fungao inteligente nao estdo inclusas.
*5 Indica o nimero de pontos no estado padrao. Isto pode ser alterado com o parametro.
*6 Indica o nimero de pontos quando se usa a memdria incorporada (RAM padrao). Isto pode ser expandido com cartao SRAM ou cartao Flash.
(Gravar a partir do programa nao é possivel com cartéo Flash.) Até 4184064 pontos podem ser usados com o cartdo SRAM.



Especificacbes

QO6UDEHCPU Q10UDEHCPU Q13UDEHCPU Q20UDEHCPU Q26UDEHCPU
Q50UDEHCPU Q100UDEHCPU
QO6UDHCPU Q10UDHCPU Q13UDHCPU Q20UDHCPU Q26UDHCPU
Método de controle de programa sequencial
Refresh

« Linguagem de simbolo de relé (ladder)
- Linguagem légica simbdlica (lista)

+ MELSAP3 (SFC), MELSAP-L

+ Bloco de funcao

- Texto estruturado (ST)

Sim

QO6UDEHCPU QT0UDEHCPU Q13UDEHCPU Q20UDEHCPU Q26UDEHCPU Sim

QO6UDHCPU Q10UDHCPU Q13UDHCPU Q20UDHCPU Q26UDHCPU Nao

Sim

0,0095 pis

0,019 ps

60

0,057 pis

858

Sim

Sim

Sim

Sim

0,5 a 2000 ms (ajustes disponiveis em unidades de 0,5 ms)

60 k passos 100 k passos 130 k passos ‘ 200 k passos 260 k passos ‘ 500 k passos 1000 k passos

8192 pontos

4096 pontos

8192 pontos

8192 pontos

8192 pontos

2048 pontos

0 pontos

1024 pontos

12288 pontos

8192 pontos

2048 pontos

2048 pontos

2048 pontos

2048 pontos

393216 pontos 524288 pontos 655360 pontos® 786432 pontos® | 917504 pontos®

8192 pontos

20 pontos

Méax. 10 pontos (Z0 a Z18)
(Registrador de [ndice [Z] é usado em palavras duplas.)

4096 pontos ‘ 8192 pontos

256 pontos

2048 pontos

2048 pontos

16 pontos

16 pontos

5 pontos

Sim

Sim




Especificacbes de Desempenho de Modulos de CPU

Modelo Basico QCPU

Item \ QO0JCPU \ QOOCPU \ Q01CPU
Método de controle Método de controle de programa sequencial
Modo de controle de E/S Refresh

- Linguagem de simbolo de relé (ladder)
« Linguagem légica simbdlica (lista)

« MELSAP3 (SFC), MELSAP-L

+ Bloco de fungao

- Texto estruturado (ST)

Linguagem de programa
(linguagem de controle sequencial)

Porta de conexao |USB No

periférica RS-232 Sim

Interface de cartdo de memoria Néo
Instrugao LD 0,2 s 0,16 ps 0,1 us
Instrucao MOV 0,7 ps 0,56 ps 0,35 s

Velocidade de o)

processamento ' Valor PC MIX 1,6 20 27
(instrugdo/us)
Adicéo de ponto flutuante 65.5 s 60,5 ps 49,5 ps

Numero total de instrucoes 318 327

Instrugéo de operagao (operacao de ponto flutuante) Sim

Instrugdo de processamento de fila de caracteres Sim™

Instrucao PID Sim

Instrugao de funcao especial

(Funcgao trigonomeétrica, raiz Sim

quadrada, operacao exponencial, etc.)

Scan constante (Funcao para manter
tempos de scan constantes)

1a 2000 ms (ajustes disponiveis em unidades de 1 ms)

Capacidade de programa

8 k passos

14 k passos

Numero de pontos de devices E/S [X/Y]

2048 pontos

Numero de pontos E/S [X/Y] 256 pontos 1024 pontos
Relé interno [M] 8192 pontos

Relé retentivo [L] 2048 pontos

Relé de Link [B] 2048 pontos
Temporizador [T] 512 pontos
Temporizador retentivo [ST] " 0 pontos

Contador [C] 512 pontos

Registrador de dados [D] 11136 pontos
Registrador de Link [W] 2048 pontos
Anunciador [F] 1024 pontos

Relé Edge [V] 1024 pontos

Relé de Link especial [SB] 1024 pontos

Registrador de Link especial [SW] 1024 pontos

Registrador de arquivo [R, ZR] Nao 65536 pontos

Relé de passo [S]

2048 pontos

Registrador de Indice [Z] 10 pontos
Apontador [P] 300 pontos
Apontador de Interrupgéo [I] 128 pontos
Relé especial [SM] 1024 pontos
Registrador especial [SD] 1024 pontos
Entrada de funcao [FX] 16 pontos
Saida de fungao [FY] 16 pontos
Registrador de funcéo [FD] 5 pontos
Dispositivo local Néo
Valores iniciais de dispositivo Sim

*1 A velocidade de processamento é a mesma, mesmo quando o device esta indexado.
*2 O valor de PC MIX é o nimero médio de instrugdes, como instrugoes basicas e de processamento de dados, executadas em 1ps.
Um valor maior indica velocidade de processamento maior.

*3 Instrugoes dedicadas de modulo de fungao inteligente nao estdo inclusas.

*4 Filas de caracteres podem ser usadas apenas quando se usa o comando de transferéncia de fila de caracteres (MOV).
*5 Indica o nimero de pontos no estado padrao. Isto pode ser alterado com o parametro.



Especificacbes

Alto Desempenho QCPU
Item Q02CPU \ QO2HCPU \ QOGHCPU \ Q12HCPU \
Método de controle Método de controle de programa sequencial
Modo de controle de E/S Refresh
« Linguagem de simbolo de relé (ladder)
) + Linguagem simbolica légica (lista)
lingungem do contrle sequenci) - MELSAP3 (SFC) MELSAPL
+ Bloco de fungao
« Texto estruturado (ST)
Porta de conexdo | USB Nao Sim
periférica RS-232 Sim
Interface de cartao de memoria Sim
Instrucao LD 0,079 ps 0,034 ps
X Instrugao MOV 0,237 ps 0,102 ps
Velocidade de =
processamento ' Valor PC MIX 44 10,3
(instrugdo/us)
Adicéo de ponto flutuante 1,8 us 0,78 us
Numero total de instrucées® 381
Instrugdo de operacdo (operagao de ponto flutuante) Sim
Instrugdo de processamento de fila de caracteres Sim
Instrucéo PID Sim
Instrucdo de fungao especial
(Funcéo trigonométrica, raiz Sim

quadrada, operagao exponencial, etc.)

Scan constante (Fun¢do para manter
tempos de scan constantes)

0,5 a 2000 ms (ajustes disponiveis em unidades de 0,5 ms)

Capacidade de programa

28 k passos ‘ 60 k passos 124 k passos 252 k passos

Ndmero de pontos de devices E/S [X/Y]

8192 pontos

Numero de pontos E/S [X/Y]

4096 pontos

Relé interno [M]

8192 pontos

Relé retentivo [L]

8192 pontos

Relé de Link [B]

8192 pontos

Temporizador [T]

2048 pontos

Temporizador retentivo [ST] o

0 pontos

Contador [C]

1024 pontos

Registrador de dados [D]

12288 pontos

Registrador de Link [W]

8192 pontos

Anunciador [F]

2048 pontos

Relé Edge [V]

2048 pontos

Relé de Link especial [SB]

2048 pontos

Registrador de Link especial [SW]

2048 pontos

Registrador de arquivo [R, ZR]

32768 pontos™ 65536 pontos™ 131072 pontos™

Relé de passo [S] 8192 pontos
Registrador de [ndice [Z] 16 pontos

Apontador [P] 4096 pontos
Apontador de Interrupgéo [I] 256 pontos

Relé especial [SM]

2048 pontos

Registrador especial [SD]

2048 pontos

Entrada de fungdo [FX] 16 pontos
Saida de funcao [FY] 16 pontos
Registrador de funcéo [FD] 5 pontos
Dispositivo local Sim
Valores iniciais de dispositivo Sim

*1 A velocidade de processamento é a mesma, mesmo quando o device esta indexado.

*2 O valor de PC MIX é o nimero médio de instrugdes, como instrugdes bésicas e de processamento de dados, executadas em 1us. Um valor maior indica velocidade de processamento maior.

*3 Instrugdes dedicadas de modulo de fungéo inteligente nao estdo inclusas.
*4 Indica o nimero de pontos no estado padrdo. Isto pode ser alterado com o parametro.

*5 Indica o nimero de pontos quando se usa a memdria incorporada (RAM padrao). Isto pode ser expandido com cartao SRAM ou cartao Flash.

(Gravar a partir do programa néo é possivel com cartao Flash.) Até 1041408 pontos podem ser usados com o cartao SRAM.




Especificacbes de Desempenho de Modulos de CPU

CPU de Processo

Item \ \ QO6PHCPU \ Q12PHCPU \
Método de controle Método de controle de programa sequencial
Modo de controle de E/S Refresh

- Linguagem de simbolo de relé (ladder)
X « Linguagem simbdlica ldgica (lista

Linguagem de tinguagemde . MEESAS3 (SFQ), MELSAPQ—,L e

controle sequencial -
programa « Bloco de fungao

- Texto estruturado (ST)

Ling. de controle de processo « Controle de processo FBD"'
Porta de conexdo |USB Sim
periférica RS-232 Sim
Interface de cartdo de memoria Sim

Instrucéo LD 0,034 s
Velocidade de Instrucao MQV 0,102 ps
processamento Valor PCMIX” 103

(instrugdo/us)

Adicéo de ponto flutuante 0,78 ps
Numero total de instrugdes 422
Instrugéo de operagao (operacao de ponto flutuante) Sim
Instrugao de processamento de fila de caracteres Sim
Instrucdo PID N&o™
Instrucdo de controle de processo Sim

Instrugao de funcao especial
(Funcao trigonométrica, raiz quadrada, Sim
operagao exponencial, etc.)

Scan constante (Funcao para manter

0,5 a 2000 ms (ajustes disponiveis em unidades de 0,5 ms)
tempos de scan constantes)

Capacidade de programa 28 k passos 60 k passos 124 k passos 252 k passos
Instrucao de controle de processo 52 types

Especificasoes | ravee loops de controle llimitado®

de controle de

le5m Periodo de controle 10 ms ou mais/controle de loop (ajuste variavel é possivel a cada loop)
Fungoes principais Controle de PID 2-graus-de-liberdade, controle em cascata, fungao auto-tunning, controle feed-forward

Numero de pontos de devices E/S [X/Y] 8192 pontos

Numero de pontos E/S [X/Y] 4096 pontos

Relé interno [M] 8192 pontos

Relé retentivo [L] 8192 pontos

Relé de Link [B] 8192 pontos

Temporizador [T] 2048 pontos

Temporizador retentivo [ST] " 0 pontos

Contador [C] 1024 pontos

Registrador de dados [D] 12288 pontos

Registrador de Link [W] 8192 pontos

Anunciador [F] 2048 pontos

Relé Edge [V] 2048 pontos

Relé de Link especial [SB] 2048 pontos

Registrador de Link especial [SW] 2048 pontos

Registrador de arquivo [R, ZR] 65536 pontos™® 131072 pontos™®

Relé de passo [S] 8192 pontos

Registrador de Indice [Z] 16 pontos

Apontador [P] 4096 pontos

Apontador de Interrupgéo [I] 256 pontos

Relé especial [SM] 2048 pontos

Registrador especial [SD] 2048 pontos

Entrada de funcao [FX] 16 pontos

Saida de funcéo [FY] 16 pontos

Registrador de funcéo [FD] 5 pontos

Dispositivo local Sim

Valores iniciais de dispositivo Sim

*1 PX Developer é requerido para programacao por FBD.
*2 A velocidade de processamento é a mesma, mesmo quando o device esta indexado.
*3 O valor de PC MIX é o nimero médio de instrugdes, como instrugoes basicas e de processamento de dados, executadas em 1us. Um valor maior indica velocidade de processamento maior.
*4 Instrugoes dedicadas de moédulo de fungao inteligente nao estdo inclusas.
*5 A instrucao de controle de processo contém fungdes PID, fazendo com que a instrucao seja desnecessaria.
*6 O nimero de loops de controle é limitada pela combinagéo da capacidade do device de meméria (128 palavras/loop usado) e o periodo de controle.
*7 Indica o nimero de pontos no estado padrao. Isto pode ser alterado com o parametro.
*8 Indica o nimero de pontos quando se usa a meméria incorporada (RAM padrao). Isto pode ser expandido com cartdo SRAM ou cartao Flash.
(Gravar a partir do programa ndo é possivel com cartao Flash.) Até 1041408 pontos podem ser usados com o cartao SRAM.



Especificacbes

CPU redundante
Item \ Q12PRHCPU \

Método de controle Método de controle de programa sequencial

Q25PRHCPU

Modo de controle de E/S Refresh

« Linguagem de simbolo de relé (ladder)

e ETIE « Linguagem simbédlica l6gica (lista)

Linguagem de
programa

controle sequencial

« MELSAP3 (SFC), MELSAP-L
+ Bloco de fungao
« Texto estruturado (ST)

Ling. de controle de processo

« Controle de processo FBD"

Porta de conexdo | USB Sim
periférica RS-232 Sim
Interface de cartao de memoria Sim

Instrucdo LD 0,034 ps
Velocidade de Instrucao MQV 0,102 ps
processamento’’ Valor PCMIX” 10,3

(instrugéo/us)

Adicéo de ponto flutuante 0,78 ps
Numero total de instrucées 414
Instrugdo de operacdo (operagao de ponto flutuante) Sim
Instrucdo de processamento de fila de caracteres Sim
Instrucdo PID Sim
Instrugéo de controle de processo Sim
Instrugéo de funcao especial
(Fungéo trigonométrica, raiz quadrada, Sim

operagao exponencial, etc.)

Scan constante (Funcao para manter
tempos de scan constantes)

0,5 a 2000 ms (ajustes disponiveis em unidades de 0,5 ms)

Capacidade de programa 124 k passos 252 k passos
Instrugéo de controle de processo 52 types

Especificacoes [ " loops de controle llimitado™

de controle de - N K AR .

e Periodo de controle 10 ms ou mais/controle de loop (ajuste variével é possivel a cada loop)

Funcoes principais

Controle de PID 2-graus-de-liberdade, controle em cascata, funcao auto-tunning, controle feed-forward

Nudmero de pontos de devices E/S [X/Y]

8192 pontos

Numero de pontos E/S [X/Y]

4096 pontos

Relé interno [M] 8192 pontos
Relé retentivo [L] 8192 pontos
Relé de Link [B] 8192 pontos
Temporizador [T] 2048 pontos
Temporizador retentivo [ST] ,6 0 pontos

Contador [C] 1024 pontos
Registrador de dados [D] 12288 pontos
Registrador de Link [W] 8192 pontos
Anunciador [F] 2048 pontos
Relé Edge [V] 2048 pontos

Relé de Link especial [SB]

2048 pontos

Registrador de Link especial [SW]

2048 pontos

Registrador de arquivo [R, ZR]

131072 pontos’

Relé de passo [S] 8192 pontos
Registrador de [ndice [Z] 16 pontos
Apontador [P] 4096 pontos
Apontador de Interrupgéo [I] 256 pontos
Relé especial [SM] 2048 pontos
Registrador especial [SD] 2048 pontos
Entrada de fungdo [FX] 16 pontos
Saida de fungéo [FY] 16 pontos
Registrador de funcéo [FD] 5 pontos
Dispositivo local Sim
Valores iniciais de dispositivo Sim

*1 A velocidade de processamento é a mesma, mesmo quando o device esta indexado.

*2 PX Developer é requerido para programacgao por FBD.

*3 O valor de PC MIX é o nimero médio de instrugdes, como instrugdes bésicas e de processamento de dados, executadas em 1us. Um valor maior indica velocidade de processamento maior.

*4 Instrugoes dedicadas de médulo de fungao inteligente nao estao inclusas.
*5 O numero de loops de controle é limitada pela combinacao da capacidade do device de memoéria (128 palavras/loop usado) e o periodo de controle.
*6 Indica o nimero de pontos no estado padréo. Isto pode ser alterado com o parametro.

*7 Indica o nimero de pontos quando se usa a memdoria incorporada (RAM padrao). Isto pode ser expandido com cartdao SRAM ou cartao Flash.

(Gravar a partir do programa néo é possivel com cartao Flash.) Até 1041408 pontos podem ser usados com o cartao SRAM.



Especificacoes Gerais

As especificagdes gerais indicam as especificagdes ambientais em que este produto pode ser instalado e operado. Salvo quando especificado de outra maneira, as especificagdes gerais se

aplicam a todos os produtos da Série Q.

Instale e opere os produtos da Série Q no ambiente indicado nas especificagoes gerais.

Especificacoes

Temperatura de ambiente operacional

0a55

Temeratura de ambiente de armazenagem

-25a75"

Umidade de ambiente operacional

5a 95%RH"”, sem condensacgéo

Umidade de ambiente de armazenagem

5a95%RH?, sem condensacéo

Resisténcia a vibragdo

Frequéncia Aceleragao Amplitude Contagem de varredura
5a8,4Hz X 3,5mm
Sob vibragao (0,14 polegadas) | 10 vezes cada nas
Em conformidade intermitente diregées X, Y, Z
com 8,4 a 150Hz 9,8 m/s’ X
JISB3502 e
IEC61131-2 5a8,4Hz X 1,75 mm
Sob vibragao (0,069 polegadas) .
continua
8,4a 150Hz 4,9 m/s’ X

Resisténcia a Choque

Em conformidade com JIS B 3502, IEC 61131-2 (147 m/s?, 3 em cada uma das 3 direcdes X, Y, Z)

Ambiente operacional

Sem gases corrosivos

Altitude operacional®

2000m (6562 pés) max.

Locais de instalacéao

Painel de controle interno

Categoria de Sobretensao ™ 2 méx.
Nivel de poluicao 2 méx.
Categoria de equipamento Classe 1

*1 A temperatura ambiente de armazenagem é de -20 a 75: se o sistema inclui médulos da série ANS/A.
*2 A umidade do ambiente operacional e a umidade do ambiente de armazenamento sao de 10 a 90% RH, se o sistema inclui médulos da série ANS/A.
*3 Nao utilize nem armazene o controlador programavel sob pressao superior a pressao atmosférica de Om de altitude.
Ao fazé-lo, podera causar mau funcionamento.

Para usar o controlador programavel sob pressao, favor contatar seu representante de vendas.

*4 |sto indica a se¢do da fonte de alimentagao para a qual se presume que o equipamento estd ligado, entre a rede de distribuicao de energia elétrica publica e as maquinas dentro das
premissas. Categoria 2 aplica-se aos equipamentos para os quais a energia elétrica é fornecida a partir de instalagoes fixas.

O nivel de oposicdo a oscilagéo de tensao até a tensdo nominal de 300V é de 2500 V.

*5 Este indice indica o grau em que o material condutivo é gerado em termos do ambiente em que o equipamento é utilizado.

Grau de poluigdo 2 é quando ocorre somente poluigdo nao condutiva. Uma condutividade temporéaria causada por condensagdo deve ser esperado ocasionalmente.

Comparacao de Desempenho de Comunicacao

[Comparacéo entre CPU de porta Ethernet incorporada e médulo Ethernet (QJ71E71-100)]

CPU de porta Ethernet incorporada

Médulo Ethernet

Funcao/desempenho QnUDE(H)CPU QI71E71-100
Velocidade de comunicagao 100 Mbps 100 Mbps
Comunicagao com GX Developer Sim Sim
Comunicagdo com GOT Sim Sim
Comunicacao de protocolo MC sim”' Sim
Comunicagéo Socket sim”? Sim (Comunicagao de buffer fixo)
Comunicacao de buffer de acesso aleatério Néo Sim
Comunicagao por instrugao de link de dados Néo Sim
Funcéo servidor FTP Sim Sim
Fungédo E-mail Nao Sim

*1 Memoérias de dispositivo 3E frame compativeis com QnA acessam somente comandos. Consulte o manual para detalhes.
*2 Algumas diferengas em fungdo. Consulte o manual para detalhes.



Especificacbes

Combinacées de Mddulos para Sistema de Multiplas CPUs

© Possivel
X Possivel (Comunicacao de alta velocidade de mdltiplas CPUs néo disponivel)
X Impossivel

[Unidade base principal de alta velocidade de Multiplas CPUs (Q3XDB)]

Modelo Alto
Desempenho CPU de Processo CPU de Movimento CPU C Controller
CPU2a4 QCPU

Modelo Universal

Q172D Q12DCCPU-V Q06CCPU-V
Q173D 7
1

. Platform

1 Platform

Q26UD(E)H
Q50UDEH
Q100UDEH

1 Puatform

QooU
Q01U ¥l X X x x % X 5 8
Q02U
QO3UD(E)
QO4UD(EH
QO6UD(EH
Modelo Universal Q10UD(E)H
QCPU Q13UD(E)H
Q20UD(EH X O u " © * © .
Q26UD(EH
Q50UDEH
Q100UDEH

iQPlnlform

QO02(H)
Modelo Alto Desempenho | QO6H
QCPU Q12H
Q25H

*1 Q00U, Q01U, ou Q02U nao suportam Comunicagao de alta velocidade de multiplas CPUs.

X X X X X X X X

X Possivel (Comunicacao de alta velocidade de mdltiplas CPUs néo disponivel)
X Impossivel

[Unidade basica prinicipal diferente de Q3XDBI

Modelo Universal e
Qcpu Desempenho CPU de Processo CPU de Movimento CPU C Controller
CPU2a4 QCPU
QO3UD(E) H Q12DCCPU-V QO06CCPU-V
QO4UD(E)H . V
ARG 1 Platform
QI0UD(H Platform
Q13UD(E)H
Q20UD(E)H
Q26UD(E)H
Q50UDEH
Q100UDEH
1 Puatform
Qoou "
Qo1U X X X X X M2 i i
Q02U
QO3UD(E)
QO4UD(E)H
QO6UD(E)H
Modelo Universal Q10UD(E)H
OC Q13UD(EH
Q20UD(EH X ® X K*? X X X DX
Q26UD(E)H
Q50UDEH
Q100UDEH
lQPlam,m.
Q02(H)
Modelo Alto Desempenho | QO6H 2 2 3 3
acPu QI2H X X X X x O b X
Q25H

*1 Apenas uma CPU Motion pode ser usada

*2 A unidade base principal do tipo perfil fino (Q3KXSB) ndo pode ser usada.

*3 A unidade base principal de poténcia redundante (Q38RB) nao pode ser usada.

*4 Nao pode ser usada junto com Q03UD(E), Q04UD(E)H, Q06UD(E)H, Q10UD(E)H, Q13UD(E)H,
Q20UD(E)H, Q26UD(E)H, Q50UDEH, Q100UDEHCPU ou Q12DCCPU-V.



Alcancando o mundo através de uma rede global

Os "FA Center globais Mitsubishi Electric" foram estabelecidos em varios paises ao redor do mundo para cobrir as Américas, a Europa e a Asia. Os FA Center

Cen OS AN g Iobais ajudam a garantir a conformidade com as certificacdes e regulamentos de diferentes regides, iniciam o desenvolvimento de produtos em resposta as demandas

locais, e oferecem atendimento profissional ao cliente em tempo integral.

UK FA Center

Mitsubishi Electric Europe B.V. UK Branch

Travellers Lane, Hatfield, Hertfordshire, AL10 8XB, UK.
Tel: 44-1707-27-6100 / Fax: 44-1707-27-8695

Area de cobertura: Reino Unido, Irlanda

European FA Center

Mitsubishi Electric Europe B.V. Polish Branch
ul. Krakowska 50, 32-083 Balice, Poland

Tel: 48-12-630-4700 / Fa)<’:48»i-2-630-4701
Area de cobertura: Central and Eastern Europe
’

=

German FA Center

Mitsubishi Electric Europe B.V. - German Branch
Gothaer Strasse 8, D-40880 Ratingen, Germany

Tel: 49-2102-486-0 / Fax: 49-2102-486-1120

Area de cobertura: Principalmente Europa Ocidental

v

Czech republic FA Center

Mitsubishi Electric Europe B.V. -o.s. Czech office
Avenir Business Park, Radicka 714/113a, 158 00
Praha5, Czech Republic

Tel: 420-251-551-470 / Fax: 420-251-551-471
Area de cobertura: Rep. Checa, Eslovaquia

India FA Center

Mitsubishi Electric India Pvt. Ltd.

India Factory Automation Centre

2nd Floor, DLF Building No.9B, DLF Cyber City Phase
1ll, Gurgaon 122002, Haryana, India

Tel: 91-124-4630300 / Fax: 91-124-4630399

Area de cobertura: India

Beijing FA Center

Mitsubishi Electric Automation (CHINA) Ltd.

Beijing Office

= Unit904-905, 9F, Office Tower , Henderson Centre, 18
Jianguomennei Avenue, Dongcheng District, Beijing,
2 China

& Tel: 86-10-6518-8830 / Fax: 86-10-6518-3907

Area de cobertura: China

Tianjin FA Center y

Mitsubishi Electric Automation (CHINA) Ltd.
Tianjin Office

B-2-801-802, Youyi Building, 50 Youyi Road, Hexi
District, Tianjin, China =
Tel: 86-22-2813-1015 / Fax: 86-22-2813-1017 |
Area de cobertura: China N

Guangzhou FA Center

Mitsubishi Electric Automation (CHINA) Ltd.
Guangzhou Office

Rm.1609, North Tower, The Hub Center, No.1068, Xin
Gang East Road, Haizhu District, Guangzhou,China
Tel: 86-20-8923-6730 / Fax: 86-20-8923-6715

Area de cobertura: China

ina (incluindo a drea de Hong Kong) Fabrica local na China I

Mitsubishi Electric Dalian
Industrial Products Co., Ltd.

Changchuﬁ.
w
Shanghai FA Center

Mitsubishi Electric Automation (CHINA) Ltd.

()
Shenyang
O

Bejjing g 4/F., Zhi Fu Plaza No.80 Xin Chang Road,
= Shanghai, 200003, China
Tianjin’ Tel: 86-21-2322-3030 / Fax: 86-21-2322-3000
@, Area de cobertura: China
Qingdao
Chengdu Xian%fe\n H
) ()
Wuhang
Chongging
Fuzhou @,
Guangzhou o Taipei

aichung

Pt
Shﬁrlz,?;}—/. Hong Kong



Support . o

para fornecer suporte abrangente ao cliente.

@ Centro de Servicos Mecatronicos
(China)

@© Centros FA satélites
(China)

O Centros FA

(China)

@ Escritérios de Vendas e Servicos G Fébricas

O Centro de

Desenvolvimento

] on, ).‘,Q'\*\ <
Russian FA Center
Mitsubishi Electric Europe B.V. Russian Branq; _;" o ::‘—'
f| StPetersburgaffice ; ——r
Sverdlowskaya emb:, bld "Sch". BC "Benuia®, office 720;
195027, StPetersburg, Russia- . >~ 4 -
= -x' == Tel: 7-812-633-3497 | Faux: 7-812-633-3499 s g :A&‘
——=3 — Area de cobertusa: Risgia 3 B - =y
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4 vy =
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Thailand FA Center FOO8
A4
1

Ay

Mitsubishi Electric Automation (Thailand) Co,, Ltd. G

Bang-Chan Industrial Estate No.111, Soi Serithai 54,

T.Kannayao,A Kannayao, Bangkok10230, Thailand

Tel: 66-2906-3238 / Fax: 66-2906-3239

Area de cobertura: Tailandia

b 2 o
of
N E
ASEAN FA Center '

{ 7

Mitsubishi Electric Asia Pte. Ltd.

N ASEAN Factory Automation Centre
307 Alexandra Road #05-01/02, Mitsubishi Electric S
Building, Singapore >
bmmn  Tel: 65-6470-2460 / Fax: 65-6476-7439 ’! (?
-1' Area de cobertura: Sudeste da Asia, india

3 ( it
A

Korean FA Center

Mitsubishi Electric Automation Korea Co., Ltd.
B1F,2F, 1480-6, Gayang-Dong, Gangseo-Gu, Seoull,
157-200, Korea

Tel: 82-2-3660-9632 / Fax: 82-2-3663-0475

Area de cobertura: Coreia

Taiwan FA Center

L : Setsuyo Enterprise Co., Ltd.

d 3F. No.105, Wugong 3 rd, Wugu Dist, New Taipei City
24889, Taiwan, R.O.C.

Tel: 886-2-2299-9917 / Fax: 886-2-2299-9963

R: Mitsubishi Electric Taiwan Co.,Ltd.
No.8-1.Industrial 16th Road,Taichung Industrial

Park ,Taichung, Taiwan 407, R.O.C.

Tel: 886-(0)4-2359-0688 / Fax: 886-(0)4-2359-0689

" Area de cobertura: Taiwan

North American FA Center

Mitsubishi Electric Automation, Inc.

500 Corporate Woods Parkway, Vernon Hills, IL
60061, U.S.A

Tel: 1-847-478-2100 / Fax: 1-847-478-2253

Area de cobertura: América do Norte, México, Chile,
Brasil

Brazil FA Center

MELCO-TEC Representacao Comercial e Assessoria

§ Tecnica Ltda.

1} Av. Paulista, 1439, Cerqueira Cesar - Sao Paulo Brazil -
CEP 01311-200

Tel: 55-11-3146-2200 / Fax: 55-11-3146-2217

Area de cobertura: Brasil

Atendendo aos padroes de garantia de qualidade internacionais.

dos produtos para mais detalhes.

Padrées de Seguranca

Council Directive of the
European Communities

C€ |«

Underwriters Laboratories
Listing

Padrées de Embarque

Todos os produtos FA da Mitsubishi Electric receberam a certificacdo de garantia de qualidade internacional "ISO9001" e
norma de sistema de gestdo ambiental "ISO14001". Produtos FA da Mitsubishi Electric também atendem a muitos
padrdes de seguranca e de embarque, incluindo CE, UL, ABS e DNV.

* Para os produtos desenvolvidos em parceria e produtos de parceiros, os padroes de qualidade garantidos podem ser diferentes. Por favor, consulte os manuais

Lloyd's Register of
Shipping approval

Norwegian Maritime

Italian Maritime

ClassNK

NK: ClassNK approval

Germanischer
Lloyd approval

GD |«

DNV: RINA:
approval approval
ABS : An)er{can Bureau of BY Bureau Veritas
Shipping approval approval




Lista de Produtos

*Consulte sempre os manuais do usudrio para obter informagdes sobre os médulos utilizaveis, restricdes, etc., antes de usar.
*Contate o seu escritério local de vendas Mitsubishi ou o representante para as mais recentes informagdes sobre as versdes MELSOFT e OS compativeis.

CPU, fonte de alimentagéo [ Legenda ] IGIEM : Produto de marca dupla (Note) NI : Produto lancado recentemente [SOON]: Produto disponivel em breve

Produto Modelo Resumo

No. de pontos E/S: 256 pontos, No. de pontos de devices E/S: 8192 pontos, Capacidade de programa: 10 k passos,

Velocidade de processamento de operagao basica (Instrugao LD): 0,12 ps, Capacidade de meméria de programa: 40 KB,

Portas de conexao periférica: USB e R$232, sem I/F de cartao de memoria, base de 5 slots, com entrada de 100 a 240V CA / saida de
alimentacao de 5V CC/3A

QoouJcPy

No. de pontos E/S: 1024 pontos, No. de pontos de devices E/S: 8192 pontos, Capacidade de programa: 10 k passos,
QO0UCPU Velocidade de processamento de operacao basica (Instrugao LD): 0,08 ps, Capacidade de meméria de programa: 40 KB,
Portas de conexao periférica: USB e RS232, sem I/F de cartao de memoria

No. de pontos E/S: 1024 pontos, No. de pontos de devices E/S: 8192 pontos, Capacidade de programa: 15 k passos,
QO01UCPU Velocidade de processamento de operacao basica (Instrugdo LD): 0,06 ps, Capacidade de meméria de programa: 60 KB,
Portas de conexao periférica: USB e R$232, sem I/F de cartao de memoria

No. de pontos E/S: 2048 pontos, No. de pontos de devices E/S: 8192 pontos, Capacidade de programa: 20 k passos,
QO02UCPU Velocidade de processamento de operagao basica (Instrugao LD): 0,04 ps, Capacidade de meméria de programa: 80 KB,
Portas de conexao periférica: USB e R$232, com I/F de cartao de memoria

No. de pontos E/S: 4096 pontos, No. de pontos de devices E/S: 8192 pontos, Capacidade de programa: 30 k passos,
QO3UDCPU Velocidade de processamento de operagao bésica (Instrugao LD): 0,02 ps, Capacidade de meméria de programa: 120 KB,
Comunicacao de alta velocidade de multiplas CPUs, Portas de conexao periférica: USB e R5232, com I/F de cartao de memoria

No. de pontos E/S: 4096 pontos, No. de pontos de devices E/S: 8192 pontos, Capacidade de programa: 40 k passos,
QO04UDHCPU Velocidade de processamento de operacao basica (Instrugéo LD): 0,0095 ps, Capacidade de meméria de programa: 160 KB,
Comunicacao de alta velocidade de mdltiplas CPUs, Portas de conexao periférica: USB e RS232, com I/F de cartao de memoria

Modelo Universal QCPU

No. de pontos E/S: 4096 pontos, No. de pontos de devices E/S: 8192 pontos, Capacidade de programa: 60 k passos,
QO6UDHCPU Velocidade de processamento de operacao basica (Instrugéo LD): 0,0095 ps, Capacidade de meméria de programa: 240 KB,
Comunicacao de alta velocidade de mdltiplas CPUs, Portas de conexao periférica: USB e R$232, com I/F de cartao de memoria

No. de pontos E/S: 4096 pontos, No. de pontos de devices E/S: 8192 pontos, Capacidade de programa: 100 k passos,
Q10UDHCPU Velocidade de processamento de operacao basica (Instrugéo LD): 0,0095 ps, Capacidade de meméria de programa: 400 KB,
Comunicacao de alta velocidade de mdltiplas CPUs, Portas de conexao periférica: USB e RS232, com I/F de cartao de memoria

No. de pontos E/S: 4096 pontos, No. de pontos de devices E/S: 8192 pontos, Capacidade de programa: 130 k passos,
Q13UDHCPU Velocidade de processamento de operacao basica (Instrugéo LD): 0,0095 ps, Capacidade de meméria de programa: 520 KB,
Comunicagao de alta velocidade de mdltiplas CPUs, Portas de conexao periférica: USB e R$232, com I/F de cartao de memoria

No. de pontos E/S: 4096 pontos, No. de pontos de devices E/S: 8192 pontos, Capacidade de programa: 200 k passos,
Q20UDHCPU Velocidade de processamento de operacao basica (Instrugéo LD): 0,0095 ps, Capacidade de meméria de programa: 800 KB,
Comunicagao de alta velocidade de mdltiplas CPUs, Portas de conexao periférica: USB e R$232, com I/F de cartao de memoria

No. de pontos E/S: 4096 pontos, No. de pontos de devices E/S: 8192 pontos, Capacidade de programa: 260 k passos,
Q26UDHCPU Velocidade de processamento de operacao basica (Instrugéo LD): 0,0095 ps, Capacidade de meméria de programa: 1040 KB,
Comunicagao de alta velocidade de mdltiplas CPUs, Portas de conexao periférica: USB e R$232, com I/F de cartao de memoria

No. de pontos E/S: 4096 pontos, No. de pontos de devices E/S: 8192 pontos, Capacidade de programa: 30 k passos,
QO3UDECPU Velocidade de processamento de operacao basica (Instrugéo LD): 0,02 ps, Capacidade de memoria de programa: 120 KB,
Comunicagao de alta velocidade de mdltiplas CPUs, Portas de conexao periférica: USB e Ethernet, com I/F de cartdo de meméria

No. de pontos E/S: 4096 pontos, No. de pontos de devices E/S: 8192 pontos, Capacidade de programa: 40 k passos,
QO04UDEHCPU Velocidade de processamento de operacao basica (Instrugéo LD): 0,0095 ps, Capacidade de meméria de programa: 160 KB,
Comunicagao de alta velocidade de mdltiplas CPUs, Portas de conexao periférica: USB e Ethernet, com I/F de cartdo de meméria

No. de pontos E/S: 4096 pontos, No. de pontos de devices E/S: 8192 pontos, Capacidade de programa: 60 k passos,
QO6UDEHCPU Velocidade de processamento de operacao basica (Instrugéo LD): 0,0095 ps, Capacidade de meméria de programa: 240 KB,
Comunicagao de alta velocidade de mdltiplas CPUs, Portas de conexao periférica: USB e Ethernet, com I/F de cartdo de meméria

No. de pontos E/S: 4096 pontos, No. de pontos de devices E/S: 8192 pontos, Capacidade de programa: 100 k passos,
Q10UDEHCPU Velocidade de processamento de operacao basica (Instrugéo LD): 0,0095 ps, Capacidade de memoria de programa: 400 KB,
Comunicagao de alta velocidade de mdltiplas CPUs, Portas de conexao periférica: USB e Ethernet, com I/F de cartdo de meméria

Tipo com No. de pontos E/S: 4096 pontos, No. de pontos de devices E/S: 8192 pontos, Capacidade de programa: 130 k passos,
Ethernet Q13UDEHCPU Velocidade de processamento de operacao basica (Instrugéo LD): 0,0095 ps, Capacidade de meméria de programa: 520 KB,
incorporada Comunicagao de alta velocidade de muiltiplas CPUs, Portas de conexao periférica: USB e Ethernet, com I/F de cartdo de meméria

No. de pontos E/S: 4096 pontos, No. de pontos de devices E/S: 8192 pontos, Capacidade de programa: 200 k passos,
Q20UDEHCPU Velocidade de processamento de operacao basica (Instrugéo LD): 0,0095 ps, Capacidade de meméria de programa: 800 KB,
Comunicagao de alta velocidade de mdltiplas CPUs, Portas de conexao periférica: USB e Ethernet, com I/F de cartdo de meméria

No. de pontos E/S: 4096 pontos, No. de pontos de devices E/S: 8192 pontos, Capacidade de programa: 260 k passos,
Q26UDEHCPU Velocidade de processamento de operacao basica (Instrugéo LD): 0,0095 ps, Capacidade de memoéria de programa: 1040 KB,
Comunicagao de alta velocidade de multiplas CPUs, Portas de conexao periférica: USB e Ethernet, com I/F de cartdo de memoria

No. de pontos E/S: 4096 pontos, No. de pontos de devices E/S: 8192 pontos, Capacidade de programa: 500 k passos,
Q50UDEHCPU Velocidade de processamento de operacao basica (Instrugéo LD): 0,0095 ps, Capacidade de memoéria de programa: 2000 KB,
Comunicagao de alta velocidade de multiplas CPUs, Portas de conexao periférica: USB e Ethernet, com I/F de cartdo de memoria

No. de pontos E/S: 4096 pontos, No. de pontos de devices E/S: 8192 pontos, Capacidade de programa: 1000 k passos,
Q100UDEHCPU Velocidade de processamento de operagao basica (Instru¢ao LD): 0,0095 ps, Capacidade de memdria de programa: 4000 KB,
Comunicacao de alta velocidade de multiplas CPUs, Portas de conexao periférica: USB e Ethernet, com I/F de cartdo de meméria

No. de pontos E/S: 256 pontos, No. de pontos de devices E/S: 2048 pontos, Capacidade de programa: 8 k passos,
Velocidade de processamento de operagao bésica (Instrugao LD): 0,2 ps, Capacidade de meméria de programa: 58 KB,

QooJCPU Portas de conexao periférica: R5232, sem I/F de cartao de memdria, base de 5 slots, com entrada de 100 a 240V CA / saida de
alimentacao de 5V CC/3A
Modelo Bésico No. de pontos E/S: 1024 pontos, No. de pontos de devices E/S: 2048 pontos, Capacidade de programa: 8 k passos,
QCPU QoocPU Velocidade de processamento de operagao basica (Instrugao LD): 0,16 ps, Capacidade de meméria de programa: 94 KB,

Portas de conexao periférica: R5232, sem I/F de cartdo de meméria

No. de pontos E/S: 1024 pontos, No. de pontos de devices E/S: 2048 pontos, Capacidade de programa: 14 k passos,
QO01CPU Velocidade de processamento de operagao bésica (Instrugao LD): 0,1 ps, Capacidade de meméria de programa: 94 KB,
Portas de conexéao periférica: R5232, sem I/F de cartdao de memoria

Nota: As especificagdes gerais e condi¢des de garantia de produto dos produtos desenvolvidos em parceria sao diferentes dos produtos MELSEC.
Para mais informagdes, consulte os manuais do produto ou contate o seu representante local Mitsubishi para mais detalhes.




CPU, fonte de alimentacao

Produto

Modelo de Alto Desempenho QCPU

Modelo

Q02CPU

Lista de Produto

[ Legenda ] IGIEM : Produto de marca dupla [NJEI : Produto lancado recentemente [SOON]: Produto disponivel em breve

Resumo

No. de pontos E/S: 4096 pontos, No. de pontos de devices E/S: 8192 pontos, Capacidade de programa: 28 k passos,
Velocidade de processamento de operacao basica (Instrugao LD): 0,079 ps, Capacidade de meméria de programa: 112 KB,
Portas de conexao periférica: R5232, com I/F de cartao de memoria

QO02HCPU

No. de pontos E/S: 4096 pontos, No. de pontos de devices E/S: 8192 pontos, Capacidade de programa: 28 k passos,
Velocidade de processamento de operagao basica (Instrugao LD): 0,034ps, Capacidade de memdria de programa: 112 KB,
Portas de conexao periférica: USB e RS232, com I/F de cartao de memoria

QO6HCPU

No. de pontos E/S: 4096 pontos, No. de pontos de devices E/S: 8192 pontos, Capacidade de programa: 60 k passos,
Velocidade de processamento de operacao basica (Instrucao LD): 0,034ps, Capacidade de memdria de programa: 240 KB,
Portas de conexao periférica: USB e RS232, com I/F de cartao de memoria

Q12HCPU

No. de pontos E/S: 4096 pontos, No. de pontos de devices E/S: 8192 pontos, Capacidade de programa: 124 k passos,
Velocidade de processamento de operagao basica (Instrucao LD): 0,034ps, Capacidade de memdria de programa: 496 KB,
Portas de conexao periférica: USB e RS232, com I/F de cartao de memoria

Q25HCPU

No. de pontos E/S: 4096 pontos, No. de pontos de devices E/S: 8192 pontos, Capacidade de programa: 252 k passos,
Velocidade de processamento de operacao basica (Instrugéo LD): 0,034ps, Capacidade de meméria de programa: 1008 KB,
Portas de conexao periférica: USB e RS232, com I/F de cartao de memoria

CPU de Processo

QO02PHCPU

No. de pontos E/S: 4096 pontos, No. de pontos de devices E/S: 8192 pontos, Capacidade de programa: 28 k passos,
Velocidade de processamento de operagao basica (Instrucao LD): 0,034ps, Capacidade de memdria de programa: 112 KB,
Portas de conexao periférica: USB e RS232, com I/F de cartdo de memoria

QO6PHCPU

No. de pontos E/S: 4096 pontos, No. de pontos de devices E/S: 8192 pontos, Capacidade de programa: 60 k passos,
Velocidade de processamento de operacao basica (Instrugao LD): 0,034ps, Capacidade de memodria de programa: 240 KB,
Portas de conexao periférica: USB e R$232, com I/F de cartao de memoria

Q12PHCPU

No. de pontos E/S: 4096 pontos, No. de pontos de devices E/S: 8192 pontos, Capacidade de programa: 124 k passos,
Velocidade de processamento de operagao basica (Instrucao LD): 0,034us, Capacidade de memdria de programa: 496 KB,
Portas de conexao periférica: USB e RS232, com I/F de cartdo de memoria

Q25PHCPU

No. de pontos E/S: 4096 pontos, No. de pontos de devices E/S: 8192 pontos, Capacidade de programa: 252 k passos,
Velocidade de processamento de operacao basica (Instrugao LD): 0,034ps, Capacidade de memédria de programa: 1008 KB,
Portas de conexao periférica: USB e R$232, com I/F de cartao de memoria

CPU Redundante

Q12PRHCPU

No. de pontos E/S: 4096 pontos, No. de pontos de devices E/S: 8192 pontos, Capacidade de programa: 124 k passos,
Velocidade de processamento de operagao basica (Instrucao LD): 0,034ps, Capacidade de memdria de programa: 496 KB,
Portas de conexao periférica: USB e R$232, com I/F de cartao de memoria

Q25PRHCPU

No. de pontos E/S: 4096 pontos, No. de pontos de devices E/S: 8192 pontos, Capacidade de programa: 252 k passos,
Velocidade de processamento de operacao basica (Instrugao LD): 0,034ps, Capacidade de meméria de programa: 1008 KB,
Portas de conexao periférica: USB e R$232, com I/F de cartao de memoria

Cabo de
rastreamento

QC10TR

Cabo de rastreamento T m

QC30TR

Cabo de rastreamento 3 m

CPU C Controller

Q12DCCPU-V

No. de pontos E/S: 4096 pontos, Formato endian: little endian, Armazenamento removivel: cartao CF, OS: VxWorks Versao 6.4

Q06CCPU-V

No. de pontos E/S: 4096 pontos, Formato endian: little endian, Armazenamento removivel: cartao CF, OS: VxWorks Versao 5.4

Opgao

Q12DCCPU-CBL™

RS-232 cabo conversor de conexao (conector mini-DIN para D-sub 9-pinos customizado)

GT05-MEM-128MC>

Cartao CompactFlash 128 MB

GT05-MEM-256MC”

Cartao CompactFlash 256 MB

QD81MEM-512MBC

Cartao CompactFlash 512 MB

QD81TMEM-1GBC

Cartao CompactFlash 1 GB

QD81MEM-2GBC

Cartao CompactFlash 2 GB

QD81MEM-4GBC™

Cartao CompactFlash 4 GB

QD81MEM-8GBC

Cartao CompactFlash 8 GB

Q6BAT

Bateria de reposicao

Q7BAT Bateria de reposicéo de grande capacidade

Bateria Q7BAT-SET Bateria de grande capacidade com suporte para montagem na CPU
Q8BAT Modulo de bateria de reposicao de grande capacidade
Q8BAT-SET Modulo de bateria de grande capacidade com cabo de conexao a CPU
Q2MEM-1MBS Cartao de memoria SRAM, capacidade: 1 MB
Q2MEM-2MBS Cartao de memoria SRAM, capacidade: 2 MB
Q3MEM-4MBS Cartao de memoria SRAM, capacidade: 4 MB
Q3MEM-4MBS-SET Cartdo de memoria SRAM com protegao, capacidade: 4 MB
Q3MEM-8MBS Cartao de memoria SRAM, capacidade: 8 MB

Cartao de Meméria Q3MEM-8MBS-SET Cartao de memoria SRAM com protegao, capacidade: 8 MB
Q2MEM-2MBF Cartao de memoria Flash linear, capacidade: 2 MB
Q2MEM-4MBF Cartao de memoria Flash linear, capacidade: 4 MB
Q2MEM-8MBA Cartéo ATA, capacidade: 8 MB

Q2MEM-16MBA

Cartao ATA, capacidade: 16 MB

Q2MEM-32MBA

Cartao ATA, capacidade: 32 MB

Adaptador de cartao de memoria | Q2MEM-ADP Adaptador para slot padrdo PCMCIA do cartdo de memdria Q2MEM
Q2MEM-BAT Bateria de reposicao para Q2MEM-1MBS e Q2MEM-2MBS
Bateria de cartdo SRAM
Q3MEM-BAT Bateria de reposicao para QSMEM-4MBS e Q3MEM-8MBS
Cabo de conexao QC30R2 Cabo RS-232 para conectar computador pessoal e CPU, 3 m (entre mini-DIN6P e Dsub9P)
SR EE FISEIE DR Q6HLD-R2 Suporte para prevenir desconexao de cabo RS-232 (conexao controlador programéavel CPU)

disconexao de cabo

*1 Para uso com Q12DCCPU-V
*2 Para uso com Q06CCPU-V




Base

Produto

Modelo

[ Legenda ] M : Produto de marca dupla [NJEI : Produto lancado recentemente [SOON]: Produto disponivel em breve

Resumo

Q33B 3 slots, 1 médulo de alimentagao requerido, para médulos Série Q
Base Principal Q358 5 slots, 1 mddulo de alimentacao requerido, para médulos Série Q
Q38B 8 slots, 1 modulo de alimentagao requerido, para médulos Série Q
Q3128 12 slots, T médulo de alimentacao requerido, para médulos Série Q
Q35DB MEM 5 slots, médulo de alimentagao requerido, para médulos Série Q
22?: slrg;tci:ﬁzlsléialsta welledtket Q38DB 8 slots, 1 mddulo de alimentagao requerido, para médulos Série Q
Q312DB 12 slots, T médulo de alimentagao requerido, para médulos Série Q
Q32SB 2 slots, 1 slim type médulo de alimentagédo requerido, para médulos Série Q
Base principal tipo perfil fino Q33sB 3slots, 1 slim type médulo de alimentagédo requerido, para médulos Série Q
Q35SB 5 slots, 1 slim type modulo de alimentagéao requerido, para modulos Série Q
Base principal de aliment. redundante | Q38RB 8 slots, 2 moédulos de alimentagao redundante requeridos, para médulos Série Q
Q638 3 slots, 1 médulo de alimentagao requerido, para médulos Série Q
Q65B 5 slots, 1 médulo de alimentagao requerido, para médulos Série Q
Q68B 8 slots, 1 moédulo de alimentagao requerido, para médulos Série Q
Base de extensao
Q612B 12 slots, T médulo de alimentacao requerido, para médulos Série Q
Q528 2 slots, médulo de alimentagao nao requerido, para médulos Série Q
Q558 5 slots, médulo de alimentagao nao requerido, para médulos Série Q
f:;ﬁf:;);teenséo Gt Q68RB 8 slots, 2 médulos de alimentagéo redundante requeridos, para médulos Série Q
Base de extensao tipo redundante | Q65WRB"' 5 slots, 2 moédulos de alimentagao redundante requeridos, para médulos Série Q
QCO05B Cabo 0,45 m para conexao de unidade base de extenséao
QCo6B Cabo 0,6 m para conexao de unidade base de extensao
Cabo de extensio QC12B Cabo 1,2 m para conexao de unidade base de extensao
QC308B Cabo 3 m para conexao de unidade base de extensao
QC508 Cabo 5 m para conexao de unidade base de extensao
QcC100B Cabo 10 m para conexao de unidade base de extensao
Q6DIN1 Adaptador de montagem em trilho DIN para Q38B, Q312B, Q68B, Q612B, Q38RB, Q68RB, Q65WRB, Q38DB, e Q312DB
Adaptador de montagem em Q6DIN2 Adaptador de montagem em trilho DIN para Q35B, Q65B, e QOOUJCPU
trilho DIN Q6DIN3 Adaptador de montagem em trilho DIN para Q325B, Q335B, Q355SB, Q33B, Q52B, Q55B, e Q63B
Q6DINTA Adaptador de montagem em trilho DIN (com conjunto de suportes a prova de vibragao) para Q3¥B, Q5KB, Q6/XB, Q38RB, Q68RB, e Q65WRB
Tampa para slot vago QG60 Tampa para slot E/S vago

*1 Compativel apenas com sistema CPU redundante.

Fonte de alimentacao

Q61P Tenséo de entrada: 100 a 240V ca, tensao de saida: 5 Vcc, corrente de saida: 6 A
Q62P Tensao de entrada: 100 a 240 Vca, tensao de saida: 5/24 Vcc, corrente de saida: 3/0,6 A
Fonte de alimentagéo - —
Q63P Tensao de entrada: 24 Vcc, tenséao de saida: 5 Vg, corrente de saida: 6 A
Q64PN Tensédo de entrada: 100 a 240 Vca, tensao de saida: 5 Vcc, corrente de saida: 8,5 A
IR d~e EllETE D @@ Q61P-D Tensao de entrada: 100 a 240 Vca, tensao de saida: 5 Vcc, corrente de saida: 6A
Deteccéo de Vida
Fonte de Alimentacao perfil fino | Q61SP Tensao de entrada: 100 a 240 Vca, tensao de saida: 5 Vcc, corrente de saida: 2 A
Fonte de alimentacdo Q63RP Tensao de entrada: 24 Vicc, tensao de saida: 5 Vicc, corrente de saida: 8,5 A
redundante Q64RP Tensao de entrada: 100 a 120/200 a 240 Vca, tensao de saida: 5 Vcc, corrente de saida: 8,5 A




Lista de Produto

Médulo E/S [ Legenda ] IGIEM : Produto de marca dupla [NJEI : Produto lancado recentemente [SOON]: Produto disponivel em breve
Produto Modelo Resumo
Qx10 16 pontos, 100 a 120 Vca, tempo de resposta: 20 ms, 16 pontos/comum, bloco terminal 18 pontos
CA QX10-TS 16 pontos, 100 a 120 Vca, tempo de resposta: 20 ms, 16 pontos/comum, bloco terminal com presilha de mola 18 pontos
QXx28 8 pontos, 100 a 240 Vca, tempo de resposta: 20 ms, 8 pontos/comum, bloco terminal 18 pontos
Qx40 16 pontos, 24 Vcc, tempo de resposta: 1/5/10/20/70 ms, 16 pontos/comum, positivo comum, bloco terminal 18 pontos
QX40-TS 16 pontos, 24 Ve, tempo de resposta: 1/5/10/20/70 ms, 16 pontos/comum, positivo comum, bloco terminal com presilha de mola 18 pontos
QX40-S1 16 pontos, 24 Vcc, tempo de resposta: 0,1/0,2/0,4/0,6/1 ms, 16 pontos/comum, positivo comum, bloco terminal 18 pontos
cc QX40H 16 pontos, 24 Vcc, tempo de resposta: 0/0,1/0,2/0,4/0,6/1 ms, 8 pontos/comum, positivo comum, bloco terminal 18 pontos
(Positivo QX417 32 pontos, 24 Vcc, tempo de resposta: 1/5/10/20/70 ms, 32 pontos/comum, positivo comum, conector 40 pinos
1
conl) QX41-517 32 pontos, 24 Vcc, tempo de resposta: 0,1/0,2/0,4/0,6/1 ms, 32 pontos/comum, positivo comum, conector 40 pinos
QX41-5277 32 pontos, 24 Vcc, tempo de resposta: 1/5/10/20/70 ms, 32 pontos/comum, positivo comum, conector 40 pinos
Qx42” 64 pontos, 24 Vcc, tempo de resposta: 1/5/10/20/70 ms, 32 pontos/comum, positivo comum, conector 40 pinos
QX42-517 64 pontos, 24 Vcc, tempo de resposta: 0,1/0,2/0,4/0,6/1 ms, 32 pontos/comum, positivo comum, conector 40 pinos
Input CA/CC QX50 16 pontos, 48 Vca/cc, tempo de resposta: 20 ms, 16 pontos/comum, positivo/negativo comum, bloco terminal 18 pontos
QX70 16 pontos, 5/12 Vcc, tempo de resposta: 1/5/10/20/70 ms, 16 pontos/comum, positivo/negativo comum, bloco terminal 18 pontos
5 e QX70H 16 pontos, 5 Ve, tempo de resposta: 0/0,1/0,2/0,4/0,6/1 ms, 8 pontos/comum, positivo comum, bloco terminal 18 pontos
ensor 5
Qx717 32 pontos, 5/12 Vcc, tempo de resposta: 1/5/10/20/70 ms, 32 pontos/comum, positivo/negativo comum, conector 40 pinos
QX727 64 pontos, 5/12 Vcc, tempo de resposta: 1/5/10/20/70 ms, 32 pontos/comum, positivo/negativo comum, conector 40 pinos
QX80 16 pontos, 24 Vcc, tempo de resposta: 1/5/10/20/70 ms, 16 pontos/comum, negativo comum, bloco terminal 18 pontos
QX80-TS 16 pontos, 24 Ve, tempo de resposta: 1/5/10/20/70 ms, 16 pontos/comum, negativo comum, bloco terminal com presilha de mola 18 pontos
QX80H 16 pontos, 24 Vcc, tempo de resposta: 0/0,1/0,2/0,4/0,6/1 ms, 8 pontos/comum, negativo comum, bloco terminal 18 pontos
(c’\f . Qxg17™ 32 pontos, 24 Vcc, tempo de resposta: 1/5/10/20/70 ms, 32 pontos/comum, negativo comum, conector D-sub 37 pinos
egativo =
corr?um) b QXx81-52°" 32 pontos, 24 Vcc, tempo de resposta: 1/5/10/20/70 ms, 32 pontos/comum, negativo comum, conector D-sub 37 pinos
Qx82” 64 pontos, 24 Vcc, tempo de resposta: 1/5/10/20/70 ms, 32 pontos/comum, negativo comum, conector 40 pinos
QX82-517 64 pontos, 24 Vcc, tempo de resposta: 0,1/0,2/0,4/0,6/1 ms, 32 pontos/comum, negativo comum, conector 40 pinos
QX90H 16 pontos, 5 Ve, tempo de resposta: 0/0,1/0,2/0,4/0,6/1 ms, 8 pontos/comum, negativo comum, bloco terminal 18 pontos
QY10 16 pontos, 24 Vicc/240 Vca, 2 A/ponto, 8 A/comum, tempo de resposta: 12 ms, 16 pontos/comum, bloco terminal 18 pontos
Relé QY10-TS 16 pontos, 24 Vcc/240 Vca, 2 A/ponto, 8 A/comum, tempo de resposta: 12 ms, 16 pontos/comum, bloco terminal com presilha de mola 18 pontos
QY18A 8 pontos, 24 Vcc/240 Vca, 2 A/ponto, tempo de resposta: 12 ms, bloco terminal 18 pontos, todos os pontos independentes
Triac Qv22 16 pontos, 100 a 240 Vca, 0,6 A/ponto, 4,8 A/comum, tempo de resposta: 1 ms + 0,5 ciclo, 16 pontos/comum,
bloco terminal 18 pontos, com supressor de oscilagao
Q40P 16 pontos, 12 a 24 Ve, 0,1 A/ponto, 1,6 A/comum, tempo de resposta: 1 ms, 16 pontos/comum, tipo NPN, bloco terminal 18 pontos,
funcao de protecéo de sobrecarga, fungdo de prote¢do de sobreaquecimento, supressor de oscilagao
QY40P-TS 16 pontos, 12 a 24 Ve, 0,1 A/ponto, 1,6 A/comum, tempo de resposta: 1 ms, 16 pontos/comum, tipo NPN, bloco terminal com presilha de
mola 18 pontos, fun¢éo de protecao de sobrecarga, fungao de protecao de sobreaquecimento, supressao de oscilagao
Transistor Qva1p? 32 pontos, 12 a 24 Vcc, 0,1 A/ponto, 2 A/comum, tempo de resposta: 1 ms, 32 pontos/comum, tipo NPN,
(NPN) conector 40 pinos, funcdo de protecao de sobrecarga, funcao de protecao de sobreaquecimento, supressao de oscilagdo
Qv42p"? 64 pontos, 12 a 24 Vcc, 0,1 A/ponto, 2 A/comum, tempo de resposta: 1 ms, 32 pontos/comum, tipo NPN,
conector 40 pinos, fungdo de protecdo de sobrecarga, fungao de protecao de sobreaquecimento, supressao de oscilagdo
Saida QY50 16 pontos, 12 a 24 Vcc, 0,5 A/ponto, 4 A/comum, tempo de resposta: 1 ms, 16 pontos/comum, tipo NPN,
bloco terminal 18 pontos, com supressor de oscilagao e fusivel
Transistor QY68A 8 pontos, 5 a 24 Vcc, 2 A/ponto, 8 A/module, tempo de resposta: 10 ms, tipo NPN/PNP,
(Independente) bloco terminal 18 pontos, com supressor de oscilagao, todos os pontos independentes
QY70 16 pontos, 5 a 12 Vcc, 16 mA/ponto, 256 mA/comum, tempo de resposta: 0,5 ms, 16 pontos/comum, tipo NPN,
TTL CMOS bloco terminal 18 pontos, com fusivel
QY717 32 pontos, 5 a 12 Vcc, 16 mA/ponto, 512 mA/comum, tempo de resposta: 0,5 ms, 32 pontos/comum, tipo NPN, conector 40 pinos, com fusivel
QY80 16 pontos, 12 a 24 Vcc, 0,5 A/ponto, 4 A/comum, tempo de resposta: 1 ms, 16 pontos/comum, tipo PNP,
bloco terminal 18 pontos, com supressor de oscilagao e fusivel
QY80-TS 16 pontos, 12 a 24 Vcc, 0,5 A/ponto, 4 A/comum, tempo de resposta: 1 ms, 16 pontos/comum, tipo PNP,
Transistor bloco terminal com presilha de mola 18 pontos, com supressor de oscilagéo e fusivel
(PNP) Qrsip* 32 pontos, 12 a 24 Vcc, 0,1 A/ponto, 2 A/comum, tempo de resposta: 1 ms, 32 pontos/comum, tipo PNP,
conector D-sub 37 pinos, funcao de protecao de sobrecarga, fungao de prote¢éo de sobreaquecimento, supressao de oscilagao
Qvezp? 64 pontos, 12 a 24 Vcc, 0,1 A/ponto, 2 A/comum, tempo de resposta: 1 ms, 32 pontos/comum, tipo PNP,
conector 40-pinos, fungdo de protecdo de sobrecarga, funcao de protecao de sobreaquecimento, supresséo de oscilagdo
Entrada: 32 pontos, 24 Vcc, tempo de resposta: 1/5/10/20/70 ms, 32 pontos/comum, positivo comum,
QH42pP" saida: 32 pontos, 12 a 24V CC, 0,1 A/ponto, 2 A/comum, tempo de resposta: 1 ms, 32 pontos/comum, tipo NPN,
conector 40 pinos, funcdo de protecao de sobrecarga, funcao de protecao de sobreaquecimento, supressao de oscilagdo
Entrada CC/ Entrada: 8 pontos, 24 Vcc, tempo de resposta: 1/5/10/20/70 ms, 8 pontos/comum, positivo comum,
E/S L At - QX48Y57 saida: 7 pontos, 12 a 24 Vcc, 0,5 A/ponto, 2 A/comum, tempo de resposta: 1 ms, 7 pontos/comum, tipo NPN,
bloco terminal 18 pontos, com supressor de oscilagao e fusivel
Entrada: 32 pontos, 24 Vcc, tempo de resposta: 1/5/10/20/70 ms, 32 pontos/comum, positivo comum,
QX41Y41p?" saida: 32 pontos, 12 a 24 Vic, 0,1 A/ponto, 2 A/comum, tempo de resposta: 1 ms, 32 pontos/comum, tipo NPN,
conector 40 pinos, fungdo de protecdo de sobrecarga, fungao de protecao de sobreaquecimento, supressao de oscilagdo
Médulo de interrupgéo Ql60 16 ponto, 24 Vcc, tempo de resposta: 0,1/0,2/0,4/0,6/1 ms, 16 pontos/comum, bloco terminal 18 pontos

*1 "Positivo comum" indica que o fio positivo de uma fonte de alimentagao CC deve ser ligado ao terminal comum. Da mesma forma, "Negativo comum" indica que o fio negativo deve ser conectado
ao terminal comum.

*2 O conector nao é fornecido. Encomende separadamente um dos seguintes: AGCON1/A6CON2/A6CON3/A6CON4.

*3 As correntes de entrada nominais sao diferentes. [QX41: aprox. 4 mA, QX41-S2: aprox. 6 mA, QX81: aprox. 4 mA, QX81-52: aprox. 6 mA]

*4 O conector nao ¢ fornecido. Encomende separadamente um dos seguintes: AGCON1E/A6CON2E/A6CON3E.

*5 O nimero de pontos de entrada/saida ocupados é diferente. [QH42P: 32 pontos; QX41Y41P: 64 pontos (primeiros 32 pontos: entrada / demais 32 pontos: saida)]




Modulo E/S

Produto

Modelo

[ Legenda ] M : Produto de marca dupla [NJET : Produto lancado recentemente [SOON]: Produto disponivel em breve

Resumo

A6CON1 Conector 32 pontos tipo soldado (Conector 40 pinos)
A6CON2 Conector 32 pontos tipo contato crimpado (Conector 40 pinos)
A6CON3 Conector 32 pontos tipo deslocamento por pressao (cabo flat) (Conector 40 pinos)

Conector A6CON4 Conector 32 pontos tipo soldado (Conector 40 pinos, cabo conectavel bidirecional)
A6CONTE Conector 32 pontos tipo soldado (Conector D-sub 37 pinos)
A6CON2E Conector 32 pontos contato crimpado (Conector D-sub 37 pinos)
A6CON3E Conector 32 pontos tipo deslocamento por pressao (cabo flat) (Conector D-sub 37 pinos)

Bloco terminal de presilha de Q6TE-185N AT Para médulos E/S 16 pontos, 0,3 a 1,5 mm? (22 a 16 AWG)

mola Q6TE-185" Para médulos E/S 16 pontos, 0,3 a 1,5 mm? (22 a 16 AWG)
Q6TA32 Para mddulos E/S 32 pontos, 0,5 mm? (20 AWG)

Adaptador de bloco terminal
Q6TA32-TOL Ferramenta dedicada para Q6TA32
A6TBXY36 Para médulos de entrada positivo comum e médulos de saida NPN (tipo padrao)
A6TBXY54 Para mddulos de entrada positivo comum e médulos de saida NPN (tipo 2 fios)
A6TBX70 Para médulos de entrada positivo comum (tipo 3 fios)

Médulo de conversio conector/ | A6TBX36-E Para médulos de entrada negativo comum (tipo padrao)

bloco terminal A6TBX54-E Para médulos de entrada negativo comum (tipo 2 fios)
A6TBX70-E Para mddulos de entrada negativo comum (tipo 3 fios)
A6TBY36-E Para médulos de saida PNP (tipo padrao)
A6TBY54-E Para médulos de saida PNP (tipo 2 fios)
ACO5TB Para A6TBXY36, A6TBXY54, e AGTBX70 (positivo comum/tipo NPN), 0,5 m
AC10TB Para A6TBXY36, A6TBXY54, e A6TBX70 (positivo comum/tipo NPN), 1 m
AC20TB Para A6TBXY36, A6TBXY54, e A6TBX70 (positivo comum/tipo NPN), 2 m
AC30TB Para A6TBXY36, A6TBXY54, e AGTBX70 (positivo comum/tipo NPN), 3 m
AC50TB Para A6TBXY36, A6TBXY54, e A6TBX70 (positivo comum/tipo NPN), 5 m

b AC80TB Para A6TBXY36, A6TBXY54, e A6TBX70 (positivo comum/tipo NPN), 8 m *Corrente comum 0,5 A ou menos

AC100TB Para A6TBXY36, A6TBXY54, e A6TBX70 (positivo comum/tipo NPN), 10 m *Corrente comum 0,5 A ou menos
ACO5TB-E Para A6TBX36-E, A6GTBY36-E, AGTBX54-E, AGTBY54-E, e A6TBX70-E (negativo comum/tipo PNP), 0,5 m
AC10TB-E Para A6TBX36-E, AGTBY36-E, A6GTBX54-E, AGTBY54-E, e AGTBX70-E (negativo comum/tipo PNP), T m
AC20TB-E Para A6TBX36-E, A6TBY36-E, AGTBX54-E, A6TBY54-E, e A6TBX70-E (negativo comum/tipo PNP), 2 m
AC30TB-E Para A6TBX36-E, AGTBY36-E, A6GTBX54-E, AGTBY54-E, e A6TBX70-E (negativo comum/tipo PNP), 3 m
AC50TB-E Para A6TBX36-E, A6TBY36-E, A6TBX54-E, A6TBY54-E, e A6TBX70-E (negativo comum/tipo PNP), 5 m

Médulo terminal de relé A6TE2-16SRN Para conector 40 pinos 24 Vcc modulos de saida transistor (tipo NPN)
ACO6TE Para A6TE2-16SRN, 0,6 m
AC10TE Para A6TE2-16SRN, 1 m

Cabo AC30TE Para A6TE2-16SRN, 3 m

AC50TE Para A6TE2-16SRN, 5 m
ACT00TE Para A6TE2-16SRN, 10 m

*1 Ao introduzir o bloco terminal recentemente, use Q6TE-18SN.



Lista de Produto

Modulos E/S analc')gicos [ Legenda ] IEIEM : Produto de marca dupla [NJET : Produto lancado recentemente [SOON]: Produto disponivel em breve

Produto Modelo Resumo

Entrada de Q68ADV 8 canais, entrada: -10 a 10 Vcg, saida (resolugao): 0 a 4000, -4000 a 4000, 0 a 12000, -12000 a 12000,
tensao 0a 16000, -16000 a 16000, velocidade de conversao: 80 ps/canal, bloco terminal 18 pontos

2 canais, entrada: 4 a 20 mA CC, saida (resolucao): 0 a 32000, 0 a 64000, velocidade de conversao: 10 ms/2 canais,

Q62AD-DGH bloco terminal 18 pontos, canal isolado, fornece energia para transmissor de 2 fios

6 canais, entrada: 4 a 20 mA CC (quando transmissor de 2 fios estd conectado), 0 a 20 mA CC,

Eg::gtaede Q66AD-DG” saida (resolugéo): 0 a 4000, 0 a 12000, velocidade de conversao: 10 ms/canal, conector 40 pinos, canal isolado,
fornece energia para transmissor de 2 fios
Q68ADI 8 canais, entrada: 0 a 20 mA CC, saida (resolugéo): 0 a 4000, -4000 a 4000, 0 a 12000, -12000 a 12000,
Entrla’dja 0a 16000, -16000 a 16000, velocidade de conversao: 80 ps/canal, bloco terminal 18 pontos
analdgica
Q64AD 4 canais, entrada: -10 a 10 Vcc, 0 a 20 mA CC, saida (resolugdo): 0 a 4000, -4000 a 4000, 0 a 12000,
-12000 a 12000, 0 a 16000, -16000 a 16000, velocidade de conversdo: 80 ps/canal, bloco terminal 18 pontos
Q64ADH 4 canais, entrada: -10 a 10 Vcc, 0 a 20 mA CC, saida (resolugao): 0 a 20000, -20000 a 20000, -5000 a 22500, velocidade de conversao: 20
Entrada de ps/canal, bloco terminal 18 pontos
tensao/corrente Q64AD-GH 4 canais, entrada: -10 a 10 Vcc, 0 a 20 mA CC, saida (resolugdo): 0 a 32000, -32000 a 32000, 0 a 64000, -64000 a 64000, velocidade de
conversao: 10 ms/4 canais, bloco terminal 18 pontos, canal isolado
Q68ADG" 8 canais, entrada: -10 a 10 Ve, 0 a 20 mA CC, saida (resolucao): 0 a 4000, -4000 a 4000, 0 a 12000,
-12000 a 12000, 0 a 16000, -16000 a 16000, velocidade de conversao: 10 ms/canal, conector 40 pinos, canal isolado
. - 8 canais, entrada (resolugdo): 0 a 4000, -4000 a 4000, 0 a 12000, -12000 a 12000, -16000 a 16000,
geliaisienzaoll QGEDAVN output: -10 a 10 Ve, velocidade de conversao: 80 us/canal, bloco terminal 18 pontos
Saida de Q68DAIN 8 canais, entrada (resolugéo): 0 a 4000, -4000 a 4000, 0 a 12000, -12000 a 12000; output: 0 a 20 mA CC,
corrente velocidade de conversao: 80 us/canal, bloco terminal 18 pontos
Q62DAN 2 canais, entrada (resolugdo): 0 a 4000, -4000 a 4000, 0 a 12000, -12000 a 12000, -16000 a 16000,
Saida output:-10a 10 Vcc, 02 20 mA CC, velocidade de converséo: 80 ps/canal, bloco terminal 18 pontos
analégica Q62DA-FG 2 canais, entrada (resolu¢do): 0 a 12000, -12000 a 12000, -16000 a 16000,
Saida de output:-12 a 12 Vcc, 0 a 22 mA CC, velocidade de converséo: 10 ms/2 canais, bloco terminal 18 pontos
tensao/corrente Q64DAN 4 canais, entrada (resolugdo): 0 a 4000, -4000 a 4000, 0 a 12000, -12000 a 12000, -16000 a 16000,

output:-10a 10 Vcc, 0 a 20 mA CC, velocidade de conversao: 80 ps/canal, bloco terminal 18 pontos
6 canais, entrada (resolucao): 0 a 4000, -4000 a 4000, 0 a 12000, -12000 a 12000, -16000 a 16000,

*1
oceble output:-12 a 12 Ve, 0 a 22 mA CC, velocidade de converséo: 6 ms/canal, conector 40 pinos, canal isolado
Entrada:4 canais Entrada:-10a 10 Vcc, 0a 20 mA CC
Saida (resolugdo): 0 a 4000, -4000 a 4000, 0 a 12000, -12000 a 12000, 0 a 16000, -16000 a 16000
. ntrada/saida elocidade de conversao: s/cana
Entrada/saida Entrada/said Velocidade d &0: 500 pis/ |
analéaica de tensdo e Q64AD2DA Saida: 2 canais Entrada (resolugdo): 0 a 4000,-4000 a 4000,0 a 12000,-16000 a 16000
9 corrente Saida: -10a 10 Vce, 0. 20 mA CC
Velocidade de conversao: 500 ps/canal
Bloco terminal 18 pontos
Saida de célula de carga Q61LD 1 canal, entrada (saida de célula de carga): 0,0 a 3,3 mV/V, saida (resolucéo): 0 a 10000, velocidade de conversdo: 10 ms, bloco terminal 18 pontos
Q64RD 4 canais, RTD de platina (Pt100, JPt100), fungdo deteccdo de desconexao, velocidade de conversao: 40 ms/canal, bloco terminal 18
pontos
RTD Q64RD-G 4 canais, RTD de platina (Pt100, JPt100), nickel RTD (Ni100), fungéo deteccéo de desconexao,
velocidade de conversao: 40 ms/canal, funcéo deteccao de desconexao, isolagdo entre canais, bloco terminal 18 pontos
Q68RD3-G 8 canais, RTD de platina (Pt100, JPt100), nickel RTD (Ni100), funcdo deteccao de desconexao,
velocidade de converséo: 320 ms/8 canais, isolagao entre canais, conector 40 pinos
Entrada de Q64TD 4 canais, termopar (B, R, S, K, E, J, T, N), funcao deteccao de desconexao, velocidade de conversao: 40 ms/canal, isolagao entre canais,
temperatura bloco terminal 18 pontos
Q64TDV-GH 4 canais, termopar (B, R, S, K, E, J, T, N), fungdo detecgdo de desconexao,
T velocidade de conversao: ciclo de amostragem x 3, ciclo de amostragem: 20 ms/canal, isolagdo entre canais, bloco terminal 18 pontos
‘ermopar
i Q68TD-G-H01" 2 8 canais, termopar (B, R, S, K, E, J, T, N), funcao deteccao de desconexao, velocidade de conversao: 320 ms/8 canais, isolagao entre
canais, conector 40 pinos
Q68TD-G-H02" 8 canais, termopar (B, R, S, K, E, J, T, N), funcdo deteccao de desconexao, velocidade de conversdo: 640 ms/8 canais, isolagdo entre
canais, conector 40 pinos
QBATCRTN” [ET 4 canais, RTD de platina (Pt100, JPt100), controle de aquecimento/controle de arrefecimento/controle de aquecimento-arrefecimento,
ciclo de amostragem: 500 ms/4 canais, isolagao entre canais, bloco terminal 18 pontos
QB4TCRT 4 canais, RTD de platina (Pt100, JPt100), controle de aquecimento/controle de arrefecimento, ciclo de amostragem: 500 ms/4 canais,
55 isolagao entre canais, bloco terminal 18 pontos
Q64TCRTBWN NETE 4 canais, RTD de platina (Pt100, JPt100), controle de aquecimento/controle de arrefecimento/controle de aquecimento-arrefecimento,
heater funcéo deteccéo de desconexao, ciclo de amostragem: 500 ms/4 canais, isolagao entre canais, dois blocos terminais 18 pontos
Q64TCRTBW 4 canais, RTD de platina (Pt100, JPt100), controle de aquecimento/controle de arrefecimento, fun¢do deteccdo de desconexao de
aquecedor, ciclo de amostragem: 500 ms/4 canais, isolagéo entre canais, dois blocos terminais 18 pontos
Controle de Q64TCTTN [ET 4 canais, termopar (K, J, T, B, S, E, R, N, U, L, PL2, W5Re/W26Re), controle de aquecimento/controle de arrefecimento/controle de
temperatura aquecimento-arrefecimento, ciclo de amostragem: 500 ms/4 canais, isolacao entre canais, bloco terminal 18 pontos
Q64TCTT 4 canais, termopar (K, J, T, B, S, E, R, N, U, L, PL2, W5Re/W26Re), controle de aquecimento/controle de arrefecimento, ciclo de
amostragem: 500 ms/4 canais, isolacao entre canais, bloco terminal 18 pontos
Termopar 4 canais, termopar (K, J, T, B, S, E, R, N, U, L, PL2, W5Re/W26Re), controle de aquecimento/controle de arrefecimento/controle de
Q64TCTTBWN INET aquecimento-arrefecimento, heater funcao deteccao de desconexao, ciclo de amostragem: 500 ms/4 canais, isolagao entre canais,

dois blocos terminais 18 pontos

4 canais, termopar (K, J, T, B, S, E, R, N, U, L, PL2, W5Re/W26Re),
Q64TCTTBW controle de aquecimento/controle de arrefecimento, fungdo deteccdo de desconexao de aquecedor,
ciclo de amostragem: 500 ms/4 canais, isolacao entre canais, dois blocos terminais 18 pontos

2 canais, entrada: termopar/micro tensao/tensao/corrente, velocidade de conversao (entrada): 25 ms/2 canais,
Controle de loop Q62HLC ciclo de amostragem: 25 ms/2 canais; output: 4 a 20 mA CC, velocidade de conversao (saida): 25 ms/2 canais,
bloco terminal 18 pontos, with 5 PID control modes

*1 O conector nao é fornecido. O conector AGCON4 deve ser pedido separadamente.
*2 O nimero de médulos que podem ser instalados é restringido com base na combinagao entre fonte de alimentagéo e unidade base.
*3 Ao instalar o bloco terminal de presilha de mola, use Q6TE-18SN. O modelo convencional, Q6TE-18S, nao pode ser usado com ele.



Médulo de posicionamento e E/S de Pulso

Produto

Modelo

[ Legenda ] IEEM : Produto de marca dupla [NJEI : Produto langado recentemente [SOON] : Produto disponivel em breve

Resumo

Entrada de pulso de canal isolado | QD60P8-G 8 canais, 30 kpps/10 kpps/1 kpps/100 pps/50 pps/10 pps/1 pps/0,1 pps, sinal de entrada de contagem: 5/12 a 24 Vcc
QD62 2 canais, 200/100/10 kpps, sinal de entrada de contagem: 5/12/24 Vicc, entrada externa: 5/12/24 Vcc,
saida de igualdade: transistor (NPN), 12/24 Vcc, 0,5 A/ponto, 2 A/comum, conector 40 pinos
QD62E" 2 canais, 200/100/10 kpps, sinal de entrada de contagem: 5/12/24 Vcc, entrada externa: 5/12/24 Vcc,
saida de igualdade: transistor (PNP), 12/24 Vcc, 0,1 A/ponto, 0,4 A/comum, conector 40 pinos
2 canais, 500/200/100/10 kpps, sinal de entrada de contagem: RS-422-A padrao EIA (driver de linha diferencial),
QD62D" entrada externa: 5/12/24 Vicc, saida de igualdade: transistor (NPN), 12/24 Vcc, 0,5 A/ponto, 2 A/comum,
conector 40 pinos
QD63P6” 6 canais, 200/100/10 kpps, sinal de entrada de contagem: 5 Vcc, conector 40 pinos
Contador de alta velocidade
2 canais, 4 Mpps, sinal de entrada de contagem: RS-422-A padrao EIA (driver de linha diferencial),
QD64D2” entrada externa: 24 Vcc, saida de igualdade: transistor (NPN), 12/24 Vcc, 0,5 A/ponto, 2 A/comum,
conector 40 pinos
2 Canais
Entrada diferencial: 40 kpps/400 kpps/800 kpps/2 Mpps/4 Mpps/8 Mpps
QD65PD2” Nivel de sinal de entrada de contagem: RS-422-A padréo EIA, nivel de driver de linha diferencial
Entrada CC: 10 kpps/100 kpps/200 kpps
Nivel de sinal de entrada de contagem: 5/12/24 Vcc, 7 a 10mA
Saidas externas: saida transistor (tipo NPN), 12/24 Vcc 0,1 A/ponto, 0,8 A/comum
2 1 eixo, unidade de controle: mm, polegada, grau, pulso, n° de dados de posicionamento: 600/eixo, pulso de saida max.: 200 kpps,
Q7PN conector 40 pinos
QD75P1" 1 eixo, unidade de controle: mm, polegada, grau, pulso, n° de dados de posicionamento: 600/eixo, pulso de saida max.: 200 kpps,
conector 40 pinos
QD75P2N" [ET 2 eixos, interpolagao linear de 2 eixos, interpolagao circular de 2 eixos, unidade de controle: mm, polegada, grau, pulso,
ne de dados de posicionamento: 600/eixo, pulso de saida max.: 200 kpps, conector 40 pinos
Saida de coletor - 2 eixos, interpolagdo linear de 2 eixos, interpolagao circular de 2 eixos, unidade de controle: mm, polegada, grau, pulso,
QD75P2 . . ) 2 .
aberto ne de dados de posicionamento: 600/eixo, pulso de saida max.: 200 kpps, conector 40 pinos
QD75P4N" [EM 4 eixos, interpolagao linear de 2/3/4 eixos, interpolagao circular de 2 eixos, unidade de controle: mm, polegada, grau, pulso,
n° de dados de posicionamento: 600/eixo, pulso de saida max.: 200 kpps, conector 40 pinos
QD75P4” 4 eixos, interpolacao linear de 2/3/4 eixos, interpolagao circular de 2 eixos, unidade de controle: mm, polegada, grau, pulso,
n° de dados de posicionamento: 600/eixo, pulso de saida max.: 200 kpps, conector 40 pinos
QD70P4” 4 eixos, unidade de controle: pulso, n° de dados de posicionamento: 10/eixo, pulso de saida méx.: 200 kpps, conector 40 pinos
QD70P8” 8 eixos, unidade de controle: pulso, n° de dados de posicionamento: 10/eixo, pulso de saida max.: 200 kpps, conector 40 pinos
QD75DIN*[EM 1 eixo, unldad_e de controle: mm, polegada, grau, pulso, n° de dados de posicionamento: 600/eixo, pulso de saida méx.: 4 Mpps,
conector 40 pinos
QD75D1° 1 eixo, unidade de controle: mm, polegada, grau, pulso, n° de dados de posicionamento: 600/eixo, pulso de saida méx.: 1 Mpps,
conector 40 pinos
QD75D2N 2 eixos, interpolagao linear de 2 eixos, interpolagao circular de 2 eixos, unidade de controle: mm, polegada, grau, pulso,
S n° de dados de posicionamento: 600/eixo, pulso de saida max.: 4 Mpps, conector 40 pinos
: . | QD75D2" 2 eixos, interpolagao linear de 2 eixos, interpolagdo circular de 2 eixos, unidade de controle: mm, polegada, grau, pulso,
Saida diferencial ne de dados de posicionamento: 600/eixo, pulso de saida max.: 1 Mpps, conector 40 pinos
Posicionamento QD75D4N” =T 4 eixos, interpolacao linear de 2/3/4 eixos, interpolacao circular de 2 eixos, unidade de controle: mm, polegada, grau, pulso,
n° de dados de posicionamento: 600/eixo, pulso de saida méx.: 4 Mpps, conector 40 pinos
QD75D4" 4 eixos, interpolagao linear de 2/3/4 eixos, interpolacéo circular de 2 eixos, unidade de controle: mm, polegada, grau, pulso,
ne de dados de posicionamento: 600/eixo, pulso de saida méx.: 1 Mpps, conector 40 pinos
QD70D4" 4 eixos, unidade de controle: pulso, n° de dados de posicionamento: 10/eixo, pulso de saida max.: 4 Mpps, conector 40 pinos
QD70D8” 8 eixos, unidade de controle: pulso, n° de dados de posicionamento: 10/eixo, pulso de saida max.: 4 Mpps, conector 40 pinos
QD75M1"7" 1 eixo, unidade de controle: mm, polegada, grau, pulso, n° de dados de posicionamento: 600/eixo, conector 40 pinos
Com QD75M2" 2 eixos, interpolagéo linear de 2 eixos, interpolagéo circular de 2 eixos, unidade de controle: mm, polegada, grau, pulso,
conectividade n° de dados de posicionamento: 600/eixo, conector 40 pinos
SEEr “ 4 eixos, interpolacao linear de 2/3/4 eixos, interpolacao circular de 2 eixos, unidade de controle: mm, polegada, grau, pulso,
QD75M4 A R q
n° de dados de posicionamento: 600/eixo, conector 40 pinos
QD75MH1"! 1 eixo, unidade de controle: mm, polegada, grau, pulso,
n° de dados de posicionamento: 600/eixo, conector 40 pinos, com conectividade SSCNET Il
QD75MH2" 2 eixos, interpolaco linear de 2 eixos, interpolagao circular de 2 eixos, unidade de controle: mm, polegada, grau, pulso,
Com n° de dados de posicionamento: 600/eixo, conector 40 pinos, com conectividade SSCNET IIl
ggzﬁcé:_\/lllcliade QD75MH4" 4 eixos, interpolaco linear de 2/3/4 eixos, interpolagéo circular de 2 eixos, unidade de controle: mm, polegada, grau, pulso,
ne de dados de posicionamento: 600/eixo, conector 40 pinos, com conectividade SSCNET IlI
QD74MH8 8 eixos, unidade de controle: pulso, n° de dados de posicionamento: 32/eixo, com conectividade SSCNET IIl
QD74MH16 16 eixos, unidade de controle: pulso, n° de dados de posicionamento: 32/eixo, com conectividade SSCNET Il
Saida de coletor
aberto com QD72P3C3" Posicionamento: 3 eixos, unidade de controle: pulso, n° de dados de posicionamento: 1/eixo, pulso de saida max.: 100 kpps,
funcao contador contador: 3 canais, 100 kpps, sinal de entrada de contagem: 5/24 Vcc, conector 40 pinos
incorporado

*1 O conector ndo é fornecido. Os conectores AGCON1/A6CON2/A6CON3/A6CON4 devem ser pedidos separadamente.
*2 O conector nao é fornecido. Os conectores AGCON1/A6CON2/A6CON4 devem ser pedidos separadamente.

Modulo de Medicao de Energia

Medicao de Energia

QE8TWH'

Itens medidos: energia elétrica (consumo e regeneragao), energia reativa, corrente, tensao, poténcia elétrica, fator de poténcia e
numero de frequéncia de circuitos medidos: 1 circuito

Monitoramento de Isolagao

QES2LG” AT

Itens medidos: corrente de fuga (lo), corrente de fuga de componente resistivo (lor),
numero de circuitos medidos: 2 circuitos

*1 Sensores de corrente dedicados sdo requeridos para operagao.
*2 Transformadores de corrente residual dedicados sao requeridos para operagao.



Lista de Produto

£ -
Méd u IOS de |nf0rma§50 [Legenda] IGEM : Produto de marca dupla [NTAM : Produto langado recentemente [SOON] : Produto disponivel em breve
Produto Modelo Resumo
Interface MES QJ71MES96 Médulo de interface MES *Interface MX MES e Cartdo CompactFlash séo requeridos.
GT05-MEM-128MC Cartao CompactFlash 128 MB
B GT05-MEM-256MC Cartao CompactFlash 256 MB
Bl QD81MEM-512MBC Cartao CompactFlash 512 MB
QD81MEM-1GBC Cartao CompactFlash 1 GB
5:%2:;%‘: debadosieldits QD81DL96 Médulo Registrador de Dados de Alta Velocidade *Cartdo CompactFlash é requerido
QD81MEM-512MBC Cartao CompactFlash 512 MB
QD81MEM-1GBC Cartao CompactFlash 1 GB
Opgéo QD81MEM-2GBC Cartao CompactFlash 2 GB
QD81MEM-4GBC Cartao CompactFlash 4 GB
QD81MEM-8GBC Cartao CompactFlash 8 GB
QJ71E71-100 10BASE-T/100BASE-TX
Ethernet QJ71E71-B2 10BASE2
QJ71E71-B5 10BASES5
QJ71C24N RS-232: 1 canal, RS-422/485: 1 canal, velocidade de transmisséo total de 2 canais: 230,4 kbps
Comunicagao serial QJ71C24N-R2 RS-232: 2 canais, velocidade de transmissao total de 2 canais: 230,4 kbps
QJ71C24N-R4 RS-422/485: 2 canais, velocidade de transmissao total de 2 canais: 230,4 kbps
QD51 Modulo de execugao de programa BASIC, RS-232: 2 canais
Comunicagao inteligente QD51-R24 Médulo de execugao de programa BASIC, RS-232: 1 canal, RS-422/485: 1 canal
SW1IVD-AD51HP" Pacote de software para QD51, AD51H-S3, e A1SD51S

*1 O programa é rodado em comando prompt do Windows'.

Médulo de controle de rede

T T QJ71GP21-SX Cabo de fibra 6tica multi-modo, loop dual, rede de controladores (estagao normal/controle)
QJ71GP21S-SX Cabo de fibra ética multi-modo, loop dual, rede de controladores (estagdo normal/controle), com fungao de alimentagao externa
QI71LP21-25 SI/QSI/H-PCF/ cabo de fibra é}ica de banda larga H-PCF, loop dual, )
rede de controladores (estacao normal/controle) ou rede de E/S remoto (estagao mestre remoto)
Loop 6tico (SI) QI71LP215-25 SI/QSI/H-PCF/ cabo de fibra (?tica de banda larga H-PCF, loop dual, . . ‘ .
rede de controladores (estagao normal/controle) ou rede de E/S remoto (estagao mestre remoto), com funcdo de alimentacdo externa
QJ72LP25-25 SI/QSI/H-PCF/ cabo de fibra ética de banda larga H-PCF, loop dual, ou rede de E/S remoto (estagao E/S remoto)
Cabo de fibra 6tica GI-50/125, loop dual,
MELSECNET/H Loop 6tico (Gl) Q7iee rede de controladores (estagao normal/controle) ou rede de E/S remoto (estagdo mestre remoto)
QJ72LP25G Cabo de fibra ética GI-50/125, loop dual, ou rede de E/S remoto (estacao E/S remoto)
QJ71BR11 Cabo coaxial 3C-2V/5C-2V, bl:IS simples, .
Bus coaxial rede de controladores (estagao normal/controle) ou rede de E/S remoto (estacdo mestre remoto)
QJ72BR15 Cabo coaxial 3C-2V/5C-2V, bus simples, ou rede de E/S remoto (estagao E/S remoto)
Bus trancado QJ7INT11B Cabo de par trangado, bus simples, rede de controladores (estagao normal/controle)
Rede CC-Link IE Field QJ71GF11-12" Estacao mestre/local, compativel com RedeCC-Link IE Field
Rede CC-Link IE Field NZ2GF-ETB" Compatl’ve_l com taxas c_je transmissao d_e 100Mbps/1Gbps
Adaptador Ethernet Para estacao de extenséo de Rede CC-Link IE Field
CC-Link QJ61BT11N Estacao mestre/local, compativel com CC-Link Ver. 2
CC-Link/LT QJ61CL12 Estacao mestre
QJ71FL71-T-FO1 10BASE-T, T00BASE-TX
Ver. 2.00 QJ71FL71-B2-F01 10BASE2
E QJ71FL71-B5-FO1 10BASES
(ORCN:2) QI7TFL71T 10BASET
Ver. 1.00 QJ71FL71-B2 T0BASE2
QJ71FL71-B5 10BASE5
QJ71MB9I1 MODBUS RS-232,RS-422/485 configuravel como mestre ou escravo
MODBUS QJ71MT91 MODBUS/TCP 10BASE-T/100BASE-TX configuravel como mestre ou escravo
AS-i QJ71AS92 Estacao mestre, compativel com Especificacao de Interface AS Versao 2.11

*1 Suportado por CPUs modelo Universal cujos primeiros cinco digitos do nimero de série sdo 12012 ou superior.
GX Works2 versao 1.25B ou posterior é requerido para a configuragao e diagndstico.
Além disso, GX Works2 é requerido para configuracao e diagnéstico de CC-Link IE Field.



Suporte de reposicdo e Produtos de transicdo MELSEC-A/QnA [Legenda ] HBIEM: Produto de marca dupla YA : Produto lancado recentemente [SGON] : Produto disponivel em breve

Produto Modelo Resumo
a N—— Q35BL" 5 slots. Instalagdo de moédulo de alimentagéo requerida para instalagao de médulo de entrada/saida grande da Série Q.
ase principal =
Q38BL" 8 slots. Instalacao de modulo de alimentagao requerida para instalacao de médulo de entrada/saida grande da Série Q.
Q65BL" 5 slots. Instalagdo de modulo de alimentagéo requerida para instalagao de médulo de entrada/saida grande da Série Q.
Base grande Q S:Eeendszo Q68BL™ 8 slots. Instalagdo de moédulo de alimentagéo requerida para instalacao de médulo de entrada/saida grande da Série Q.
Q55BL” 5 slots. Instalagdo de moédulo de alimentagéo néo requerida para instalagao de médulo de entrada/saida grande da Série Q.
;a:;\:‘%aede el QGe9L” Para cobrir espago quando um médulo da Serie Q anterior estd instalado na base grande Q.
XL Para reposicao do modulo grande "A" "AX11".
E—_— 32 pontos, 100 a 120 Vca, tempo de resposta: 25 ms, 32 pontos/comum, bloco terminal de 38 pontos
ntrada
Qx1L” Para reposicao do modulo grande "A" "AX21".
32 pontos, 200 a 240 Vca, tempo de resposta: 25 ms, 32 pontos/comum, bloco terminal de 38 pontos
Para reposi¢dao do médulo grande "A" "AY10A, AY11A"
E/S grande Q QY11AL" 16 pontos, 24 Vcc/240 Vca, 2 A/ponto; 16 A/todos os pontos, contatos independentes de todos os pontos, tempo de resposta: 12 ms,
9 bloco terminal de 38 pontos
Saida QvisL! Para reposi¢dao do mddulo grande "A" "AY13".
32 pontos, 24 Vicc/240 Vca, 2 A/ponto; 5 A/comum, 8 pontos/comum, tempo de resposta: 12 ms, bloco terminal de 38 pontos
Para reposi¢dao do médulo grande "A" "AY23".
Qv23L” 32 pontos, 100 a 240 Vca; 0,6 A/ponto, 2,4 A/comum, 8 pontos/comum, tempo de resposta: 1 ms + 0,5 ciclo, bloco terminal de 38
pontos

Para reposi¢ao do médulo grande "A" "AD61".
QD62-HO1™ 2 canais, 50 kpps, sinal de entrada de contagem: 5/12/24 Vcc, entrada externa: 5/12/24 Vcc, saida de coincidéncia: transistor (NPN),
12/24Vcc, 0,5 A/ponto; 2 A/comum

Contador de alta velocidade
Para reposi¢dao do médulo grande "A" "AD61-S1".

QD62-H02" 2 canais, 10 kpps, sinal de entrada de contagem: 5/12/24 Vcc, entrada externa: 5/12/24 Vcc, saida de coincidéncia: transistor (NPN),
12/24Vcc, 0,5 A/ponto; 2 A/comum

» QA1565B™ 5 slots. Requer instalagdo de médulo de alimentagao da série AnS para instalagdo de moédulos da série AnS.
Base de serieAns QA1568B™ 8 slots. Requer instalacao de médulo de alimentagéo da série AnS para instalacédo de médulos da série AnS.
extensao S QA658” 5 slots. Requer instalacdo de médulo de alimentagao da série A para instalacao de médulos da série A.
QA68B™ 8 slots. Requer instalagdo de moédulo de alimentagdo da série A para instalagdo de modulos da série A.
Para estacdo local MELSECNET | A15)71AP23Q” Cabo 6tico, loop duplex, estacao local MELSECNET (2)
@ A1SJ71AR23Q" cabo coaxial 3C-2V/5C-2V, loop duplex, estagdo local MELSECNET (2)
Para estacéo local MELSECNET/B | A1SJ71AT23BQ"> Cabo de par trangado, bus simples, estagao local MELSECNET/B

*1 Suportado apenas por QCPU Alto Desempenho e QCPU Universal (excluindo QO0UJCPU).
*2 O conector nao é fornecido. Por favor, peca um dos seguintes separadamente: AGCON1/A6CON2/A6CON3/A6CON4
*3 Suportado apenas por modelo de Alto Desempenho QCPU.



Placa de interface de PC

Produto

Rede CC-Link IE Controller

Modelo

Q80BD-J71GP21-SX

Lista de Produto |. __. .l\Z.L

[ Legenda ] IGIEM : Produto de marca dupla [NJEI : Produto lancado recentemente [SOON]: Produto disponivel em breve
Resumo

Compativel com bus PCl/bus PCI-X, OS Japonés/Inglés, Cabo de fibra ética multi-modo, loop dual,
rede de controladores (estagdo normal/controle)

Q81BD-J71GP21-SX

Compativel com bus PCl Express, OS Japonés/Inglés, Cabo de fibra 6tica multi-modo, loop dual,
rede de controladores (estagao normal/controle)

Q80BD-J71GP21S-SX

Compativel com bus PCl/bus PCI-X, OS Japonés/Inglés, Cabo de fibra 6tica multi-modo, loop dual,
rede de controladores (estagdo normal/controle), com fungao de alimentagao externa

Q81BD-J71GP215-SX
[NEW ]

Compativel com bus PCl Express, OS Japonés/Inglés, Cabo de fibra 6tica multi-modo, loop dual,
rede de controladores (estacao normal/controle), com funcdo de alimentacao externa

Placa de interface de PC para
Rede CC-Link IE Field

Q81BD-J71GF11-T2"

Compativel com PCl Express, Conexdes Ehternet linear, estrela, ou linear e estrela mescladas, configuravel como estagdo mestre e local.

Loop ético (SI)

Q81BD-J71LP21-25

Compativel com bus PCl Express, OS Japonés/Inglés, SI/QSI/H-PCF/cabo de fibra dtica de banda larga H-PCF, loop dual,
rede de controladores (estagdo normal/controle)

Q80BD-J71LP21-25

Compativel com bus PCl, OS Japonés/Inglés, SI/QSI/H-PCF/cabo de fibra ética de banda larga H-PCF, loop dual,
rede de controladores (estagao normal/controle)

MELSECNET/H Compativel com bus PCl, OS Japonés/Inglés, SI/QSI/H-PCF/cabo de fibra dtica de banda larga H-PCF, loop dual,
Q80BD-J71LP21S-25 - - i -
(10) rede de controladores (estacao normal/controle), com fungao de alimentacao externa
Loop 6tico (GI) | Q80BD-J71LP21G Compativel com bus PCl, 0S fapones/lngles, Cabo de fibra ética GI-50/125, loop dual,
rede de controladores (estagdo normal/controle)
e@EE Q80BD-J71BR11 Compativel com bus PCl, 0S fapones/lngles, cabo coaxial 3C-2V/5C-2V, bus simples,
rede de controladores (estagao normal/controle)
@il Q81BD-J61BT11 Compativel com bus PCl Express, OS Japonés/Inglés, placa de interface mestre/local, compativel com CC-Link Ver. 2
-LIn|
Q80BD-J61BT11N Compativel com bus PCl, OS Japonés/Inglés, placa de interface mestre/local, compativel com CC-Link Ver. 2

*1 Néo suporta ser usado como estagao mestre numa rede em anel.

Produtos relacionados com Ethernet

Produto

HUB industrial

NZ2EHG-T8 IR

Resumo

10 Mbps/100 Mbps/1 Gbps AUTO-MDIX, Montével em trilho DIN, 8 ports

NZ2EHF-T8 IREH

10 Mbps/100 Mbps AUTO-MDIX, Montavel em trilho DIN, 8 ports




*Para mais detalhes sobre as versdes de software compativeis com cada médulo, consulte o manual de cada produto.
Por favor, contate com vendas ou representante Mitsubishi Electric para as informagoes mais recentes sobre as versdes de software MELSOFT e sistemas operacionais compativeis.

) [ Legenda ] IGIEM : Produto de marca dupla [NET : Produto lancado recentemente [SOON]: Produto disponivel em breve
MELSOFT GX Series * Consulte a tabela "CPUs compativeis" para nomes de partes individuais.

CPUs compativeis*

Produto Modelo Resumo ModeloAlto | Modelo
Desempenho |  Bésico
Software de engenharia para controlador programavel
GX Works2 SW1DNC-GXW2-E (software com fungdes integradas, incluindo ferramentas para programacao, L 4 L 4 L ®
simulagdo e ajuste/monitoramento de vérios médulos)
. SW8D5C-GPPW-E Software para programagao de controlador programavel MELSEC L] %' 8 d B ]
eveloper .
2 SW8D5C-GPPW-EV Software para programagéao de controlador programavel MELSEC (upgrade) B 5 B 8 B [
e I —— SW7D5C-LLT-E Software para simulagdo de controlador programavel MELSEC B ER B 8 B 8
imulator .
SW7D5C-LLT-EV Software para simulagao de controlador programavel MELSEC (upgrade) L Q' L ® L ®
GX Converter” SWOD5C-CNVW-E Conversor de dados Excel/texto a " E] B ] B
GX Configurator-AD™ SW2D5C-QADU-E Ferramenta de ajuste/monitoramento de médulo de converséo analégico para digital L ®' L 8 8 8
GX Configurator-DA™ SW2D5C-QDAU-E Ferramenta de ajuste/monitoramento de médulo de conversao digital para analégico L "' L ] L ]
GX Configurator-5C2 SW2D5C-QSCU-E Ferramenta de ajuste/monitoramento de médulo de comunicacao serial dedicado a o " " R .
MELSEC-Q
2 Ferramenta de ajuste/monitoramento de médulo contador de alta velocidade “
GX Configurator-CT SWOD5C-QCTU-E dedicado MELSEC-Q [ ] [ ] [ ]
2 Ferramenta de ajuste/monitoramento de médulo de controle de temperatura "
GX Configurator-TC SWOD5C-QTCU-E dedicado MELSEC.Q b Q b 3 Ei 8
2 9 u Ferramenta de ajuste/monitoramento de médulo de entrada de temperatura “
GX Configurator-TI SW1D5C-QTIU-E dedicado MELSEC.Q ] Q B ] [ ]
GX Configurator-FL” SWOD5C-QFLU-E Ferramenta de ajuste/monitoramento de médulo FL-net dedicado MELSEC-Q " ®' a B a B
GX Configurator-PT SW1D5C-QPTU-E Ferramenta de ajuste/monitoramento de médulo de posicionamento dedicado QD70 = 5 = - = -
MELSEC-Q
GX Configurator-MB™ SW1D5C-QMBU-E Ferramenta de ajuste/monitoramento de moédulo mestre MODBUS L Q' L ® L ®
GX Configurator-AS™ SW1D5C-QASU-E Ferramenta de ajuste/monitoramento de médulo mestre AS-i a ER ] ] ] B
GX Configurator-QP SW2D5C-QD75P-E Ferramenta de ajuste/monitoramento de médulo de posicionamento QD75P/D/M a ®' B 8 8 [
GX Explorer SW2D5C-EXP-E Ferramenta de manutencao [ ] [ ] N ]
GX RemoteService-1 SW2D5C-RAS-E Ferramenta de acesso remoto 8 ] ] ® 'S [
y : Pacotes GX Developer, GX Simulator, GX Explorer, e 4 GX Configurator .
GX Works SWADSCQSETE (AD, DA, 5C, e CT) !
SW8D5C-GPPLLT-E GX Developer, GX Simulator, GX Explorer 4

*1 Nao compativel com Q50UDEHCPU, Q100UDEHCPU, e QJ71GF11-T2.

*2 Este é um plug-in GX Developer. GX Developer é requerido.

*3 Nao compativel com Q02PHCPU e QO6PHCPU.

*4 Para determinar quais CPUs sdo suportadas, consulte os produtos individuais acima.



Lista de Produto

[ Legenda ] IGIEM : Produto de marca dupla [T : Produto lancado recentemente [SOON]: Produto disponivel em breve
* Consulte a tabela "CPUs compativeis" para nomes de partes individuais.

MELSOFT PX Series

CPUs compativeis*

Produto Modelo Resumo

ModeloAlto | Modelo
Desempenho | Basico

PX Developer SW1D5C-FBDQ-E Pacote de software de controle de de processo FBD 1 8 B ] 1 ]
Um conjunto de seis produtos: PX Developer, GX Developer, .
PX Works SUERESHERCE GX Configurator-AD, DA, CT, Tl '

*1 Para determinar quais CPUs sdo suportadas, consulte os produtos individuais acima.

MELSOFT MX Series
MX Component SW3D5C-ACT-E Biblioteca ActiveX' para comunicagao ] [ ] [ ] 8
MX Sheet ** SW1D5C-SHEET-E Ferramenta de suporte de comunicagao Excel ] [ ] ] ] ]
MX Works SW1D5C-SHEETSET-E Um conjunto de dois produtos: MX Component, MX Sheet “
MX MESInterface SW1DNC-MESIF-E gig?aggsgde link de informacao dedicada para modulo de interface MES "

*1 Para determinar quais CPUs sdo suportadas, consulte os produtos individuais acima.
*2 Requerido quando se usa médulo de interface MES.
*3 Para usar MX Sheet, MX Component é requerido.

MELSOFT iQ Works

Software de engenharia FA™

« Software de gerenciamento de sistema "MELSOFT Navigator"
Design inovador, ferramenta para ligagao com produtos iQ Works

SW1DNC-IQWK-E
(Edicao CD)

« Software de engenharia de CLP "MELSOFT GX Works2"
Ferramentas para programacéo e simulagao de CLP, e ajuste/monitoramento de varios outros médulos.

MELSOFT iQ Works - Software de engenharia de motion controller "MELSOFT MT Works2"

SW1DND-IQWK-E Ferramentas de suporte total para design e manutencao de motion controller
(Edicdo DVD) « Software de criagao de tela de visualizagdo "MELSOFT GT Works3"

Ferramentas de suporte para criacao de telas de visualizacao

« Software de programacao de rob6: MELSOFT RT ToolBox2 mini
Ferramenta de programacao e engenharia total para robos

*1 Para determinar quais CPUs sdo suportadas, consulte os produtos individuais acima.

CPUs compativeis
Item ‘ Modelo
Qnu QO0UJ, Q00U, Q01U, Q02U

QO03UD(E), Q04UD(E)H, Q06UD(E)H,
Q10UD(E)H, Q13UD(E)H, Q20UD(E)H, Q26UD(E)
H, Q50UDEH, Q100UDEH

Q02, Q02H, Q06H, Q12H, Q25H

Modelo Universal
QCPU QnUD(E)

Modelo Alto Desempenho QCPU

Modelo Basico QCPU Q00J, Q00, Q01
CPU de Processo QO02PH, Q06PH, Q12PH, Q25PH
CPU Redundante Q12PRH, Q25PRH
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Controladores Programaveis
Mitsubishi Electric

A\ Para uso seguro

Esta publicacdo explica as caracteristicas e fungdes tipicas dos produtos inclusos e nao o Para utilizar os produtos expostos nesta publicacdo apropriadamente, sempre leia os manuais

oferece restrices e outras informacoes relacionadas ao uso e combinacées de modulos. relacionados antes de comecar a utilizé-los.

Antes de usar os produtos, sempre leia os manuais de usuario dos mesmos *Os produtos neste catalogo foram fabricados como pecas de uso geral para industrias em|
. . L . eral e nao foram desenhados ou fabricados para serem incorporados em quaisquer

A Mitsubishi Electric nao se responsabiliza por danos causados por fatores que demonstrem 9 P P quaisq

. X i L. X X dispositivos ou sistemas usados em propdsitos relacionados a vida humana.
néo terem sido por causa da Mitsubishi Electric, perda de oportunidade ou lucros cessantes " L - R R
. T ' o « Antes de utilizar os produtos para propositos especiais, como energia nuclear, energia elétrica,
causados por falhas em produtos Mitsubishi Electric; danos, danos secundarios, ou

aeroespacial, medicina ou veiculos de locomogéo de passageiros, consulte a Mitsubishi.
compensacao de acidentes, previsiveis ou nao, causados por fatores especiais; danos a outros * Os produtos neste catalogo foram fabricados sob estrito controle de qualidade. Entretanto, ao|
produtos exceto produtos Mitsubishi Electric; e outras obrigagoes. instalar o produto onde acidentes maiores ou perdas possam ocorrer se o produto falhar,
instale fungdes de backup ou de prevencéo de falha apropriadas no sistema.
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